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Originalni navod k montazi

Vyrobce

Demag Cranes & Components GmbH

Forststralle 16
40597 Disseldorf (Némecko)
www.demagcranes.com

E-mail: info@demagcranes.com

Pred prvnim uvedenim do provozu vyplhite laskavé nasledujici udaje. Ziskate tak nezaménitelné podklady k vaSemu pohonu

pojezdu Demag, které poskytnou v pfipadé dotaz( jasné informace.

Majitel

Misto pouziti

Konstrukéni velikost

Vyrobni &islo

Rok vyroby

Zménéné hodnoty parametrd (viz = ,Prehled parametr(i, Strana 61)

Tab. 1
DEMAG 1 Pol. Nazev
I::E . E22 2 1 Vyrobce . viz vyse
el 2 Typ pohonu pojezdu = ,Tabulka volby zafizeni*, Strana 14
erial no,
Faorikne. 12345678 3 3 Vyrobni gislo
CE 3~ 220-480V 50/60Hz 4 4 Napéti, frekvence
CSA 3~ 220Y/127V -480?(!2?? 50/60Hz Jmenovity proud pfi 220 V, rok
1,84 220Y(127) Baujahr: 02.2014 | 5 5 vyroby B .
0,9A 480Y(277) Year Jmenovity proud pfi 480 V = ,Elektrické parametry®, Strana 15
ED/CDF: 20/40 02 KW 6 6 Doba zapnuti, vykon
cfh: 2401120 2525 1/min 7 " - - —~
- 7 Pocet zapnuti za hodinu, otac-
Iso.-KI/ISN-cl.: F IP: 55 8 Ky za minutu
-C: 716 950 45 9
s ) 4 § Enel NEMA 3R 8 TFida izolace, stupen kryti = ,Podminky pouziti, Strana 19
c € sp‘ 10 Konstrukéni velikost, obj. €. po- T
" " |I|||I || | cCus 9 honu pojezdu, klasifikace CSA = ,Tabulka volby zafizeni*, Strana 14
Electrical Safety Only 10 Symbol shody
T16 743 45 40587 D:g‘lggn‘.lsﬁennany Made in Germany | 11 11 Adresa vyrobce viz V}'lée
42770351_xml.eps Tab. 2
Obr. 1 Pfiklad vyrobniho Stitku
° V tomto navodu se pouziva metricky systém a hodnoty jsou zobrazeny s desetinnou ¢arkou.

201 002 45/060923



201 002 45/060923

Obsah

1.1
1.2
1.3
1.4
1.5
1.6
1.7

2.1
22
23
24
2.5
2.6

3.1
3.2
3.3
3.4
3.5
3.6
3.7
3.8
3.8.1
3.8.2
3.9

4.1
42
43
4.4

5.1

5.2

5.3
5.3.1
5.3.2
533
5.3.3.1
5.3.3.2
5.3.3.3
5334
5.3.3.5
5.3.3.6
534
5.3.4.1

7 Z=T=Y o ¢ = o7 3 - S 6
Jednotka pohonu POJEZAU EM—ES4 ...ttt e e e e et e e e e e e nbe e e e e e nbe e e e e e e anneeeeeeanns 6
Tiskopisy pro jednotku pohonu pojezdu E11—E34 .. ... e 7
SYMDOIY / SIGNAINT VYTAZY ...ttt et e et e et e s b e e e es bt e e e b e e e s be e e e anbe e e enneesnneeeas 7
INfOrmace K NAVOAU K MONTAZI .........uuiiiiiie ettt et e sttt e e et ee e eate e e s ahee e e sseee e ntee e emneeeenteeeeaneeeennnes 8
(0] oTo )V 7=Te g To )] a4 11U - TS PP TSP TPRR PP 9
(@ o1 = 1o E=T= U1 0] 4= 18 Y7o N o) - PSS 9
o TU 41 g E=aTe=To | Yot o 1o L1 RSP 9
=7y 4 o1 ed 4 Lo T S PUPPRPN 10
RV ZST=To] o 1= o) o 1= USSP UOURPRRRNE 10
Bezpe€nostni Symboly Na STrOJICH ........coi e e 10
o104 VYo U] = To (U RN ] o7=Y o 1o o O SUUPPTRR 10
RIZIKa NIOZICT O SIrOJE ...ttt a e h e et e ettt e e ettt e et e e esb e e saneeeebneeeas 11
OdpoVEANOSE PrOVOZOVALEIE.........ooiiiiiiiiie ettt e et e e e e e et e e e e e e e et e e e e e eeatbaeeeessanssaeeaeeesnnreneeas 11
Oznameni tykajici se nafizeni o registraci, hodnoceni, povolovani a omezovani chemickych latek (REACH

neboli Registration, Evaluation, Authorization and Restriction of Chemicals).............cccccoiiiiii e 12
TECHNICKE UI@JE ...ttt ettt e e e oo ettt e e e e e seeeeaae e e aaeseeeeeaannsaeeeaeeaasaeeaeeeannnneeaaeaaannenn 13
KONSIUKENT PFERIEM ...ttt ettt et e e e et et e s e e e ee e e e e be e e e ebn e e e st e e e nnneeenneeeas 13
L (oN Yo =T o 0T B 0 0 L T OSSPSR 14
TabUIKA VOIDY ZAFIZENT ...ttt bt e ettt e bt e s et e et e e e at e e e e b e e e e bneesnneas 14
oY o o= =T 0 =Y OSSR 15
(0074 13 T=T VPSP PU P PPRPPP 16
Emise hluku / hladina akustickENo tIaKU. ...t a e e e e e e e 17
Doprava, obal, rozsah dodavky, SKIQQOVANI............oouiiiiiieiee e e e snee e eneeeens 18
Materialy

] o [

Povrchova ochrana a bareVné ProvEAENT ..........c.eii it 19
POAMINKY POUZIL ...ttt e e e ettt e e e e ettt e e e e e aeeeeee e e nneeeeee e nneeeeeaeaanssneeaeeaannnseaaaeannnnes 19
TECRNICKY POPIS ... .eeiiiiieiiii ittt ettt e e ettt e e e e e et e e e e e e aaaeeeeae e e e seeeeaaeaaaaeseeeeeaannseeeeaeeaasneeaeeeaansseeaaeaaannnen 20
[ 1T (0 = o o T [« U RN 20
0] 0o o SRR PPPPRPRN 21
(177 E= o - o SRS 21
T2 L =T a1 (o)A 1 o] = SR 23
10 3 - 2SR 24
V8e0becn€ iNfOrmMace K MONTAZI ...........ccuiiiii ittt e e et e e e e et te e e e e e st eeeessesssaeaeesesssseeaeeannnres 24
BezpeCnostni POKYNY K MONTAZI..........ooi ittt et e et s bt e et b e e snae e ebeee s 24
S Ted LT o 4 F= e =T 4= o ¥ SR 26
PFHFazeni SChEMAL ZATIZENI..........oiii ettt et e e et ee e s et e e et e e enteeesnneeeeneeeean 26
Schéma zafizeni s pohonem pojezdu E22—-C / E22-CAWD / E22—C2WD..........etiiiiiiiiiieeiiiee e 27
Schéma zafizeni s Fetézovym KIadkostrojem DC 115 ... .o e 28
Schéma zafizeni kocky, ovladac na fetézovém kladkostroji nebo pojizdny..........cocceviiiiiiiiiii e, 28
Schéma zatizeni ko¢ka s dualnim pohonem nebo jefab s ru€ni KOCKOU ...........cccvviiiiiiiiiiiie e 30
Schéma zafizeni jefabu, ovladag na fetézovem kladkostroji Nnebo pojizdny ..........ccccoeviiiiiiiiiiiiii e, 32
Schéma zatizeni kocky EU22 s pohonem pojezdu DRF 200 ...........oooiiiiiiiiiiece e a e 34
Schéma zafizeni koCka s trolejovym VEAENIM .........oi et 36
Schéma zafizeni s radiovym ovladanim DRC-DC ..........cooiiiiiii et eanae e as 37
Schéma zafizeni s fetézovym kladkostrojem DC 16/25.........oouiiiiiiii et 38
Schéma zatizeni ko¢ka nebo jefab, ovladal na Ffetézovém KIadKoStroji..........ccoccuveiieiiiiiiiiieieiciieee e 383



5.3.4.2
5343
5.4
5.4.1
542
543
544
5.5
5.5.1
55.2
5.5.2.1
55.2.2
5.5.2.3
55.24
5.5.25
5.5.3
554
5.5.5
5.5.6
5.5.6.1
5.5.6.2
5.5.7
5.5.7.1
5.5.7.2
5.5.7.3
55.7.4
5.6

5.7

5.8
5.8.1
5.8.2
5.8.3
5.8.3.1
5.8.3.2
5.8.3.3
5.8.3.4
5.8.4
5.8.4.1
5.8.4.2
5.8.4.3
5.8.4.4
5.8.4.5
5.8.4.6
5.8.5
5.8.6
5.8.6.1
5.8.6.2
5.8.6.3
5.8.7
5.8.7.1
5.8.7.2

Schéma zafizeni jefabu s pojizdNym OVIAAACEM ........cociiiiiiii e e e e e e a e 40
Schéma zafizeni jefabu s radiovym ovIadanim DRC-DC ..........ccuiiiiiiiiiiie e e eraae e e 41
V(o) g1 F= VAN =W o To] (.o |V PSSO R R USPPPPPPRRIRt 41
Utahovaci momenty PONONU POJEZAU..........c.uiiiiiiii ittt e e e ar et e s et snne e e nnneeeas 41
Montaz na pojezd U117/ U22 / U34 dO 10/2018 .......eeeiieiiee ettt ettt e et e e e e e s eneee e snaeeensseeesnaeeennaeeean 42
Montaz E...2WD na pojezd U117/ U22 / U34 d0 10/2018........eiieiie ettt e et eesneaeesnaeaeanseeeens 42
1Y FoT ol e= bW b= T S =T S ]l 1 T SRR 43
o o] g od 6= T 1] = 1= Lo USSR SPRRRRN 44
VSeobecné informace K elektroiNStalaci ...............ooiiiiri i e 44
NS Tod LT =T = 22 o Lo [ o VOSSR 45
VSeobecné informace pro SChemata ZaPOJENT ........cueii it e e e s e e eee e e s e e e nneeeenee 45
Radiové ovladani DRC-DC na jefabu (3 osy) s pohonem pojezdu E22—C / E22—-C1/2WD ........cccoceeniiiirieiieninees 45
Schéma zapojeni 2stupfiového fizeni pohonu pojezdu bez fetézového kladkostroje DC .........cccooceeeviieeeieeennennn. 45
Schéma zapojeni plynulého fizeni pohonu pojezdu bez fetézového kladkostroje DC...........ooocveviiieeiie e 45
KONCOVY VYPINGE JIZAY ..t eeeiee ettt ettt ettt e ettt e e et e e e st e e e s mteeeamseee s meeeeamteeeemseeesmneeeeaseeeeanseeesnneeeennneeean 46
RIGICT KA ..ottt e e e ee et et e e ee e e ee e ee e 48
L@ =YY Yo = SRR 50
Pohon pojezdu E22-C1WD / E22—-C2WD (také ET11/E34 0d V. 2.0) ...eeeeiiiiiiiiee et e e 51
LTS3 e= T E= ot oo g Yo o U I o o1 OSSR 52
REtEZOVY KIAAKOSIIO] DC 115 ... e et ee e en e 52
Ret&zovy kladkostroj DC 16/25 S EU22 / EUB4 ..........c.cuvcueeceeeeceeeeeeeeeeeee e eeae s s asn s sannenaneans 54
Instalace JEFADOVENO ZATIZENI ......cccuiiiiie ettt et e e et e e st e e e nae e e e nnte e e enee e e nnneeean 55
o To] =Y a1 0T 4T/ OSSR 55
PFipojeni jefabu s pohonem pojezdu E11/E22/E34...........oo oot e e s e e et e enee e e nnneeean 56
PFipojeni skfiné jefabového mostu KRBG (0bj. €. 772 400 45)......ccooiie et e e 57
PFipojeni skfiné jefabového mostu KRBG2 (obj. €. 772 410 45 0d 4/2019)......coiiieiiiieeeeee e 58
N E= Y= L oo o2 (F ] = T OSSR 58
Zasuvné mustky, JuMpery a DIP PFEPINACE ........iiuiiiiieieeitie ettt sttt sttt e s e e be e sreeente e beeaneeenneean 59
NASTAVOVANT PAFAMEIIT ......oueeiiie ettt b e s ae e e bt e a bt e bt e s a bt e be e e s bt e sabeeaeeeabeesabeeabeesebeesbeennnee e 61
VSeobecné informace k nastavovani parametrli..............cooouiiiiiiiiiiiee et 61
e et I oF= 1= 4 =1 (U OO RRRUUPRPURRR 61
Popis funkce parametri u pohonu pojezdu E11/E22/E34..........ccooeeiuee ettt 63
Parametry ,0.%, ,b.%, ,C. Maximalni ryChIOST ...........oooiiiiiiii e e e e e s e e e e e e e ennens 63
Parametr ,5.% POVOIOVACT OKIURN ... ..ottt et e et e et e e st e e e bt e e snteeesneeeennneeean 64
Parametr 6. PFedfazen€ VYPINANI ........occuiiiii ettt e e e e e e e e e et e e e e e e aaee e e e s baaeeaeeeannnseeaeeannnees 64
Parametr ,7.“ Dvoustupnova jizda pfi bezStUpROVE KOCCE ..........ooiiiiiiiiiie et 65
Popis funkce parametri u pohonu pojezdu E22—C / E...WD ............ooiiiiiiieeeeee et 65
Parametr 5. SNiZeni Proudu MOTOTU...........oiiiiiiiiiie e e et e e e st e e e e s et et e e e st aeeeaeseannsseeaeeannsens 65
Parametr ,6.“ Deaktivovat DRC zpozdéni zapinani po nOUzovem zastaveni ...........ccceeeeeciiiieieciciiieee e 65
Parametr ,8.“ Vymazat cestu pojeZdoVENO KOIQ..........cccuuiiiiiiiiiie et e e e 65
Parametr ,9.“ VYChOZI PAramMEITY .........cooiiiiiiie ettt e et e e e e e et e e e e s eta e e e e e s sbsaeeeesensnseeaaeeannnees 65
Parametr ,b.” Primér pojezdového kola > 125 mm U E22 / E34.........ooiiiiiieeeeeeeeeee e 65
Parametr ,C.“ Uspofadani jefabového mostu v oblasti koncového vypinace s pohonem pojezdu E22—C ............... 65
Vybér sméru otaceni v zavislosti Na VEIzZi SOftWAIU.............cooiiuiiiiiiiciiiie et e e e et e e e e e eannes 66
Parametrizace OVIAAACEM ...........ii ittt et e ettt e s et e e et e e e ae e e s te e e e nbe e e e ante e e eneeeennneeean 66
VYZNAM HACHEK ..ot e et e e e e ettt e e e e satbeeee e e e saaeeeeeeeaassseeeeaansbeeeeeesanssaseeesaasnsneeaeeaanres 66
Spusténi rezimu parametrizace pohonu pojezdu E11/E22/E34 .........cooiiiiee ettt a e a e 67
Spusténi rezimu parametrizace pohonu pojezdu E22—C [ E..WD ........ccuiiiiii ittt a e a e 69
Nastaveni parametrd pomoci laptopu nebo ovladaciho terminalu..............ccccoiiiiiiiiiii e 71
Predpoklady k NnastavovaNT PAramEtrU.............cocueiiiiieiiiie ettt ettt et e et e et e e e rae e e eraea s 71

Souprava pro NAStaVENT PArAMIELIU ............coouii ittt e ettt e e e e e et e e et e e e et e e e esaeeeaeeeeesbeeesanaeeesraeeean 71

Prvni UVEAENi O PrOVOZU ..........ooviiiiiiiiiiiie ettt ettt e e e e e sttt e e e e e e ataaeeeeeaeataaeeeeeansasseeeeeansnseeeeennnsnes 72

201 002 45/060923



201 002 45/060923

6.1 Bezpecnostni pokyny pro prvni Uvedeni dO PrOVOZU ...........oiiiiiiiiiiiie e e et e e e e e e a e e e eanreeaeeeas 72
6.2 4 U T o T o= Te o] A TP SO PP TP UPROPPPPPRPN 72
6.3 Kontroly pfed prvnim uvedenim dO PrOVOZU .........coiiiieeeiiieeeiieessteeeseee et eeetee e seteeesaneeeeteeeeeneeeesnneeenneeeesneeeanneeeans 73
6.4 Kontroly pfi uvedeni do provOZu, PFEAANT .........oouiiiiiiieeie et sb et eeneee s 73
7 (0] o T=] 111 o T- TSRS 74
71 BezpeCnostni POKYNY Pro ODSIUNU .......coiiiiii ettt st e et snae e neee s 74
7.2 ] o] 01U | (IO PO P SRR UOPPPRRTRRPRE 74
7.2.1 Kontroly pfed Zah@JENIM PIrACE .........vviiii it e ettt e e e e et e e e e e st e e eee e s saseeeeesasaeeeeeeeansreeaeaeans 74
722 KONEFOIY FUNKCE ...ttt e e ettt e e e e et et e ee e e e anteeeeeesnseeeeeeanssaeaaesaasseeeaaesannssanaaaeans 74
7.3 BEZPEENOST PrOVOZU .......eiieiiiiieieee ettt e e e ettt e e e e et ee e e e s easbe et eeeaasssaeaeeesassseeeeeansssaeaeesasseaeaaeeansrenaeanns 74
7.4 OdStAVENT SIFOJE Z PrOVOZU.......eiiiiiie ittt ettt ettt ettt e et e ekt e ek et e ea s et e e ar et e et et e e sr e e e aare e e e nneenanneas 75
7.4.1 Odstaveni stroje z provozu pii POMUCRACK .........oiiiiie et e e e st e et e e e eee e e e nneeesnneas 75
7.4.2 Odstaveni stroje z provozu pii UKONCENT PIrACE .......eeiiuiieeiiieeeie ettt e et e e ete e et e e e snte e e sneeeesnneeeenseeesneeas 75
7.4.3 Odstaveni stroje z provozu za UCEIEM UAIZDY .........oeiiueiiiiiii et et e et e e s eee e et e e e snee e e eeeeeaneeeeenseeesneeas 75
8 UAFZBAJOPIAVY ......cocoovieeeeeceeee ettt ee ettt et ee et te s et et en s s ae s e s ens et et e s enssae s et esenssaeeesan s ssaesesenenseansanenssansesensnaseetenas 76
8.1 BezpeCnostni POKYNY Pro UAIrZDU/ISEIVIS. .........ui ittt ettt e sn e e e e nnne e snnee s 76
8.2 o Yo | (E=To VA (L UTo [ 7 o = T PSS ETRUOUPPPRPRRRNE 77
8.3 L= T T [ 72 o PR URTRRN 77
8.4 UIAIZDAISKE PIrACE ..ottt e e et e et et e et et e et et e e e e e e e e et et e e e e e e e e e e ee e e e e eeeeeeenaen 77
8.4.1 RIGICT KBIA ...ttt 82828t 77
8.4.2 PONONY POJEZAUL...... ...ttt e ettt e e e e ettt e e e e e et e et e e e setaseeaeeeasssseeeeeanssaeeeesnssesaeessanssaeeaeseannsseeeesannsens 77
9 POrUChY/VYSIIaNY ... e e e 78
9.1 Bezpec€nostni pokyny K porucCham/VyStraham ............coouiiiiiiiiii e 78
9.2 TSEGMENTOVY QISPIE].....eeiueiieeieiie ettt b et ettt o e e o bt e e sttt e eab e e e ea bt e e et bt e e ae e e e e b e e e e e e naneas 78
9.3 Provozni stavy / VEEODECNA NIASENI ........oooiiiiiiiii et 79
9.4 RV £= 1477 F= T 1= =T=T oSSR 81
9.5 L0731 o Yoy =T o1 =TT o T PSPPSR 81
10 DEMONEAZ/IKVIAACE ...ttt e ettt e e e ettt e e e e e e aet e e e e e e santaeeeeesasbeeeaeesannsaeaeeaannsseaaeanns 83
10.1 RV ZST=To] o 1=l o 1= TSRS UOUUPRRTRNE 83
11 LAV E= 1T = e [T e 115 OSSR 84
1.1 Pohon pojezdu E11/E22/E34 do 10/2018 (bez SNiMace OtACEK) .........ccorriiiiiieiiiiie et 84
11.2 Pohon pojezdu E11-2WD / E34-2WD od 10/2018 (bez snimace otacek)..........ccoecuviiieiiiiiiiiiiee e 85
11.3 Pohon pojezdu E22—C d0O 10/20718......ccuie ettt ettt et et esbe e s beeeseeenbeesseeeabeesmeesmbeenneesnbeesseeennee e 86
11.4 Pohon pojezdu E22—C...WD 0d 10/2018.......ccuiiiiiiiieitit ettt ettt eb et aee b e e s e saeenanee e 87
11.5 Pohon pojezdu E22-1WD od 10/2018 (bez sNimace OtACEK) .........coiuiiiiiiiiiieie e 88
Prohlaseni EU 0 MONEAZI 19961844 ...............ooiiiiiiiii ettt e et h ettt e s ae e e be e s aeesa bt e saeeebeesmeeeaseesnbeenbeeeneesnteens 89



1.1

VsSeobecné

Jednotka pohonu pojezdu E11-E34

Ziskali jste kvalitni vyrobek znacky Demag.
Tento fetézovy kladkostroj Demag DC byl zhotoven podle evropskych norem a predpist za pouziti nejnovéjsich
technologii. Byly spinény pozadavky smérnice ES o strojnich zafizenich.

materialového toku orientovanou na budoucnost. Spole€¢nost Demag vyviji a vyrabi inovativni dopravné-technicka
feSeni pro kazdé odvétvi a pro kazdou velikost firmy — od femesiné dilny az po velké primyslové podniky.

All inclusive: Kompletni vybaveni namisto cenové nabidky po jednotlivych poloZzkach. Retézové kladkostroje De-
mag DC jiz ve standardnim provedeni integruji fadu funkci, které u jinych fetézovych kladkostrojii musite doda-
tedné objednavat, a také platit. Retézovy kladkostroj DC s jednotkami pohonu pojezdu E11-E34 je celkové vyba-
vengjsi, v maximalni mife flexibilni model, ktery Ize instalovat a zprovoznit ve velmi kratkém Case.

Certifikovano:

Retézové kladkostroje DC vyhovuiji platnym ustanovenim:

® smérnice ES o strojnich zafizenich 2006/42/ES,

® smérnice ES o nizkém napéti 2006/95/ES,

® smérnice ES o elektromagnetické kompatibilité 2004/108/ES.

Elektromagneticka kompatibilita pro odolnost viéi ruseni v primyslovych prostorech a pro rusiva vysilani v ko-
mercénich/femesinych a pramyslovych prostorach je zarué¢ena.

Retézové kladkostroje navic ve volitelném provedeni vyhovuiji pfisnym predpistim -CSA,s pro Kanadu a USA.

Bezpecnostni funkce:

VysSi bezpecnost diky robustnimu a osvéd¢enému elektronickému ovladani ve srovnani s konvenénim ovlada-
nim. Pro bezpecnostni funkce uvedené v DIN EN 14492-2 se dosahuje min. kategorie 2 a vykonnostni tfidy PL =
C.

(Pro konvencni ovladani DC/CC/FC plati PL = ¢ a kat. 1):

® Nouzove zastaveni

® Omezovac zvedani a spousténi

® Pojistka proti pretizeni (od 1 t)

pro ko¢ky podle EN 15011:

® Nouzove zastaveni
® Omezovac pojezdu (vpravo/vlevo)

a pro tandemovy provoz dvou zdvihacich zafizeni pomoci Tandem-Box:
® Blokovani zdvihacich zafizeni
Jestlize bude jednotka pohonu pojezdu E11—E34 provozovana spolecné s retézovym kladkostrojem De-

mag, museji byt dodrzovany pfislusné navody k montazi a obsluze fetézovych kladkostrojli. Zejména je
nutné respektovat a dodrzovat bezpecnostni pokyny. = Tab. 3, Strana 7
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1.2 Tiskopisy pro jednotku pohonu pojezdu E11-E34

Kromé tohoto navodu k montazi se pro konstrukéni dily a komponenty dodavaji jesté dalsi tiskopisy. Prislusné
tiskopisy budou v pfipadé potfeby dodany nebo si je mlzete sami vyzadat. To plati také v pripadé zvlastnich pro-
vedeni nebo pfi objednani doplfikové vybavy, které se tento navod k montazi netyka.

Podklady 1
Technické udaje / katalogy Objednaci €islo Montaz — nastaveni — rozméry Objednaci ¢islo
Retézovy kladkostroj Demag DC 203 524 44 Otoc¢ny snima¢ E22-C 211 246 44
Pojezd U11-U34/DC/DCM/DK 203 569 44 Elektricky rozvadé¢ DC 211 250 44
KBK classic (ocel, praskové lakovana) 202 975 44 Pohon pojezdu E11-E34 DC (Il) (schémata zapojeni) 211229 44
Vle€né vedeni KBK 202 616 44 Nastavovani parametr DCS + E22-C 211 247 44
Svéraci naraznik 203 31244 Polu-Box DC 211249 44
Navody k obsluze / jednotlivé dily Objednaci ¢islo Pfevodnik signalu DC PWM/3ST 211 094 44
Pfevodnik signalu DCS Ana/PWM 214 951 44
Retézovy kladkostroj DC-Pro / Com 1-15 211273 44 Ovlada¢ DSE-10C 214 998 44
Retézovy kladkostroj DC-Pro 16/25 211 032 44 Ovladani E11-E34 DC 214 997 44
Retézovy kladkostroj DCS-Pro 214 826 44 Zatka koncového vypinace DC 211 106 44
Zatizeni KBK 206 028 44 Tandem DC 1-25 211107 44
ELe;/;)-ds(:‘vka s rozvétvenym vystupem VG11-34 211 122 44
Tab. 3

1.3 Symboly / signalni vyrazy

Dulezitd bezpec€nostné technickd upozornéni uvedena v tomto navodu jsou ozna¢ena symboly a signalnimi vyra-
zy.

Uvedena upozornéni tykajici se bezpecnosti prace je nutno bezpodminecné dodrzovat. V takovych pfipadech je
nutné reagovat obzvlasté opatrné, abyste zabranili nehodam, zranéni osob a Skodam na majetku.

Rovnéz je nutné dodrzovat mistni pfedpisy o prevenci nehod a vSeobecné bezpec€nostni pfedpisy.

Nasledujici symboly a pokyny varuji pfed moznym zranénim osob nebo vécnymi Skodami, nebo vam poskytu;ji
pomoci pfi praci.

NEBEZPECI

Tento symbol upozorfiuje na bezprostfedné hrozici nebezpeci, které maze vést k tézkému zranéni nebo umrti.
—  Vzdy dbejte téchto upozornéni a chovejte se zvlasté pozorné a opatrné.

>

VAROVANI

Tento symbol upozorriuje na potencialné nebezpecnou situaci, kterda mize vést k tézkému zranéni nebo umrti.
— Vzdy dbejte téchto upozornéni a chovejte se zvlasté pozorné a opatrné.

POZOR

Tento symbol upozorriuje na potencialné nebezpecnou situaci, ktera mize vést ke stfedné tézkému nebo lehké-
mu zranéni nebo k poskozeni majetku.

— Vzdy dbejte téchto upozornéni a chovejte se zvlasté pozorné a opatrné.

Je ohrozena provozni bezpecénost stroje!

- >

® Tento symbol poskytuje informace k odbornému zachazeni se strojem.

® Nerespektovani muze vést k poruse nebo poskozeni.

1) Podklady je mozné vyzadat u pFisludné pobocky spoleénosti Demag.



1.4

Informace k navodu k montazi

Timto navodem k montazi poskytujeme provozovateli a uzivateli uzite€né pokyny pro prepravu, sestaveni, uvede-
ni do provozu, obsluhu a udrzbu naseho pohonu pojezdu. Navod k montazi je soucasti zafizeni.

Osoby povérené riznymi pracemi musi bezpecnostni predpisy a navod k montazi znat a dodrzovat.

Zarizeni smi obsluhovat pouze personal, ktery je pIné a nade vSi pochybnost seznamen s navodem k montazi. To
se tyka zejména kapitoly ,Bezpecnost” a pfislusnych bezpeénostnich pokynu v pracovnich ¢astech tohoto navodu
k montazi.

Aby pfi obsluze nedochazelo k chybam a byl zajistén bezporuchovy provoz nasich vyrobku, musi mit obsluhujici
personal neustale zajiStény pfistup k montaznimu navodu. Navod je nutné uschovat v bezprostiedni blizkosti za-
fizeni.

Nekompletni strojni zafizeni

Timto navodem informuje vyrobce zafizeni s pohonem pojezdu o nasledujicich skute€nostech:

e zakladni technické pokyny,
® typicka rizika,
® montaz a provoz pohonu pojezdu.

Zde uvedené pokyny Ize pouzit jako vychodisko pro analyzu rizik a navod k pouziti, které je vyrobce zafizeni po-
vinen podle smérnice o strojnich zafizenich sestavit. Pro provoz zafizeni musi vyrobce zafizeni pfipadné na za-
kladé analyzy rizik vydat doplikové provozni pokyny a informovat provozovatele o zbytkovych rizicich.

K pohonu pojezdu jakozto k nelplnému stroji, ktery se stava strojem pfipravenym k provozu teprve montazi dal-
Sich dild, se priklada prohlaseni o montazi. ProhlaSeni o montazi se tyka rozsahu dodavky nelplného nebo nese-
staveného stroje. Ke splnéni bezpec¢nostnich pozadavku pro stroj musi provozovatel pred uvedenim do provozu
provést dalSi opatieni.

Sestaveni stroje do stavu, kdy bude pfipraven k provozu (koc¢ka, jefab) s pohony pojezdu, musi byt provedeno
podle udaji vyrobce ke stroji. Drzte se informaci o montazi a provozu pohonu pojezdu, které jsou uvedeny v tom-
to navodu.

V pripadé strojl, které jsou po montazi pfipraveny k provozu, je nutné provést kontrolu shody podle smérnice o
strojnich zafizenich a zhotovit prohlaseni o shodé. Pfi kontrole shody je mozné vyuzit udaje, které jsou uvedeny v
prohlaseni o montazi k pohonu pojezdu.

201 002 45/060923



201 002 45/060923

1.5

i @

1.6

1.7

Odpovédnost a zaruka

Veskeré udaje a pokyny v tomto navodu byly sestaveny s ohledem na platné predpisy, stav techniky a nase dlou-
holeté znalosti a zkuSenosti.

Tento navod je nutné dlkladné precist jesté pred zahajenim vSech praci na pohonu pojezdu a s nim, zejména
pak pred uvedenim do provozu! Za $kody, které vzniknou z nasledujicich diivod(, nepiebira vyrobce Zadnou
odpovédnost:

® nedodrzeni navodu,

® nespravna obsluha,

® nevyskoleny personal,

® svévolna prestavba stroje,
® technické zmény.

Odpovédnost za vady se nevztahuje na dily podléhajici opotfebeni.
Vyhrazujeme si pravo na technické zmény vyrobku za uc¢elem vylepSeni jeho uzitnych vlastnosti a na dal$i vyvoj
produktu.

Ochrana autorskych prav

Tento navod k montazi je uréen vyhradné pro zaméstnance pracujici na pohonu pojezdu nebo s nim.

VSechny uvedené Udaje, texty, vykresy, obrazky a ostatni graficka znazornéni jsou chranény autorskym zakonem
a podléhaji dal$im primyslovym ochrannym pravim. Jakékoliv neopravnéné vyuZziti je trestné.

Pokud to neni vyslovné povoleno, je zakazano jakékoliv kopirovani, Sifeni, vefejna reprodukce i jiné vyuziti téch-
to podkladu. Jednani, které je v rozporu s témito ustanovenimi, je trestné a zavazuje k nahradé skody. Dal$i naro-
ky jsou vyhrazeny.

Vyhrazujeme si veskera prava na uplatnéni pramyslovych ochrannych prav.

Pouziti nahradnich dilt

Dlrazné doporucujeme pouzivat vyhradné nami schvalené nahradni dily a pfislusenstvi. Pouze tak mizeme za-

rucit bezpecnost a obvyklou dobu Zivotnosti zafizeni.

Nahradni dily, které neschvalime, mohou vést k nepfedvidanym rizikiim, poskozeni, chybné funkci nebo celkové-
mu selhani pohonu pojezdu.

P¥i pouziti nahradnich dild, které neschvalime, mize zaniknout pravo na zaruku, servis, nahradu $kody a zakon-

né odpovédnosti vici vyrobci ¢i povérené osobé, obchodnikovi a obchodnimu zastupci.
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2.2

2.3

Bezpecnost

VSeobecné

V kapitole ,Bezpecnost” naleznete prehled veskerych dllezitych bezpeénostnich aspektl k optimalni ochrané
osob, jakoz i k bezpe€nému a bezporuchovému provozu pohonu pojezdu.

Pohon pojezdu je v okamziku uvedeni do provozu konstruovan dle platnych a znamych technickych pravidel a z
hlediska provozu je povazovan za bezpecny. Vam hrozi nebezpeci pouze tehdy, pokud je stroj pouzivan nevy-
Skolenym personalem nebo nevhodnym zplisobem ¢&i v rozporu s jeho uréenim.

Znalost obsahu navodu k montazi je jednim z predpoklad(i pro ochranu osob pred nebezpecim a pro prevenci
chyb, a tim bezpecného a bezporuchového provozu pohonu pojezdu.

Jakékoliv zmény, pfistavby nebo prestavby stroje jsou bez pisemného souhlasu vyrobce zakazany.

Jestlize bude jednotka pohonu pojezdu provozovana spole¢né s retézovym kladkostrojem Demag, mu-
seji byt dodrzovany prislusné navody k montazi a obsluze fetézovych kladkostrojli. Zejména je nutné re-
spektovat a dodrzovat bezpeénostni pokyny. = Tab. 3, Strana 7

Bezpeénostni symboly na strojich

Dodrzujte a neodstrariujte piktogramy, stitky a popisky umisténé na
stroji. PoSkozené nebo necitelné piktogramy, Stitky a texty okamzité na-
hradte.

43229046_xml.eps

Obr. 2

Pouziti v souladu s uréenim

Pouziti pohonu pojezdu je v souladu s jeho uréenim pouze pfi dodrzeni povinnosti provozovatele vyplyvajicich z
tohoto navodu k montazi a nasledujicich omezeni. Jakékoliv pouziti stroje nad ramec téchto povinnosti a omezeni
muze dle okolnosti ohrozit zdravi ¢i Zivot nebo zpUsobit vécné skody na pohonu pojezdu, zdvihacim zafizeni ne-
bo bremenu.

e Pohony pojezdu jsou uréeny pro horizontalni pohyb zdvihacich zafizeni, ramu kocky a jefabovych mostl. K
tomuto Ucelu jsou pojezdy U11/22/34 nebo RF 125 kombinovany s jednotkou pohonu pojezdu. Kolejnice, popf.
nosny profil pro pohon pojezdu musi byt dimenzovany pro pfislusné zatéze.

® Pohon pojezdu smi byt sestaven, uveden do provozu, obsluhovan, udrzovan a demontovan pouze vySkolenym
personalem a pouze tehdy, nachazi-li se v dokonalém technickém stavu. Personal musi splnit pozadavky.

e K pouzivani stroje v souladu s jeho uréenim patfi dodrzovani bezpecénostnich pokynl a veskerych dalSich po-
kyn( k montazi a demontazi, uvedeni do provozu, funkci a obsluze, Udrzbé a odstrarfiovani poruch a také do-
drzovani pokynua k bezpec¢nostnim zafizenim pfistroje, moznym (zbytkovym) rizikim a ochrané pred nebezpe-
¢im.

® Pohon pojezdu smi byt pouzivan pouze pfi respektovani pfipustnych technickych udaju, = ,Technické udaje”,
Strana 13.

® Pohon pojezdu musi byt pravidelné, ve stanovenych terminech a odborné udrzovan a kontrolovan vySkolenym
personalem dle = ,Plan udrzby*, Strana 77. Dily podléhajici opotfebeni je nutné pravidelné ménit.

® Dodrzujte narodni predpisy o bezpecnosti a hygiené prace.

Vylou€eni odpovédnosti pfi pouziti stroje v rozporu s jeho uréenim

Odpovédnost vyrobce zanika tehdy, kdyz pouziti zafizeni pfesahne ucel pouziti, ktery je dle tohoto navodu k
montazi uveden jako technicky mozny a nezavadny. Vyrobce zejména nepfevezme Zadnou odpovédnost za Sko-
dy, které vznikly v dusledku pouziti stroje v rozporu s jeho uréenim &i jinak nepfipustného pouziti ve smyslu ¢asti
,Pouziti v souladu s uréenim®.
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Vylouéeni odpovédnosti pfi konstrukéni zméné

Vyrobce nenese odpovédnost za svévolné provedené konstrukéni zmény, které jim nebyly odsouhlaseny. K tém-
to zménam patfi rovnéz chybné pfipojeni pohonu pojezdu k dal§im provozim, které nejsou piredmétem nasi do-
davky a praci, nebo montaz resp. pouziti dill prisluSenstvi, provoznich prostiedk( nebo konstrukénich skupin ji-
nych vyrobcu, které vyrobce neschvalil.

V zavislosti na typu a velikosti zafizeni je popfipadé nutné, aby odbornici pfed pfedanim stroje provozovateli pro-
vedli zkousku.

Pohony pojezdu Demag jsou projektovany pro pouziti pfi teplotach od - 20 °C do + 40 °C. Pfi extrémné vysokych
teplotach a agresivnim ovzdusi nebo v pfipadé odchylky od ¢asti ,Podminky pouziti“ je nutné, aby provozovatel
po domluvé s vyrobcem pfijal zvlastni opatfeni.

24 Rizika hrozici od stroje
Jednotka pohonu pojezdu prosla analyzou rizik. Konstrukce a provedeni, ktera z tohoto hodnoceni vychazeji, od-
povidaji dneSnimu stavu techniky. Pfesto pretrvavaji néktera zbytkova rizika!
Jednotka pohonu pojezdu pracuje s vysokym elektrickym napétim.
NEBEZPECI

Konstrukéni dily pod napétim
Ohrozeni zdravi a zivota

Elektricka energie muze zpUsobit velmi téZka poranéni. Pfi poSkozeni izolace nebo jednotlivého konstrukéniho
dilu je ohrozen Zzivot elektrickym proudem.

—  Pred udrzbou, Cisténim a opravou zafizeni vypnéte a zajistéte proti opétovnému zapnuti.

—  Pfi vSech pracich na elektrickém zafizeni vypnéte pfivod elektfiny. Zkontrolujte, zda je konstrukeni dil, ktery
ma byt ménén, bez proudu a bez napéti.

— Neodstranujte zadna bezpec€nostni zafizeni, ani je nevyrazujte z €innosti zadnymi zménami.

VAROVANI

2.5

jud o

Nebezpeci pohmozdéni
Pfi pohybu bifemen vznika riziko zhmozdéni €asti téla.
Pfi pohybu bfemene zamezte tomu, aby se v bezprostfedni nebezpeéné oblasti zdrzovaly néjaké osoby.

Odpovédnost provozovatele

Udaje o bezpeénosti prace se vztahuji k pfedpisim Evropské unie platnym v okamziku vyroby pohonu pojezdu.
Provozovatel je povinen zajistit b€hem celé doby pouZiti zafizeni shodu uvedenych opatfeni bezpecnosti praci s
predpisy v aktualnim znéni a dbat novych pfedpisd. Kromé predpist Evropské unie je nutné dodrzovat také zako-
ny o bezpecnosti prace, které jsou platné v misté pouzivani zafizeni, a také mistni pfedpisy a ustanoveni. Kromé
pokynU k bezpeénosti prace, které jsou uvedeny v tomto navodu k montazi, je nutné respektovat a dodrzovat také
vSeobecné platné predpisy o bezpecnosti, Urazové prevenci a ochrané zZivotniho prostfedi v misté pouzivani zafi-
zeni.

Provozovatel se vyzyva k tomu, aby stanovil zpisoby chovani a pfedpisy pro pfipady poruch, podal uzivateli pfi-
slusné pokyny a umistil tento navod na vhodném misté, kde bude dobfe viditelny.

Provozovatel je povinen
® pouzivat v plisobnosti Spolkové republiky Némecko pfedpisy némeckého Urazového pojisténi DGUV.
® dodrZovat narodni pfedpisy tykajici se bezpeénosti a hygieny prace.

Vynatek z transferového seznamu pro predpisy némeckého urazového pojisténi DGUV

Dosavadni €. Nové ¢. Nazev
BGV D6 DGUV predpis 52 Jefaby
BGV D8 DGUV predpis 54 Navijaky, zdvihaci a tazna zafizeni
BGG/GUV-G 905 Zasada DGUV 309-001 Zkouska jefabl

Tab. 4
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2.6

Oznameni tykajici se nafizeni o registraci, hodnoceni, povolovani a omezovani
chemickych latek (REACH neboli Registration, Evaluation, Authorization and
Restriction of Chemicals)

Spole¢nost Demag Cranes & Components GmbH si je pIné védoma svych povinnosti stanovenych nafizenim
(EK) €. 1907/2006 Evropského parlamentu a Rady z 18. prosince 2006 tykajicich se registrace, hodnoceni, povo-
lovani a omezovani chemickych latek (REACH). EU dvakrat roéné vydava ke schvaleni seznam latek vzbuzuiji-
cich zvlast' velké obavy (SVHC neboli Candidate list of Substances of Very High Concern). Vyrobci a dovozci EU
jsou povinni informovat své zakazniky v EU, pokud vyrobek obsahuje latky SVHC v koncentraci vy$si nez 0,1 %
hmotnostniho procenta. Nékteré vyrobky spole¢nosti Demag skute¢né obsahuji mala mnozstvi latek SVHC, jako
je napftiklad olovo, které se obvykle pouziva v mosazi a v nékterych ocelovych materialech. Tyto pfipady jsou vy-
jimkami, protoze v sou€asnosti nejsou dostupné zadné uspokojivé alternativy téchto latek. Aktivné hledame alter-
nativy, abychom mohli nahradit polozky obsahujici latky SVHC.

Seznam latek SVHC naleznete zde: https://www.demagcranes.com/en/company/reach-notice.
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3

Technické udaje

3.1 Konstrukéni prehled
43715244 xml.eps
Obr. 3 Priklad: Pohon pojezdu E22-C2WD
Pol. Nazev Pol. Nazev Pol. Nazev
1 Spodni ¢ast skfiné 4 Ochrana proti padu krytu skfiné 7 Kryci deska Fidici karty
2 vStejnos'merny mo’tor prevodovky se 5 _Zas'uvna jednotka se Sroubovym spo- 8 Ridici karta
Snekovym soukolim jenim
e . Prahledové okénko pro 7segmentovy . -
3 Oto¢ny snima¢ (E22-C) 6 displej (E11 / E34 / E22-C) 9 Viko skfiné
Tab. 5

Pohony pojezdu jsou ovladany pomoci elektrickych signal ovladani stroje (jefab, kocka), do néjz jsou zabudova-
ny. Ovladani (jefab, kocka) je pfedevSim manualnim ovladanim ze strany obsluhy. Pfi pouziti v programové ovla-
danych strojich mize byt zapotiebi pfihlédnuti k dal§im bezpeénostnim pozadavkim. Pohony pojezdu pro ome-
zené pojezdové drahy (draha kocky, jefabova draha) museji byt vybaveny zarazkami pohybu.

13
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3.2

Provedeni od 10/2018

do 10/2018 od 10/2018 Provedeni .CSA od 10/2020
Typ Cislo Typ Cislo Cislo
E11 71657045 E11-2WD 716 900 45 716 965 45
E22 71659045 - - -
-——= - E22-1WD 716 910 45 -——=
E22-C 71695045 E22-C1WD 716 901 45 716 968 45
-——— -——— E22-C2WD 716 903 45 716 966 45
E34 71674045 E34-2WD 716 902 45 716 967 45

3.3

Pro pojezdy EU11 vyrobené pred rokem 2008 je predepsano pouziti pohonu 1WD. Novéj$i pohony 2WD se kvi-

li rozdilnym rozvortm kol nehodi ke starym pojezdim.

Novinky / zmény od 10/2018:
e 2WD: permanentni 2kolovy pohon pro pojezdy U11—U34

e E11-2WD / E34-2WD s ovladanim z E22-C, avSak bez snimace otacek

e U verze 2WD je skfifh 0 22 mm hlubsi.

® Pouze pohony pojezdu s ...-C maji zpétnou vazbu otécek.

Tabulka volby zafizeni

Retézovy kladkostroj DC

Pohon pojezdu

Nosnost | Kon- |Druh vi-| Max. hmot- Typ Rychlost pojezdu pfi 50/60 Hz mozné po- Objednaci ¢islo max.
st’ruké nuti no§t 'pl"i‘pojivi- stupfiové plynulé jezdy hmot-
ni vel- déni véetné . o . N nost

ikost mrtvé zatéze Vimen, PFi | Vinax. PFi dil- v pfi v pri diléim
2) plném zati- | &im zatize- | pIném zati-| zatizeni 3
zeni 3 ni 3 zeni 3
[kgl [kgl [m/min] [m/min] [m/min] [m/min] [ka]l
E11-
2WD /
125-1000 | 1-10 7 1100 E11- 24/6 30/7,5 1,92-24 2,40-30 u11 71690045/ 4
716 965 45
2WD
CSA,
24/6 30/7,5 1,92-24 2,40-30 U22/U34 | = ,Schéma zafizeni s
1000 15 11 pohonem pojezdu
1250 10 21 E22 E22-C / E22-C1WD /
1250 10-16 11 2200 2717 33/8 2,16-27 2,64-33 RF 125 E22-C2WD*, Stra-
1600 10 211 na 27
1600 15-16 17
2000 10-15 2/1 E22-C/ 24/3 30/3,7 1,2-24 1,5-30 U22/U34 = ,Nahradni dily", 5
E.WD | 27/35 33/4 1,4-27 4-33 RF 125 Strana 84
2000 25 17 E34-
2500 211 2WD /
2500 102_516 n 3400 E34- 14/3,5 - 1,12-14 - u34 771 166990627‘;55/
3200 1516 211 2WD
- CSA,
Tab. 7

2) Stoupavost max. 1 %, >1 % na vyzadani

3) Hodnoty rychlosti pojezdu = tovarni nastaveni. Mohou byt zménény pomoci zmény parametrd, viz také = ,Pfehled parametr(i“, Strana 61.
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Poloméry zakfiveni

Velikost pojezdu Nosnost Ruéni pojezd Elektricky pojezd Material
Kolovy po- | Pohon pojezdu/ |Pohon pojezdu / Sifka pfiruby nosni-| R, Sitka pfiruby nos- Ruin Pojezdova kola
jezd Pojezdovy motor | pojezdovy motor ku ¥ niku 4
do 10/2018 od 10/2018
[kal [mm] [mm] [mm] [mm]
U1 E11 E11-2WD 1100 58-310 1000 58-310 2000 Plast 5
E22/ E22/
u22 E22-C E22-C1WD / 2200 74-200 74-200 9 Sféricky odiitek 7
E22-C2WD
£22/ E22/ 2000 3000
E29.C E22-C1WD / 2200 201-310 8 201-310®
u34 - E22-C2WD Sféricky odlitek
E34 E34-2WD 3400 74-3108) 74-3109)
Tab. 8

jud o

e Uvedené poloméry zatacek plati pro normalni pouziti. Pfi Castych pohybech po obloukovych drahach (napf.
automatizovana zafizeni) se s nami poradte.

e V pfipadé provozu vétSiho poc&tu ko¢ek na jednom nosniku doporu€ujeme pouzit narazniky pojezdu, aby byly
pfipadné vzajemné narazy kocek ztlumeny.

® DalSi moznosti pouziti viz ,,Technicka data fetézového kladkostroje Demag DC*.

3.4 Elektrické parametry
Napéti 9 Konstrukéni | Velikost moto- Py Dz ny Zap/h Min. / max. proudy a rozbéhovy proud
Kmitodet velikost r kW] (% | [ot/min] hyzzo [A] Iy aso [A] o [A]
(konformita)
0,025 20 862 240 0,30 0,15 1,30
E11/E11-2WD MP 56 M
3~ 220-480 V 0,10 40 3450 120 1,10 0,55 2,60
E22/ 0,05 20 630 240 0,50 0,24 1,16
50/60 Hz E22-C1WD / MP 56 L
E29_C2WD 0,20 40 2525 120 1,80 0,90 4,30
(CE/CSA) E34/ P 56 5L 0,04 20 478 240 0,50 0,24 116
E34-2WD 0,15 40 1914 120 1,60 0,80 3,80
Tab. 9

jud o

Prevezméte prosim hodnoty sitové pojistky, pfivodniho vedeni a délky vedeni z navodu k pouziti Fetézového
kladkostroje, viz tiskopisy = Tab. 3, Strana 7.

4) Max. $itka pFiruby 500 mm

)
5) Ocelové pojezdové kladky volitelné

6) Sitka priruby u DC 16/25 = 90-200 mm

7) Plastova pojezdové kladky na vyzadani

8) Sitka ptiruby u DC 16/25 = 90-310 mm

9) Je mozna kratkodobé tolerance napéti v rozmezi +5 % az -10 %. Motory jsou provedeny podle tfidy izolace F.
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3.5

Rozmeéry

Pohon pojezdu E11-E34 na pojezdu na spodni pfirubé U11-U34
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Rozméry v mm A1 [ Vv X1 X2 X3 T
) EU11 58 273 98 50 68 115 41
Pojezd
EU22 / EU22-C / EU34 60 288 112 68 44 117 49
Tab. 10

1): Od 4/2018 zménéna hloubka skfiné ze 182 na 204 mm!

juud o

e Vertikalni montaz pohonu pojezdu E11-E34 v kombinaci s distribu¢ni pfevodovkou neni mozna.
® P¥i provozu ve venkovnim prostfedi doporucujeme horizontalni provedeni pohonu pojezdu.

Pohon pojezdu E22 / E22—C / E...WD na KBK RF 125

nu.

PouZijte nové pohony pojezdu E... 2WD.

e Pouziti jako pohon jefabového pojezdu na spodni pfirubé se nedoporuéuje vzhledem k jednokolovému poho-

283

210

270(130)

232

43715144 _xml.eps

Obr. 5

Pojezd KBK RF 125 se mliZze pouzit jako pojezd kocky a jefabu.
Délka pruziny (A) s podlozkou musi €init 47 mm v pfedpjatém stavu.

3.6 Emise hluku / hladina akustického tlaku

Hladina akustického tlaku podle DIN 45635 (L,¢) Cini ve vzdalenosti 1 m od pohonu pojezdu:

Typ E11 E22 /E22-C /| E..WD E34
Rychlost do [m/min] 24 24 14
Hladina akustického tlaku [dB (A)] 65+2 65+2 65+2

Tab. 11

Jedna se o emisni hodnoty zjisténé pfi max. zatizeni.

Vliv nasledujicich konstrukénich pomért neni u predchozich Gdaji zohlednén:

prenos hluku pres ocelové konstrukce,
odrazy od stén, atd.

stav nosného profilu,

odlisné pojezdy.
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3.7

Doprava, obal, rozsah dodavky, skladovani

Bezpecnostni pokyny

VAROVANI

Padajici dily

Pii dopravé resp. nakladce a vykladce hrozi riziko zranéni padajicimi dily.

— Nikdy nevstupujte pod zavéSené bfemeno. Udrzujte dostatec¢né bezpecnou vzdalenost.
—  Pracovni oblast v celém prostoru uzavrete.

VAROVANI

Skody pfi prepravé
Pohon pojezdu se muiize v diisledku nespravné dopravy poskodit nebo zni¢it.
Zdvihaci a dopravni prostfedky nasazujte pouze v mistech, ktera jsou k nasazeni oznacena.

Kontrola po doruéeni

e U dodavky v okamziku jejiho obdrzeni neprodlené zkontrolujte jeji Uplnost a pfipadné Skody, které vznikly pfi
prepraveé.

® \/ pfipadé viditelnych prepravnich Skod dodavku nikdy neprejimejte, pfipadné ji pfevezméte s vyhradou. Roz-
sah Skod uvedte na pfepravnich dokumentech nebo dodacim listu dopravce. Zahajte proces reklamace.

e Zavady, které nezjistite ihned, po jejich zjisténi neprodlené reklamujte, protoze naroky na odSkodnéni je mo-
zné uplatnit pouze v ramci platnych reklamacnich Ihut.

Obal

Pohon pojezdu Demag a pfisluSenstvi se dodava v kartbnovém obalu.

Navod k montazi, pytlik se spojkami vodicl, zasuvnou jednotkou a Sroubovymi spoji jsou pfilozeny.

Jestlize nebyla uzaviena dohoda o vraceni oball, rozdélte materialy podle typu a velikosti a predejte je k dalSimu

pouziti nebo recyklaci.

Pro dobro zivotniho prostredi:

® Obalové materialy likvidujte vzdy Setrné k zivotnimu prostfedi a v souladu s platnymi mistnimi pfedpisy pro
likvidaci.

® Popfipadé povérte likvidaci firmu provadéjici recyklaci.

Rozsah dodavky

Skuteény rozsah dodavky se mize v pfipadé zvlastnich provedeni, objednani dodate¢nych prvkid vybavy nebo v
dasledku nejnovéjsich technickych zmén podle okolnosti liSit od udajd, pokynd a grafickych znazornéni, které
jsou zde uvedeny. V pfipadé dotazl se obratte na vyrobce.

Skladovani

PFistroj a pfislusenstvi uchovavejte az do instalace uzaviené a skladujte je za nasledujicich podminek:
® Neskladujte je venku.

e Skladujte na suchém a bezprasném misté, relativni vihkost vzduchu: max. 60 %.

® Nevystavujte je pusobeni agresivnich prostfedku.

® Chrante je pfed slunecnimi paprsky.

® Zabrarte mechanickym otfesiim.

e Skladovaci teplota: -25 az +55 °C.

® Zabrarite vyraznému kolisani teploty (tvorba kondenzatu).

® Naolejujte vSechny holé strojni dily (ochrana pfed korozi).

® Pravidelné kontrolujte celkovy stav vSech dilt v baleni. V pfipadé nutnosti obnovte nakonzervovani nebo jej
provedte znovu.

® P¥i skladovani v klimatiza¢ni komofe musi byt stroj nepropustné zabalen a ochranén proti korozi (susici pro-
stfedek).
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3.8 Materialy

3.8.1 Skf¥in

Skfin pohonu pojezdu je vyrobena z tlakového odlitku z hliniku. Horni plocha je popraskovana. Na spodni strané
skiiné se nachazi vyjimatelna plastova zasuvna jednotka pro pfijem kabelovych Sroubovych spojl.

3.8.2 Povrchova ochrana a barevné provedeni

Pohon pojezdu je opatfen standardné ochranou proti korozi (praskové lakovani) a dodava se v nasledujicim ba-
revném provedeni:

Barevné provedeni

Pohon pojezdu ‘ RAL 5009 ‘ Azurové modra

Tab. 12

3.9 Podminky pouziti

POZOR

Ohrozeni provozni bezpecnosti
Bezpecény provoz je mozny pouze pfi dodrzeni uvedenych podminek pouziti. V pfipadé odliSnych podminek
pouziti kontaktujte vyrobce.
Pohon pojezdu muze byt pouzity za téchto podminek:

Provedeni Stupen kryti Teplota prostfedi | VIhkost vzduchu Vyskova poloha: Elektromagneticka snasenlivost

Standardni IP55 o L . . Odolnost proti rueni — prdmyslova oblast

-20°C az +40 °C m\/?ﬁkfgtézrgbfmm az 10?]?)[;“”:;1 hladi- Rusivé vysilani v oblasti zivnostenskych provo-
CSA NEMA 3R zoven a obchodu
Tab. 13

° Doporuéujeme vam, abyste pohony pojezdu Demag provozované venku opatfili ochrannou stfiskou proti plso-
1 beni povétrnostnich vlivl, nebo abyste v pfipadé nepouzivani zajeli pod stfechu.

Za ucelem prevence pred¢asného vypnuti v disledku pfehrati je nutné vyhnout se pomoci vhodnych opatfeni pfi-
mému slunecnimu svitu.
Zvlastni podminky pouZiti 1ze v konkrétnim pfipadé dohodnout s vyrobcem.
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4 Technicky popis

4.1 Historie produktu

wooo I o
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Obr. 6 Priklady: zafizeni s pohony pojezdu E11-E34 v paralelnim provozu (A), zafizeni s pohony pojezdu E22-C / E...WD v provozu Master-Slave

B)

427503HI_xml.eps

K dispozici zafizeni s Prestrojeni na Poznamka

Zafizeni musi byt zapojeno jinak, aby mohlo dochazet ke spole€nému odpojeni v pfipadé poruchy.

2xE22 2x B22-C verze 1.XX Odpojeni se poté provadi prostfednictvim povolovaciho okruhu.

Je-li tteba provozovat zafizeni jako Master-Slave, neni k realizaci provozu Master-Slave nutna zadna

2x E22-C verze 1.XX 2x E22-C verze 2.XX . L
dal$i uprava zapojeni.

- Bez Upravy zapojeni pouze paralelni provoz se spole€nym odpojovanim prostfednictvim povolovaci-
2x E22 2x E22-C verze 2.XX ho okruhu.
- Provoz Master-Slave po Upravé zapojeni.

Tab. 14
° Je-li stavajici zafizeni vybaveno novym pohonem pojezdu E22-C / E...WD, méjte na paméti tyto body:
1 e Komponenty s ,,jinym nez Sedym* pozadim je nutno doobjednat resp. nové zapoijit, viz také = ,Schéma za-

fizeni s pohonem pojezdu E22-C / E22-C1WD / E22-C2WD*, Strana 27.
® Na jedné ose pojezdu nelze kombinovat pohony pojezdu E22 a E22-C.

e Dbeijte, aby Master a Slave nemély rizné verze softwaru. V pfipadé potieby je ale mizete pomoci elektroniky
kocek a prisluSnym nastavenim prepinacl zrusit. Pokud to neni mozné, mél by mit Master starsi verzi soft-
waru, aby pfi pfenosu parametr z Master do Slave nedochazelo k chybam.

Paralelni provoz

Signaly generované fidicim zafizenim se vysilaji paralelné do vSech pohon(i pojezdu podilejicich se na skupino-
vém provozu. Ridici signaly a signaly koncového vypinage jizdy se rozdéluji z centralni svorkovnice na riizné po-
hony pojezdu. Kazdy pohon pojezdu pfijima souc¢asné tytéz fidici signaly.

U této varianty provedeni musi byt povolovaci okruh zapojen a aktivovan pro vSechny zu¢astnéné pojezdy, aby
bylo zajisténo spolecné vypnuti v pfipadé poruchy; odchylka otacek urc€itého pohonu se nezjistuje. Pokud se roz-
loZeni zatéze vyrazné lisi, mdze to vést k tomu, Ze se pohony pojezdu zapojené do paralelniho provozu rozbihaji,
coz ma za nasledek naklonéni jefabového mostu.

Najeti na koncovou zarazku nebo porucha vede k signalu zastaveni/pozastaveni od v§ech pohont pojezdu zapo-
jenych do skupinového provozu.

Provoz Master-Slave

Provoz Master-Slave uskuteciiuje sériovou komunikaci mezi pohony pojezdu podilejicimi se na skupinovém pro-
vozu. Porucha, jednostranné najeti na koncovou zarazku a odchylka poc¢tu otacek jednoho pohonu je zaevidova-
na a zpracovana.

Signaly ovladani a koncového vypinace jizdy jsou propojeny na pohon pojezdu Master. Pohony pojezdu Slave
(max. 2) jsou napajeny energii. Smér jizdy, rychlost pojezdu a polohy koncového vypinace jsou zadavany poho-
nem pojezdu Master pomoci povolovaciho okruhu. Pohony pojezdu Slave vysilaji zpét signal Lifesign na pohon
pojezdu Master. Spole¢né odpojeni pohonu probiha pomoci individualniho (Master nebo Slave) otevirani povolo-
vaciho okruhu. Kazdy pojezd zkouma vlastni provozni parametry a hlasi poruchy, resp. chyby pomoci 7segmen-
tového displeje. Zprostfedkovani poruchy, resp. chyby mezi pohonem pojezdu Master a Slave neprobiha.

Pfi jednostranném rozdéleni bfemene a ¢astém narazovém provozu neni vyloucené Sikmé nastaveni jefabového
mostu navzdory provozu Master-Slave.
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Historie verzi

softwaru

Pohon pojez- Verze Rozsifeni / zména funkce Pouziva se od:
du
154 Nathaveni parametrud ¢. ,0.“ a ,1.“ (rychlost) v 5%Ikrogif:h r)amisto dgsud .10,% kroka. 09.2006
Zmeéna verze hardwaru z 6.2 na 6.9 pro podstatné zvySeni odolnosti proti narazu.
1.62 Pfidani parametru €. ,b.“ a ,,C.” pro jemné sefizeni maximalnich otacek. 03,2007
1.64 Teplotni rozsah pro minusové teploty rozsifen na -20 °C. 05,2007
E11 Ve vychozim nastaveni je aktivovan pfediazeny vypinac. Vstupy X10 jsou vybaveny ¢tyfmi draténymi
E22 1.70 mustky: 06.2007
E34 3-4; 5-6; 7-8; 9-10
172 Smél: otaceni motoru Ize nastavit pomoci parametru €. ,d.“. Povolovaci okruh pfi nouzovém zastaveni 09.2007
uzavien.
1.80 Pocet parametrd omezen (viz = ,Pfehled parametr(l, Strana 61). 03/2008
1.83 ZvySené proudové limity 07/2010
1.26 1. sériovy software 06/2013
E22-C od 2.00 Zména hardwaru, napt. JP3 a JP6 = ,Ridici karty*, Strana 48 07/2016
E11-2WD od 2.00 Prestavba na stejné ovladani jako E22-C1WD, av$ak bez zpétné vazby poctu otacek 08/2018
E34-2WD od 2.00 Prestavba na stejné ovladani jako E22-C1WD, av$ak bez zpétné vazby poctu otacek 08/2018
I1E\;V1D_/32‘:/:/g od 3.00 Pfechod na novou generaci ovladacu 04/2022
Tab. 15
4.2 Pohon
Jako hnaci motor slouZzi trvale buzeny motor se Snekovou pfevodovkou na stejnosmérny proud.
U motorl na stejnosmérny proud se velmi dobfe reguluji otacky, a tim Ize dosahovat hladkého zvy$ovani rychlosti
i brzdéni pohonu. To umozhuje pojizdéni bez kyvani.
Snekova prevodovka je vybavena bronzovym kolem a je doZivotn& promazana olejovou naplni. Mimo jiné ma sa-
modrzné provedeni, neni tedy nutna pfidrzna brzda. Pfenos toCivého momentu na hnaci kolo probiha pomoci
drazkovaného spojovaciho hiidele (DIN 5481 12x14).
4.3 Ovladani

i o

® Provoz pohonu pojezdu s predpfipojenym transformatorem z 230 V na vétSi napéti neni pripustny.

e Dbeijte, aby Master a Slave nemély riizné verze softwaru. V pfipadé potieby je ale mizete pomoci elektroniky
kocek a prisluSnym nastavenim prepinacl zrusit. Pokud to neni mozné, mél by mit Master starsi verzi soft-
waru, aby pfi pfenosu parametrd z Master do Slave nedochazelo k chybam.

Pohon pojezdu E11, E22, E34

Ridici karta ma Sirokonapétovy vstup (220-480 V / 50/60 Hz). Pro napéti 500- 575 V je nutné zapoijit jednofazovy
oddélovaci transformator do napajeci sité pohonu pojezdu. V tomto pfipadé jiz neni fetézovy kladkostroj napajen
pres pohon pojezdu, ale pfimo z pfislusné sité (plati pouze pro 500-575 V / 50/60 Hz). Transformator musi mit
nasledujici technické udaje:

e Typ: TTT 0,25

® Napéti primarni: 500-575 V

® Napéti sekundarni: 200-230 V

® \/ykon: 250 VA

Sitové napéti napaji regulovany napét'ovy meziobvod. Z meziobvodu se napaji motor pomoci vykonového dilu
PWM (Pulse Width Modulation). Pro rozbéh a brzdéni se generuji rampy. Rozbéhly motor se elektrickou regulaci
zabrzdi a zastavi se zkratem vinuti kotvy. Ovladani obsahuje standardné nasledujici vybaveni:

e Konektorové pfipojeni na vSech vstupech a vystupech;

® Prodluzovaci vedeni sitového napéti do fetézového kladkostroje;

e V/stupy koncovych vypinac;

e \/stupy predfazenych koncovych vypinacq;

® 7segmentovy displej pro provozni stav, chybova hlaseni, parametry;

® Moznosti nastaveni parametru pro rychlost, zrychleni atd.;

® Monitorovani teploty resp. odpojeni pfi nadmérné teploté;
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e Stupnovy prenos signalu pomoci signalu Tri-State pfi zapojenych fetézovych kladkostrojich DC (vyuziti pllvin);

e Plynuly prenos signalu pomoci signalt 0-24 V PWM (Pulse Width Modulation) v kombinaci s plynule fizenymi
fetézovymi kladkostroji DCS.

Pohon pojezdu E11-2WD / E34-2WD
Pro tyto pohony pojezdu plati stejné specifikace jako pro E22.

Pohon pojezdu E22-C1WD / E22-C2WD
Pohonu pojezdu E22-C se zpétnou vazbou otacek od verze softwaru 1.30 ma nasledujici doplrfikové funkce:

e Detekce otacek motoru pomoci samostatného snimace otacek, ¢imz odpada nutnost sefizovat pohony pojez-
du jefabu, snizuje se také vliv zatizeni.

® P¥i provozu Master-Slave pouze Master pfijima specifikaci otaéek (z ovladace) a pfedava pozadovanou hodno-
tu otacek pohontim Slave (max. 2 mozné). To snizuje mnozstvi kabelaze a umozriuje také plynulé zadavani
pozadované hodnoty.

e 7segmentovy displej je vidét zvenku.
e Nastaveni parametrl pohont bez otevieni kapoty. Parametry se nastavuji stejnym zplsobem jako u fetézové-
ho kladkostroje DCS-Pro; Master pfedava parametry do Slave.

e K pohondm je mozné pfipojit ruéni terminal. Timto zplsobem je umoznén pfistup k diagnostickym a dal$im pa-
rametrim (neprenaseji se do zafizeni Slave). Viz tiskopis ,Navod k montazi — Nastavovani parametr( DCS +
E22-C“ = Tab. 3, Strana 7.

Pohon pojezdu E11-2WD / E34-2WD
Nové pohony pojezdu E11-2WD a E34-2WD od verze softwaru 2.0 maji nasledujici vlastnosti:

e K dispozici je provoz Master-Slave (bez regulace otacek). Pfitom pouze Master pfijima specifikaci otacek (z
ovladace) a predava pozadovanou hodnotu otac¢ek pohonlim Slave (max. 2 mozné). To snizuje mnozstvi kabe-
laze a umoznuje také plynulé zadavani pozadované hodnoty.

e 7segmentovy displej je vidét zvenku.

e Nastaveni parametrl pohont bez otevieni kapoty. Parametry se nastavuji stejnym zplsobem jako u fetézové-
ho kladkostroje DCS-Pro; Master pfedava parametry do Slave.

e K pohondm je mozné pfipojit ruéni terminal. Timto zplsobem je umoznén pfistup k diagnostickym a dal$im pa-
rametrdm (neprenaseji se do zafizeni Slave). Viz tiskopis ,Navod k montazi — Nastavovani parametr DCS +
E22-C“ = Tab. 3, Strana 7.
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4.4 7segmentovy displej

43466545_xml.eps

Ze Tsegmentového displeje se daji vycist nasledujici informace:
® verze softwaru = ,Zobrazeni verze softwaru®, Strana 23;

® (idaje o parametrech (Cislo, nazev, hodnota) = ,Pfehled parametr(,
Strana 61;

® a chybové kody a stavova hlaSeni = ,Poruchy/vystrahy®, Stra-
na 78.

Pohon pojezdu E11, E22, E34

Pro odecet 7segmentového displeje D21 je nutné odSroubovat viko po-
honu pojezdu.

Pohon pojezdu E22-C / E..WD

7segmentovy displej D24 je vidét zvenku.

Obr. 7 Pfiklad: Pohon pojezdu E22-C

Zobrazeni verze softwaru

0,8s

~u

0,2s

’I 02s ' 02s

42718445 _xml.eps

Obr. 8 Priklad: Verze softwaru 1.42

Verze softwaru se zobrazi po

kazdém zapnuti napéti nebo pfi nouzovém zastaveni.

Provoz Master-Slave s pohonem pojezdu E22-C / E...WD
U pohonu pojezdu Master zagina obrazovka verze softwaru s U.

U pohonu pojezdu Slave zaci

na obrazovka verze softwaru s u.
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5.1

5.2

1

Montaz

VSeobecné informace k montazi

Podle tohoto navodu k montazi mize provozovatel provést samostatnou montaz pohonu pojezdu, respektive jeho
novou montaz nebo vyménu. Pfed zahajenim montaze jmenuje provozovatel koordinatora s fidici kompetenci.

Navzdory podrobnym Gdajim neni mozné zabranit chybam pfi vlastni montazi. Proto doporucujeme, abyste tyto
prace nechali provést nasimi vySkolenymi odborniky nebo nami autorizovanymi osobami.

Instalace pohont pojezdu Demag odpovida ve vSech bodech aktualné platné normé DIN VDE a pfedpisim o pre-
venci nehod.
Dbejte prosim, aby neodborné zasahy tuto shodu nenarusily.

Pohony pojezdu jsou napajeny energii ze sité stfidavého proudu. Napéti a frekvence sité stfidavého proudu mu-
si odpovidat tdajiim uvedenym na typovém Stitku pohonu pojezdu.

Bezpeénostni pokyny k montazi

Jestlize bude jednotka pohonu pojezdu provozovana spole¢né s fetézovym kladkostrojem Demag, mu-
seji byt dodrzovany prislusné navody k montazi a obsluze fetézovych kladkostrojli. Zejména je nutné re-
spektovat a dodrzovat bezpecénostni pokyny. = Tab. 3, Strana 7

NEBEZPECI

A

Nespravné provedena montaz
Ohrozeni zdravi a zivota

Nespravné provedena instalace muze vést k téZkym poranénim osob nebo skodam na majetku. Tyto prace
sméji byt proto provedeny pouze autorizovanym, pou¢enym personalem seznamenym se zplsobem prace zafi-
zeni, ktery dodrzi veSkeré bezpecnostni predpisy.

— K montazi sméji byt pouzity pouze vhodné, zkontrolované a kalibrované nastroje a pomocné prostredky.

—  Konstrukéni dily odborné namontujte. Dodrzte predepsané utahovaci momenty Sroubl. Neodborné pfipev-
néné konstrukéni dily mohou spadnout a zpusobit vazné poranéni.

—  SvareCské prace sméji byt provedeny pouze osobami se zvlastni kvalifikaci, které se pfitom museji fidit po-
zadavky na svarecCské prace podle DIN. Pfi svarecskych pracich prilozte svareci klesté a uzemnéni vzdy ke
stejnému konstrukénimu dilu, protoze jinak mize dojit k vaznému poskozeni.

NEBEZPECI

A

Konstrukéni dily pod napétim

Ohrozeni zdravi a zivota

Prace na elektrickych zafizenich sméji byt provedeny pouze kvalifikovanym odbornym personalem, ktery musi
dodrzet bezpecnostni predpisy.

Napajeni musi byt vybaveno zafizenim, které umozni jeho odpojeni (napfiklad sitovy vypina¢ nebo odpojovac s
visacim zamkem).

Pred zahajenim praci odpojte pfivod elektrické energie. Sitovy vypina¢ nebo odpojovac s visacim zamkem zaji-
stéte proti neopravnénému nebo mylnému zapnuti.

Mechanicka bezpeénost

VSechny Sroubové spoje museji byt pevné utazeny.

Samojistici matice nesméji byt nahrazeny jinym typem matice. Samojistici matice se musi ménit po péti nasrou-
bovanich a vySroubovanich. Upinaci utahovaci moment samojistici matice nesmi byt nizSi nez stanoveny Sroubo-
vaci moment podle EN ISO 2320.

Dostate¢né zajisténi proti uvolnéni mize poskytnout pouze spravny utahovaci moment.

Sroubové spoje nesmé&ji byt nikdy mazany, protoZe by jinak byla napinaci sila pFili§ velka.

U svornikovych spoju je nutné zkontrolovat jejich bezpe¢né usazeni.

Jakoukoli zménu, ktera ovliviiuje bezpecénost, je potfeba neprodlené nahlasit nejblizSimu zodpovédnému pracov-
nikovi. Odstranéni nedostatk(i smi vyhradné provést jen odborny pracovnik.

Je nutné zajistit, aby byly vSechny zavésy volné pfistupné k provedeni kontrol a inspek&nich praci nebo aby bylo
mozné volny pfistup vytvorit.
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Elektricka bezpec¢nost
Tento navod k montazi obsahuje pouze standardni schémata zapojeni pro pohon pojezdu. V zavislosti na prove-
deni zafizeni popfipadé plati schéma zapojeni specificka pro danou objednavku.

Ochranny vodic¢

Ochranny vodi¢ musi byt u izolovanych vodi¢u a kabell po celé své délce oznacen zeleno-zluté.

Ochranny vodi¢ nesmi byt pfipojen k upinacim Sroubtm.

Spoje a pfipojeni ochranného vodi¢e musi byt zajiStény proti automatickému uvolnéni (napfiklad pomoci véjifovité
podlozky podle DIN 6798). Pfipojky musi byt mozné uvolnit jednotlivé.

Ochranné vodi¢e nesmi vést zadny proud.

Pocet mist pfipojeni ochranného vodi¢e musi odpovidat poc¢tu elektrickych pfivoda a vyvodu.

Pfipojeni ochranného vodi¢e musi byt zkontrolovano z hlediska prichodnosti.

Sit'ovy vypinacé

Pro hlavni pfivod proudu zafizeni je vzdy vyzadovan hlavni sitovy vypina¢. Pomoci sitového vypinace odpojite
vS§echny pdly svého zafizeni od sité.

Davejte pozor na to, aby byl hlavni sitovy vypina¢ umistén na snadno pfistupném misté v oblasti vaseho zafizeni
a byl oznacen jako sitovy vypinac.

Privod proudu
Pfivod proudu / vodice, které budou pouzity, jsou nezavislé na zafizeni.

25
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5.3

Schémata zarizeni

5.3.1 Prifrazeni schémat zarizeni
Kon- Pohon pojezdu Ridici stanovisté Trolejo- | Popis Viz
strukéni Ovladaé Radio- | Vé Ve
'vevllkosg vé ovla-| deni
fetézové- dani
ho klad-
kostroje
DC Kocka | Jefab | nafetézo- | pojizd-
vém klad- né
kostroji
E22-C |2x E22-C X - - - Pfiklad s pohonem pojezdu E22-C = Obr. 9, Strana 27
E - X - - - Pojezd kocky plynule, ovlada¢ na fetézovém kladkostroji = Obr. 10, Strana 28
E - - X - - Pojezd kocky plynule, ko¢ka s pojizdnym ovladaéem = Obr. 11, Strana 28
% E : X ) ) ) stczsjli(a s dualnim pohonem, ovlada¢ na fetézovém kladko- — Obr. 12, Strana 30
- 2x E X - - - Jefab s rucni kockou, ovlada¢ na fetézovém kladkostroji = Obr. 13, Strana 30
E 2xE X - - - Pojezd jefabu plynule, ovlada¢ na fetézovém kladkostroji = Obr. 14, Strana 32
E 2xE - X - - Pojezd jefabu plynule, ovlada¢ pojizdny = Obr. 15, Strana 32
1-5 - - PR STES U
E p X ) } } Pojezd Jer'ﬁbu s prepinanim pold, ovlada¢ na fetézovém — Obr. 16, Strana 34
kladkostroji
E P - X - - Pojezd jefabu s prepinanim polu, ovlada¢ pojizdny = Obr. 17, Strana 34
) o E X ) ) % Jer?b§ trol’ejovym veder?llm, koc¢ka ru¢né pojizdna, ovladac — Obr. 18, Strana 36
na fetézovém kladkostroji
E o E X ) } X Jer:ab svtrovlejov’ym vedenim, llfocka elektricky pojizdna, ovla- — Obr. 19, Strana 36
dac na fetézovém kladkostroji
E - - - X - Radiové ovladani, kocka (2 osy) = Obr. 20, Strana 37
E 2xE - - X - Radiové ovladani, jefab (3 osy) = Obr. 21, Strana 37
E - X - - - Pojezd kocky plynule, ovladaé na fetézovém kladkostroji = Obr. 22, Strana 38
E p X ) } } Pojezd Jer'ﬁbu s prepinanim pold, ovlada¢ na fetézovém — Obr. 23, Strana 38
16/25 kladkostroji
E P - X - - Pojezd jefabu s prepinanim pdld, ovlada¢ pojizdny = Obr. 24, Strana 40
E p ) ) X } Eéalcélove ovladani, jefab (3 osy), pojezd jefabu s pfepinanim — Obr. 25, Strana 41

E= pohon pojezdu E11 / E22 / E22-C / E34, P = ovladani motoru/l jefabu s pfepinanim polu pfes Polubox

Tab. 16

1

® Schémata zapojeni viz ,www.dc.demag-designer.com*.

® Schémata zapojeni viz ,Navod k montazi pohonu pojezdu E11-E34 DC (1) od 2018 = Tab. 3, Strana 7.
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5.3.2 Schéma zarizeni s pohonem pojezdu E22—-C / E22-C1WD / E22-C2WD

o <| DsE-10C
(DSE-10CS)

427503C22_xml.eps

Obr. 9 Pfiklad s pohonem pojezdu E22-C

Pol. Nazev Poznamka Technické udaje Objednaci ¢islo
1 Sitové vedeni 720 072 45
2 Ovladaci kabel 10pdlovy, 1,5 m 720 070 45
DSE-10C 773 352 45
3 Ovlada¢

DSE-10CS 773 353 45
4 Souprava koncového vypinace | Koncovy vypina¢ pojezdu kocky a jefabu (volitelny) E11-E34 716 663 45
E22-C 716 950 45
Pohon pro pojezd kocky nebo jefabu E22-CTWD 71690145
Nové 5 Pohon pojezdu B Fr)1 p1 / F 3(’: 1€ rJ\ e E22-C2WD 716 903 45
(B = pohon 1 - Master; C = pohon 2 - Slave) E22-C1WD CSA,, 716 968 45
E22-C2WD .CSA,¢ 716 966 45
6 Plochy kabel Sit’ a signal MDFO05VVH6H 13G 1,5 895 171 44
7 Kabel s kruhovym prafezem Sit' a signal YMHYK-J 8x1,5 894 136 44
8 Skfin jefabového mostu Mimo jiné s transformatorem a stykacem KRBG 772278 45
Nové 9 Kabel s kruhovym prifezem Signal povolovaciho okruhu OELFLEX-O 3x0,5 894 725 44
Nové 10 Kabel s kruhovym prafezem Sit’ YMHYK-J 4x1,5 504 931 44

A Sitovy pfivod 4polové Zakaznik

Tab. 17

Je-li stavajici zafizeni vybaveno novym pohonem pojezdu E22-C (plati i pro E11/E34), davejte pozor na tyto
body:

e Komponenty s ,,jinym nez Sedym pozadim“ je nutno doobjednat ¢i nové zapojit.

jud @

® Toto schéma zafizeni plati jako pfiklad pro v§echny nasledujici schémata zafizeni a znazornuje rozdily v za-
fizeni s novym pohonem pojezdu E22-C (plati i pro E11/E34 od verze 2.0, tam vSak pouze bez regulace ot-
acek).

® Na jedné ose pojezdu nelze kombinovat pohony pojezdu E22 a E22-C.

e Dbejte, aby Master a Slave nemély rizné verze softwaru. V pfipadé potieby je ale mizete pomoci elektroniky
kocek a prisluSnym nastavenim prepinacl zrusit. Pokud to neni mozné, mél by mit Master starsi verzi soft-
waru, aby pfi pfenosu parametr z Master do Slave nedochazelo k chybam.
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5.3.3

5.3.31

Schéma zarizeni s fetézovym kladkostrojem DC 1-15

Schéma zarizeni ko€ky, ovladac¢ na retézovém kladkostroji nebo pojizdny

DC 1-10
(DCS 1-10)

29| psE-10C
@ [00] (DSE-10CS)

42749945 _xml.eps

Obr. 10 Pojezd kocky plynule, ovlada¢ na fetézovém kladkostroji

DC 1-10
(DCS 1-10)

DSE-10C

(DSE-10CS)

42750144 _xml.eps

Obr. 11 Pojezd kocky plynule, koc¢ka s pojizdnym ovladacem
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Pol. |Nazev Poznamka Technické udaje Objednaci Cislo
Sitové vedeni 720 072 45
Ovladaci kabel 10pdlovy, 1,5 m 720 070 45
Ovladaci kabel 10pdlovy, 1,5 m 772 073 45

DSE-10C 773 352 45
4 Ovladaé
DSE-10CS 773 353 45
5 | Souprava koncového vypinade Koncovy vypinaC pojezdu koCky ajefabu | g4 pay 716 663 45
(volitelny)
E11-2WD 716 900 45
E11-2WD .CSA, 716 965 45
= ,Schéma zafizeni s pohonem pojez-
6 Pohon pojezdu Pohon pro pojezd kocky nebo jefabu E22 du E22-C / E22-C1WD / E22-C2WD*",
Strana 27
E34-2WD 716 902 45
E34-2WD .CSA, 716 967 45
Plochy kabel 2x6x0,5mm? 720 139 45
Skfin zastrcky, kompletni 720 187 45
Zastreka signalniho adaptéru 720 087 45
10 Kabelovy zasobnik 720 065 45
A Sitovy privod 4pdlovy plochy Zakaznik
Tab. 18
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5.3.3.2

Schéma zarizeni kocka s dualnim pohonem nebo jefab s ruéni kockou

(DCS 1-10)

oo
oo

35| DSE-10C

[eXe)
® [0 (DSE-10CS)

42750044 _xml.eps

Obr. 12 Koc¢ka s dualnim pohonem, ovlada¢ na fetézovém kladkostroji

8| DsE-10C
(®[o0] (DSE-10CS)

42750244 _xml.eps

Obr. 13 Jefab s ruéni kockou, ovlada¢ na fetézovém kladkostroji
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Pol. |Nazev Poznamka Technické udaje Objednaci ¢islo

1 Sitové vedeni 720072 45

2 Ovladaci kabel 10pdlovy, 1,5 m 720 070 45
DSE-10C 77335245

3 Ovladaé
DSE-10CS 773 353 45

4 Souprava koncového vypinace Kon‘covy' vypinac pojezdu kocky a jefabu E11-E34 716 663 45

(volitelny)
E11-2WD 716 900 45
E11-2WD .CSA, 716 965 45
= ,Schéma zatizeni s pohonem pojez-
5 Pohon pojezdu Pohon pro pojezd kocky nebo jefabu E22 du E22-C / E22-C1WD / E22-C2WD",
Strana 27

E34-2WD 716 902 45
E34-2WD .CSA, 716 967 45

6 Kabel s kruhovym prufezem Sit' a signal YMHYK-J 8x1,5 894 136 44

7 Plochy kabel Sit’ a signal MDFO5VVH6H 13G 1,5 895171 44

8 Kabel s kruhovym priifezem Sit’ a signal YMHYK-J 12x1,5 504 945 44

9 Svorkovnice ko¢ky ruéni DC 77217545

10 SkFin jefabového mostu Mimo jiné s transformatorem a stykacem KRBG 772278 45

A Sitovy pfivod 4polové Zakaznik

Tab. 19
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5.3.3.3

Schéma zarizeni jefabu, ovlada¢ na retézovém kladkostroji nebo pojizdny

oo

oo

55| DSE-10C
@ [o0] (DSE-10CS)

42750345_xml.eps

Obr. 14 Pojezd jefabu plynule, ovlada¢ na fetézovém kladkostroji

DC 1-10 | "3/
(DCS 1-10)

59| psE-10C

(DSE-10CS)

42750445_xml.eps

Obr. 15 Pojezd jefabu plynule, ovladaé pojizdny
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Pol. |Nazev Poznamka Technické udaje Objednaci ¢islo
1 Sitové vedeni 720 072 45
2 Ovladaci kabel 10pdlovy, 1,5 m 720 070 45
3 Ovladaci kabel 10pdlovy, 1,5 m 772073 45
DSE-10C 773 352 45
4 Ovladac
DSE-10CS 773 353 45
5 So'uprava koncového vypi- Konlcovy’ vypina¢ pojezdu kocky a jefabu E11-E34 716 663 45
nace (volitelny)
E11-2WD 716 900 45
E11-2WD .CSA, 716 965 45
. ’ M s = ,Schéma zafizeni s pohonem pojezdu E22—-
6 Pohon pojezdu Pohon pro pojezd kocky nebo jefabu E22 C / E22-C1WD / E22-C2WD¥, Strana 27
E34-2WD 716 902 45
E34-2WD .CSA, 716 967 45
7 Plochy kabel 2x6x0,5mm? 720 139 45
8 Plochy kabel Sit’ a signal MDFO5VVH6H 13G 1,5 895 171 44
9 f:;e' s kruhovym prife- | gy o signal YMHYK-J 12x1,5 504 945 44
10 SkFin zastréky, kompletni 720 187 45
1 rZuastrcka signalniho adapté- 720 087 45
12 Kabelovy zasobnik 720 065 45
13 Skfin jefabového mostu Mimo jiné s transformatorem a stykacem KRBG 772278 45
A Sitovy pfivod 4pdlové Zakaznik
Tab. 20
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5.3.3.4

Schéma zarizeni kocky EU22 s pohonem pojezdu DRF 200

o"o—
o—"0—
)
o—"0—
Lo—"0—
<
@

DC 2-10
(DCS 2-10)

oo

[eXe)

59| DSE-10C
@ [o0] (DSE-10CS)

42750544 _xml.eps

Obr. 16 Pojezd jefabu s prepinanim pold, ovladac na fetézovém kladkostroji

DC 2-10
(DCS 2-10)

L - — 1

42750545_xml.eps

Obr. 17 Pojezd jefabu s pfepinanim polu, ovladac pojizdny
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Pol. |Nazev Poznamka Technické udaje Objednaci ¢islo
Sitové vedeni 720072 45
Ovladaci kabel 10polovy, 1,5 m 720 070 45
Ovladaci kabel 10polovy, 1,5 m 772073 45

DSE-10C 773 352 45
4 Ovladaé

DSE-10CS 773 353 45
5 | Souprava koncového vypinade Koncovy vypinaC pojezdu koCky ajefabu | g4 pay 716 663 45

(volitelny)
E11-2WD 716 900 45
E11-2WD .CSA, 716 965 45
= ,Schéma zafizeni s pohonem pojezdu
6 Pohon pojezdu Pohon pro pojezd kocky nebo jefabu E22 E22-C / E22-C1WD / E22-C2WD", Stra-
na 27

E34-2WD 716 902 45

E34-2WD .CSA, 716 967 45
7 Plochy kabel 2x6x0,5mm? 720 139 45
8 Plochy kabel Sit’ a signal MDFO5VVH6H 13G 1,5 895 171 44
9 Skfin zastrcky, kompletni 720 187 45
10 Zastrcka signalniho adaptéru 720 087 45
11 Kabelovy zasobnik 720 065 45
12 SkFin jefabového mostu Mimo jiné s transformatorem a stykacem KRBG 2 772378 45
A Sitovy pfivod 4polové Zakaznik
] Motory jefabového pojezdu

Tab. 21

35



5.3.3.5 Schéma zarizeni ko¢ka s trolejovym vedenim
oo| DSE-10C
® oo (pse-10cS)
42750644_xml.eps
Obr. 18 Koc¢ka ru¢né pojizdna, ovlada¢ na fetézovém kladkostroji
-
T | T
A | A
N 4o L ®
@ K § IR
DC 1-10 (¢
(DCS 1-10) H
24 v~ T
(<X
[eXe}
oo
oo | DSE-10C
® 00| (DsE-10CS)
42750645_xml.eps
Obr. 19 Kocka elektricky pojizdna, ovlada¢ na fetézovém kladkostroji
Pol. |Nazev Poznamka Technické udaje Objednaci Cislo
1 Sitové vedeni 720 072 45
2 Ovladaci kabel 10pdlovy, 1,5 m 720 070 45
DSE-10C 773 352 45
3 Ovladaé
DSE-10CS 773 353 45
4 |Souprava koncového vypinace Koncovy vypinac pojezdu kocky ajefdbu gy pqy 716 663 45
(volitelny)
E11-2WD 716 900 45
E11-2WD ,CSA, 716 965 45
= ,Schéma zafizeni s pohonem pojez-
5 Pohon pojezdu Pohon pro pojezd kocky nebo jefabu E22 du E22-C / E22-C1WD / E22-C2WD*,
Strana 27
E34-2WD 716 902 45
E34-2WD .CSA, 716 967 45
6 Kabel s kruhovym priifezem Sit’ a signal YMHYK-J 12x1,5 504 945 44
7 Svorkovnice kocky ruéni DC 77217545
8 SkFin jefabového mostu Mimo jiné s transformatorem a stykacem KRBG 772278 45
A Sitovy pfivod 4pdlové Zakaznik
] Trolejové vedeni 2x 5polové
Tab. 2
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5.3.3.6 Schéma zarizeni s radiovym ovladanim DRC-DC
42750744_xml.eps
Obr. 20 Koc¢ka (2 osy)
42750745_xml.eps
Obr. 21 Jefab (3 osy)
Pol. |Nazev Poznamka Technické udaje Objednaci Cislo

1 Sitové vedeni DRC-DC E 772 052 45
2 Sit'ové vedeni DRC-DC 772 05145
3 Ovladaci kabel 10x1,5 772 062 45

E11-2WD 716 900 45

E11-2WD .CSA, 716 965 45

= ,Schéma zafizeni s pohonem pojez-
4 Pohon pojezdu Pohon pro pojezd kocky nebo jefabu E22 du E22-C / E22-C1WD / E22-C2WD*,
Strana 27

E34-2WD 716 902 45

E34-2WD ,CSA, 716 967 45
5 Ovladaci kabel 10pdlovy, 1,5 m 720 070 45
6 Ovléadaci kabel DRC-DC 24 V AC 772 053 45
7 | Souprava koncového vypinage ('(V‘c’)rl‘if;gfl)"yp"”aé pojezdu kocky ajefabu | pyq pay 716 663 45
8 Sitové vedeni 720 072 45
9 Plochy kabel Sit' a signal MDFO05VVH6H 13G 1,5 895 171 44
10 Kabel s kruhovym prufezem Sit' a signal YMHYK-J 12x1,5 504 945 44
11 SkFin jefabového mostu Mimo jiné s transformatorem a stykacem KRBG 772278 45
A Sitovy pfivod 4polovy plochy Zakaznik
S Sitovy pfivod 4pdblové Zakaznik

Tab. 23
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5.34
5.3.4.1

Schéma zarizeni s fetézovym kladkostrojem DC 16/25

Schéma zarizeni ko¢ka nebo jerab, ovladac¢ na retézovém kladkostroji

Hant
®
o bc16/25 \X1®
o o
@ P
©)

o
@)eo| pse-10c

—~®)

42750844 _xml.eps

Obr. 22 Pojezd kocky plynule, ovlada¢ na fetézovém kladkostroji

oo
@|o0] pse-10c

42750944 _xml.eps

Obr. 23 Pojezd jefabu s pfepinanim poll, ovladac¢ na fetézovém kladkostroji
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Pol. |Nazev Poznamka Technické udaje Objednaci ¢islo
1 Sada kabell E22 - E34 720 369 45
2 Ovladaé DSE-10C 773 352 45
3 Souprava koncového vypinace E](;r;i(t:;\r/]);)vypinaé pojezdu kocky a jefabu E22 - E34 716 663 45
= ,Schéma zafizeni s pohonem pojez-
E22 du E22-C / E22-C1WD / E22-C2WD*,
4 Pohon pojezdu Pohon pro pojezd kocky nebo jefabu Strana 27
E34-2WD 716 902 45
E34-2WD .CSA,, 716 967 45
Sitova zastrcka DC 16/25 720 357 45
Kabel s bajonetovym adaptérem DC 16/25 720 351 45
Mustek ovladace (novy) 720 371 45
8 éécstr(':ka zkratového spojeni DRC- DC 16/25 720 348 45
9 Servisni kryt (novy) 721 860 45
10 Konektorové pfipojeni jefabu = Tab. 38, Strana 56 DC 25 720 365 45
11 Plochy kabel Sit’ a signal 2 x6x0,5mm? 720 139 45
12 SkFin jefabového mostu Mimo jiné s transformatorem a stykacem KRBG 2 772 378 45
A Sitovy pfivod 4polové Zakaznik
] Motory jefabového pojezdu
Tab. 24
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5.3.4.2 Schéma zarizeni jefabu s pojizdnym oviadacem
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Obr. 24 Pojezd jefabu s pfepinanim pola, ovladaé pojizdny

Pol. |Nazev Poznamka Technické udaje Objednaci ¢islo
Sada kabeltl E22 - E34 720 369 45
Ovladaé DSE-10C 773 352 45
Souprava koncového vypinace (ch())rlﬁ:é)l\r/]?)vypinaé pojezdu kotky a jefabu E22 - E34 716 663 45
= ,Schéma zafizeni s pohonem pojez-
E22 du E22-C / E22-C1WD / E22-C2WD",
4 Pohon pojezdu Pohon pro pojezd kocky nebo jefabu Strana 27
E34-2WD 716 902 45
E34-2WD .CSA,, 716 967 45
5 Sitova zastréka DC 16/25 720 357 45
6 Mustek ovladace (novy) 720 371 45
7 Signalni konektor = Tab. 38, Strana 56 DC 16/25 720 356 45
8 Plochy kabel Sit’ a signal 2x6x0,5mm? 720 139 45
9 SkFin zastrcky, kompletni 720 187 45
10 Zastrcka signalniho adaptéru 720 087 45
11 Kabelovy zasobnik 720 065 45
12 SkFin jefabového mostu Mimo jiné s transformatorem a stykacem KRBG 2 772 378 45
A Sitovy pfivod 4podlové Zakaznik
] Motory jefabového pojezdu
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5.3.4.3 Schéma zarizeni jefabu s radiovym ovladanim DRC-DC

42751144_xml.eps

Obr. 25 Radiové ovladani, jefab (3 osy), pojezd jefabu s prepinanim polu

Pol. |Nazev Poznamka Technické udaje Objednaci ¢islo
1 Sada kabell E22 - E34 720 369 45
2 Souprava koncového vypinace Kon.covy, vypinac pojezdu kocky a jefdbu E22 - E34 716 663 45
(volitelny)
= ,Schéma zafizeni s pohonem pojez-
E22 du E22-C / E22-C1WD / E22-C2WD"*,
3 Pohon pojezdu Pohon pro pojezd kocky nebo jefabu Strana 27
E34-2WD 716 902 45
E34-2WD .CSA,, 716 967 45
Modul pfijimace DRC-DC 773 720 44
Souprava klaksonu DC 16/25 720 349 45
Sitova zastrcka DC 16/25 720 357 45
7 Se(a:strcka zkratového spojeni DRC- DC 16/25 720 348 45
8 Signalni konektor = Tab. 38, Strana 56 DC 16/25 720 356 45
9 Konektorové pfipojeni jefabu DC 25 720 365 45
10 Plochy kabel Sit' a signal 2 x6x0,5mm? 720 139 45
11 SkFin jefabového mostu Mimo jiné s transformatorem a stykacem KRBG 2 772 378 45
A Sitovy pfivod 4polové Zakaznik
] Motory jefabového pojezdu
Tab. 26
5.4 Montaz na pojezdy
5.41 Utahovaci momenty pohonu pojezdu
Nazev Utahovaci momenty [Nm]
Ochrana proti padu krytu skfiné 3
Dalsi utahovaci momenty = ,Pohon pojezdu E11/E22/E34 do 10/2018 (bez snimace otacek)*, Strana 84
Tab. 27
POZOR

Uvolnéné spoje
Uvolnéné spoje znamenaji riziko pro télesné zdravi a zivot, ale také riziko poskozeni stroje.
Celokovové matice s upinacim dilem (samojistici matice) nesméji byt nahrazeny normalnimi maticemi.
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5.4.2

Montaz na pojezd U11/U22 / U34 do 10/2018

A

— T

NOA

42669847_xml.eps
Obr. 26

Na bo¢nim 8titu pojezdu, kam se bude pohon montovat, odstrante
nalepku Demag (napf. propichnéte Sroubovakem ze strany pojezdo-
vého kola).

Vlozte drazkovanou hfidel jednotky pohonu pojezdu do drazkované-
ho naboje levého pojezdového kola (pfi pohledu na boéni &tit zven-
¢i).

Otevrete viko skiiné pohonu pojezdu (Srouby s vnitfnim Sestihranem
M5 SW4).

Na bocnich stitek pojezdu jsou odlité Sestihranné otvory bez zavitl
pro vSechny moznosti montéze. Srouby se Sroubuji pfimo pfi monta-
Zi bez fezani zavitu.

Utahnéte Srouby (A) skfiné pohonu pojezdu (Srouby s vnitinim Sesti-
hranem M6 SW5). Utahovaci moment 11 Nm.

Provedte elektroinstalaci.

Namontujte viko skfiné. Utahovaci moment 4,5 Nm. Dbejte na to,
aby nedoslo k pfiskfipnuti kabel(.

Dalsi informace viz ,Technické udaje pojezdu U11 / U22 / U34“ = Tab. 3, Strana 7.

Montaz E...2WD na pojezd U11/U22 / U34 do 10/2018

42669848_xml.eps

Obr. 27

Dalsi informace viz

Na bo¢nim 8titu pojezdu, kam se bude pohon montovat, odstrante
nalepku Demag (napf. propichnéte Sroubovakem ze strany pojezdo-
vého kola).

Opatrné zasunite pravy drdzkovany hfidel (oznaceni 1 na skfini po-
honu) jednotky pohonu pojezdu do draZzkovaného ndboje pravého
pojezdového kola, dokud se levy draZkovany hiidel (oznaceni 2 na
skFini pohonu) nedotkne drazkovaného naboje levého pojezdového
kola.

Pohybujte pojezdem mirné dopfedu a dozadu, dokud nebude mozné
drazkované hfidele snadno zasunout. Nepouzivejte silu!

Otevrete viko skfiné pohonu pojezdu (Srouby s vnitinim Sestihranem
M5 SW4).

Na bocnich stitek pojezdu jsou odlité Sestihranné otvory bez zavitd
pro vSechny moznosti montaze. Srouby se Sroubuji pfimo pfi monta-
Zi (bez fezani zavita).

Utahnéte Srouby (A) skfiné pohonu pojezdu (Srouby s vnitinim Sesti-
hranem M6 SW5, utahovaci moment 11 Nm).

Provedte elektroinstalaci.

Namontujte viko skfiné, utahovaci moment 4,5 Nm. Dbejte na to,
aby nedoslo k pfiskfipnuti kabel(!

»Technické udaje pojezdu U11/U22/U34" = Tab. 3, Strana 7.
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Obr. 28
Montéz pohonu pojezdu se provadi analogicky k montazi na pojezdu U11/U22 / U34.
1.  Vyjméte Cepy pojezdu.

2. Spojte kyvnou vidlici s traktorovym pojezdem. K tomu je nutné pouzit dlouhého €epu kyvné vidlice. Dlouhy
nosny Cep pojezdu neni zapotfebi. Plochou hlavu je nutné umistit na tu stranu, kam ma byt pfipevnén po-
hon. Vlozte distan¢ni objimky.

3. Uvolnéte matici tlacné pruziny tak, aby se kyvna vidlice preklopila dolu.

4. Pomoci Sroubu spojte pies kratky ¢ep vidlicovy plech s traktorovym pojezdem. Davejte pozor na uspofadani
distan¢nich podlozek.

5. PrFeklopte kyvnou vidlici nahoru a silné pfipevnéte tlaénou pruzinu a matici.
6. Zasunte pohon pojezdu tfecim kolem do kolejnice KBK.

7. Oteviete pohon E22 / E22-C / E22-C1WD. Zasunte hnaci hfidel do naboje tfeciho kola a pfiloZenymi Srouby
pohon pfipevnéte s utahovacim momentem 10 Nm.

Dbejte pfitom na mozné kolize, viz = Obr. 29, Strana 44.
8. Napnéte tlacnou pruzinu na délku 47 mm.
9. Elektrické pfipojeni a uvedeni do provozu provadéjte v souladu s timto navodem k montazi.
10. Skfin jefabu je mozné pfipevnit pomoci pfislusného montazniho plechu na kyvné vidlici.

Dalsi informace viz ,Stavebnicovy jefab KBK* a ,Zafizeni KBK“= Tab. 3, Strana 7.
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Sledujte kolizni stavy!
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Obr. 29
a) ‘ Je vyZzadovana dlouha ty¢ spojky! ‘ b) ‘ Dodrzujte najizdéci rozmér! ‘ c) ‘ Dodrzujte konstrukéni vysku!

Tab. 28

5.5

5.5.1

Elektricka instalace

Vseobecné informace k elektroinstalaci

® Po vypnuti pfistroje pockejte 3 minuty (vybiti kondenzatoru) predtim, nez oteviete elektricky kryt.
Elektricky kryt otevirejte pouze po odpojeni ze sité!
Sit'ova zastréka se nesmi vytahovat pod zatizenim!

® VSechny Casti télesa musi bezpecné zapadnout, aby bylo zaru€eno tésnéni!

® Po pfipojeni sitového vedeni je nutné pred uvedenim do provozu zkontrolovat priichodnost pfipojeni ochran-
ného vodice.

e \/ zavislosti na usporadani pohonu pojezdu na pojezdu ko¢ky nebo jefabu muze byt nutné zménit smér ot-
aceni motoru, viz = ,Vybér sméru otaceni v zavislosti na verzi softwaru®, Strana 66.
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5.5.2
5.5.21

5.5.2.2

5.5.2.3

5.5.2.4

Schémata zapojeni
Vseobecné informace pro schémata zapojeni

Dalsi schémata zapojeni viz ,www.dc.demag-designer.com” a tiskopis ,Navod k montazi pohonu pojezdu E11-
E34 DC (ll) (schémata zapojeni)“ = Tab. 3, Strana 7.

Radiové ovladani DRC-DC na jefabu (3 osy) s pohonem pojezdu E22-C / E22-C1/2WD

Se sestavou pfijimace radiového ovladani je dodavana svorka podpérného bodu.
Musi byt volné zapojena v pohonu pojezdu E11 (od verze 2.0) / E34 (od verze 2.0) / E22-C / E22-1/2WD podle
schématu zapojeni.

Schémata el. zapojeni viz ,Navod k montazi pohonu pojezdu E11-E34 DC (ll) (schémata zapojeni)‘ = Tab. 3,
Strana 7.

Schéma zapojeni 2stupnového Fizeni pohonu pojezdu bez fetézového kladkostroje DC

[ Pol. |Nazev Pol. |Nazev
|
: E11-E34 : A) Sit’ K1 Nouzové zastaveni
L ‘L1‘L2‘L3‘PE‘-X1‘ o ‘1‘2‘3‘4‘-)(8‘ B J B) Odbér AC K2 Vpravo
LI L] S2 Vpravo rychle
K3 Vlevo
Al S3 Vlevo rychle
K1
K2 K3 Tab. 29
2 s3 PFikon na vstupu PWM je max. 50 mA.
B)
24V AC
—
42751244 _xml.eps
Obr. 30

Schéma zapojeni plynulého Fizeni pohonu pojezdu bez retézového kladkostroje DC

[ Pol. Nazev Pol. Nazev
: E11-E34 i A) Sit’ S1 Nouzové zastaveni
L ‘L1‘L2‘L3‘PE‘-X1‘ o ‘1‘2‘3‘4‘-)(8‘ B J B) SItOVy adaptér 24 V DC S2 Vpravo
[T Prevodnik signalu
A ©) analog/PWM S3 | Vlevo
Tab. 30
S1L\H7L/ s2/ sl
E=- E EN PFikon na vstupu PWM je max. 90 mA.
000 d) d) ° Dalsi informace viz tiskopis ,Pfevodnik signalu DCS Ana/
5 B % = =~ 1 PWM*“ = Tab. 3, Strana 7.
[a] 4 4 [0} [}
§ 8235
© c)ooo "
Converter Analog / PWM
24V DC o 3 5 ¢
& ¢ ¢ § 7
. PPOPYP
43466344_xml.eps
Obr. 31



5.5.2.5

Koncovy vypinac jizdy
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42706851_xml.eps
Obr. 32
Pol. Nazev Pol. Nazev Pol. Nazev
A) Koncové vypinani a pfedfazené vypinani E Koncovy vypina¢ M1 Pohon 1
B) Predfazeny vypinac¢ jako koncové vypinani \% Predfazeny vypinac M2 Pohon 2
C) Koncovy vypina¢ pojezdu jefabu
Tab. 31
Vyvoj koncového vypinace jizdy
180° 90° 0° -90° -180° Koncovy spinac jizdy ma mechanickou koncovou zarazku, tzn. neotaci
A21——A22 se vice nez 0 180° v kazdém sméru, a proto neni vhodny k nasazeni na
| ., e
Al11—H—A12 kruhovy’ch drghavc_r?. - . . .
Koncovy vypinac jizdy nema vliv na povolovaci okruh. Koncové vypina-
B21—1—B22 ¢e je nutné v pfipadé vice pohon( pojezdu jefabu zapoijit paralelné.
|
B11—~—B12
Rl+—— G—»R2
42706845_xml.eps
Obr. 33 Poradi zapinani pfedfazeného a kon-
cového vypinani
° Pouze nutné do verze softwaru 1.64.

46

® Pro aktivaci predfazeného vypinani nastavte parametr €. ,6.“ na ,y*.
® Pro aktivaci koncového vypinani odstrarte propojky JP8 a JP10.

201 002 45/060923
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5.5.3

A

dici karty

X3 X12 3) X7 X8

OO [Ohhoool oo
[ﬂ1 L Tl [l el L
©

J —
L J =
JP9 JP82 @ ©1 %6
JP10 - cio) ¢
D ‘( ! Kj@;SEJ o
lfals} =
=—) oM o8 E=ml,,
(+— )= =h
— () [ =
xs\“:} =h
\[] 4| 3] 211 [:::]
X1 ‘EEEE El — D21
© ‘ 0 7 E JPG
L a2 N 5 3 [BIER
X2 EEEE A - @ g Qggg X9

42670448_xml.eps

Obr. 34 Pohon pojezdu E11 / E22 / E34 do verze softwaru 1.64. Funkce predb&zného koncového spinaée je standardné NEAKTIVNI!
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Obr. 35 Pohon pojezdu E11/ E22 / E34 od verze softwaru 1.70. Funkce pfedfazeného/koncového spinace je standardné aktivni!
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Obr. 36 Pohon pojezdu E22-C od verze softwaru 1.30. Funkce pfedfazeného/koncového spinace je standardné aktivni!
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LED1 | LED3

2) 1) 43466145_xml.eps

Obr. 37 Pohon pojezdu E22-C od verze 2.00

1) Nalepka s: 2) Nalepka s verzi softwaru ,SW-Ver ...“
- Sériové &islo ,SN ... PSR
” 3 Drat tek
- Stav zmén ,SZ..." ) rateny mu's ° —
- Kalendarni tyden/rok vyroby ,**/** JP Jumper = zasuvny mistek
Tab. 32
Prvky displeje
Pohon pojezdu Zobrazeni Funkce
Zobrazeni viz = ,Poruchy/vystrahy“, Strana 78
E11 / E22/E34 D21 7segmentovy displej Verze softwaru pfi zapnuti
(plati do verze 2.0; - PP
jinak jako E22-C) Statusova a chybova hlaseni v provozu
LED Cervena sviti Provozni LED = Zafizeni je pfipraveno k provozu
Zobrazeni viz = ,Poruchy/vystrahy“, Strana 78
D24 7segmentovy displej Verze softwaru pfi zapnuti
Statusova a chybova hlaseni v provozu
| blikéd pomalu CPU koncového stupné funguje, nouzové zastaveni odblokovano
LED 1 zelena — - - ~
E11-2WD blika rychle Stisknuto nouzové zastaveni nebo chyba.
E34-2WD 3 blika pomalu Hlavni CPU funguje, nouzové zastaveni odblokovano
E22-C LED 2 zelena — - - -
E22-C1WD blika rychle Stisknuto nouzové zastaveni nebo chyba.
E22-C2WD LED 3 Zluta sviti Koncovy stupef 12 V
blikd pomalu CPU pozorovani funguje, nouzové zastaveni odblokovano
LED 4 zelena - Stisknuto nouzové zastaveni, chyba nebo nezaevidovana zadna jmenovita
blika rychle
hodnota
LED 5 Zluta sviti Logika 12 V
Tab. 33
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5.5.4 Osazeni svorek

Osazeni svorek jednotky pohonu pojezdu

Oznaceni Sitovy pfivod (vstup)

Cislo Pin 1 2 3 4

X1 Funkce L1 L2 L3 PE

Pohon pojezdu ko¢ky a pohony pojezdu jefabu (DC/

DCS 1-15 a DC 16/25) L1 L2 L3 PE

Oznaceni Sitovy vystup (pfedavani)

Cislo Pin 1 2 3 4

X2
Funkce L1 L2 L3 PE

Pohon pojezdu kocky (DC/DCS 1-15) L1 L2 L3 PE

Oznaceni Motor

Cislo Pin 1 2
X3

Funkce UMot + UMot -

Pohon pojezdu kocky a pohony pojezdu jefabu (DC/DCS 1-15 a DC 16/25) UMot + UMot -

Oznaceni PE

Cislo Pin 1 2 3
X5

Funkce PE PE PE

Pohon pojezdu kocky a pohony pojezdu jefabu (DC/DCS 1-15 a DC 16/25) PE PE PE

Oznaceni Signaly ovladace

Cislo Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Funkce Zviastni 1| Vpred vzad | NOUZOVé | oy ac | VO 1 fiota | Vpravo | Vievo | Zviddtni 2
zastaveni Ovladaé

Pohon pojezdu kocky (kocka
s DC/DCS 1-15 se stacionar- - - - Vpravo Vievo
nim ovlada¢em)

Pohon pojezdu kocky (jefab 24V AC
X6 nebo koc¢ka s DC/DCS 1-15 s - - - z
pojizdnym ovladac¢em) DC/DCS

Verz.

Pohon pojezdu kocky (jefébs |, .« 4 Nouzové Hmota Zvlastni 2

DC/DCS 1-15 s ovladacem na Vpred Vzad ., Ovlada¢ Vpravo Vlevo
kogce) zastaveni

Pohon pojezdu kocky (jefab s
DC/DCS 1-15 s DRC-DC na - 24V AC
kocce) Vpred Vzad Vpravo Vlevo

zDC
Pohon pojezdu kocky (kocka Nouzové
s DC 16/25) zastaveni

Oznaceni Signaly kocky / zdvihaciho zafizeni

Cislo Pin 1 2 3 4 5 6

Verz. Nouzové | Vpred/ Vzad/

Funkce Hmota | 24V AC Ovladag | zastaveni | zvedat | spoustét

Pohon pojezdu kocky (kocka s DC/DCS 1-15 se stacionarnim ovladacem) - Mustek ze 2 na 3 - - -

Pohon pojezdu kocky (jefab nebo koc¢ka s DC/DCS 1-15 s pojizdnym ovla- 24VAC Zdvihani | Spousténi

. z
X7 dacem) DC/DCS vstup vstup

24V AC z| Nouzové | Dopfedu | Zpétvy-

Pohon pojezdu kocky (jefab s DC/DCS 1-15 s ovladaéem na kocce) Hmota - . i )
jefabu zastaveni | vystup stup

24V AC z
jefabu
Pohon pojezdu kocky (jefab s DC/DCS 1-15 s DRC-DC na koéce) F\'/’;:S:)a - prkispsg’é’_" 2‘;‘:;\?(;’[?' Dvoyzrti‘;“ Z‘fjsgy
pérného
bodu
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Osazeni svorek jednotky pohonu pojezdu

Oznaceni Signaly jefabu/kocky
Cislo Pin 1 2 3 4
Funkce Hmota Nouzove' Vpred/ Vzad/
zastaveni | doprava doleva
. M - . . M Nouzové
Pohon pojezdu kocky (kocka s DC/DCS 1-15 s pojizdnym ovlada¢em) - sastaveni Vpravo Vlevo
X8 Pohon pojezdu kocky (jefab s DC/DCS 1-15 s pojizdnym ovladaéem) Hmota z'\:;lg\?gr?i Vpravo Vlevo
Hmota
. M I M vystup
Pohon pojezdu kocky (jefab s DC/DCS 1-15 s DRC-DC na kocce) . - - -
(verze ra-
diova)
s . . - Nouzové .
Pohon jefabového pojezdu 1+2 (jefab s DC / DCS 1-15 a DC 16/25) Hmota zastaven Vpred Vzad
Oznaceni Povolovaci okruh
xg | CisloPin 1 2 3
(E11/ |Funkce Uvolnéni + 24V AC Uvolnéni -
E22/ .
. L fiovs . ] N } 24V AC vystup (ve- }
E34) Pohon pojezdu kocky (jefab s DC/DCS 1-15 s DRC-DC na kocce) ze radiova)
Pohon jefabového pojezdu 1+2 (jefab s DC / DCS 1-15 a DC 16/25) Uvolnéni + - Uvolnéni -
Oznaceni Povolovaci okruh
X9 [Cislo Pin 1 2 3
(E22-C/ - Y]
E..WD) Funkce Uvolnéni + GND Uvolnéni -
Pohon pojezdu kocky (jefab s DC/DCS 1-15 s DRC-DC na kocce) Napajeni pres svorku opérného bodu
Oznaceni Koncovy vypina¢
Cislo Pin 1 2 3 ‘ 4 5 6 7 8 9 10
Funkce Zviastni 2 | Zviastni 1 Predfazené vypinani | Koncové vypinani | Pfedfazené vypinani Koncové vypinani
doprava doleva doleva doleva
X10 Pohon pojezdu kocky a poho-
ny pojezdu jerabu s ovlada- - - volitelné
cem
Pohon pojezdu kocky (jefab s o . Lo . o — . Lo . o
DC/DCS 1-15 s DRC-DC na ) } Pfedfazené vypinani | Koncové vypinani | Pfedfazené vypinani Koncové vypinani
v doprava doleva doleva doleva
kocce)
Oznaceni Signaly do zdvihaciho zafizeni
Cislo Pin 1 2
X12
Funkce Zdvihani Spousténi
Pohon pojezdu kocky (jefab nebo kocka s DC/DCS 1-15 s pojizdnym ovladacem) Zdvihani vystup Spousténi vystup
X11 Oznadeni Zpétna vazba otacek = ,Navrat poctu otacek”, Strana 58
X14 Oznaceni Pfipojka pro sadu parametrt = ,Nastaveni parametrt pomoci laptopu nebo ovladaciho terminalu®, Strana 71
Tab. 34
5.5.5 Pohon pojezdu E22-C1WD / E22—-C2WD (také E11/E34 od v. 2.0)

Zapojeni samostatného pohonu (ko¢ka) a pohonu Master (jefab) se od pohonu E11/ E22 / E34 pred verzi 2.0 liSi

pouze v nasledujicich bodech:

® VSechny zastréky starého pohonu jsou pfitomny, pouze v jinych polohach;

e Zastrcka povolovaciho okruhu X9 musi mit v pfipadé samostatného pohonu vzdy mistek mezi X9.2 a X9.3

(stav dodavky);

® Spojeni mezi nadfazenym a podfizenym pohonem v ovladani jefabu musi byt vytvofeno samostatné poloze-

nym dvouzilovym kabelem nasledujicim zpusobem:
- X9.3 Master na X9.1 Slave a
- X9.2 Master na X9.3 Slave;
® Slave nepotiebuje zadné dalSi signaly, pouze napajeni;

e Na fidici karté je tfeba provést nastaveni Master / Slave na DIP prepinaci S1;

® Obraceni sméru otaceni se provadi zaménou vodi¢u motoru.
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5.5.6

Instalace pohonu kocky

5.5.6.1 Retézovy kladkostroj DC 1-15
IR
2\ \ I ;
\ |
2V
i
=
Nilic
Al 1!‘|\
1
= A \
8
43654244 _xml.eps
Obr. 38
Pol. Nazev Pol. Nazev
1 Ovladaci kabel pojezdu (obj. €. 720 070 45) 5 Sroubovy spoj
2 Sitové veden pojezdu (obj. & 720 072 45) 6 é?ri(:a(\;)z takeé tiskopis ,Zatka koncového vypinac¢e DC* = Tab. 3,
3 Matice 7 Krytka koncového vypinace
4 Zasuvna jednotka 8 Upevnéni s odlehéenim tahu
4a Sroubovy spoj M25, sitovy pfivod kulaty nebo plochy X1 Konektorové pfipojeni k siti
Sroubovy spoj M20, pouziti pouze u pojizdného ovladade (signaini U
4b vedeni 772 073 45) X3 Konektorové pfipojeni ovladaciho kabelu
4c Sroubovy spoj M20, sitovy vedeni pojezdu X4 E;rll?ktorove pfipojeni provozniho koncového vypinace nebo pro-
4d Sroubovy spoj M20, ovladaci kabel pojezdu X5 Konektorové pfipojeni pojezdu
Tab. 35

Pripojeni ovladacich kabell pojezdu => strana pojezdu

® Pro pfipojeni ovladaciho kabelu pojezdu (1) na pojezd je tfeba odSroubovat viko skFiné.

® \/yménte zasuvnou jednotku za dodanou zasuvnou jednotku ((4) se sitovym vedenim pojezdu).
® Sejméte matici (3) ze Sroubového spoje M20 na ovladacim kabelu pojezdu (1).

® \/edte zastrcku RJ45 ovladdaciho kabelu pojezdu (1) stranou pojezdu skrz otvor zdsuvné jednotky (4) a upev-
néte Sroubovy spoj matici (3) na zasuvné jednotce (4).

e Zasunte zastréku do zdsuvky (X6) ovlddani pojezdu, az zapadka slySitelné zapadne. Kontrolu provedte mir-
nym zataZzenim za kabel.

® Pevné utahnéte Sroubovy spoj M20 tak, aby byl ovlddaci kabel pojezdu (1) utésnény a odleh&eny od tahu.
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Sit'ovy napajeci kabel k pohonu pojezdu

Pro pfipojeni sité museji byt v zavodé k dispozici vedeni sitové pripojky, sitové pojistky a zafizeni k vypnuti a
zapnuti napajeni. Pro pfivod proudu potfebujete Ctyizilové vedeni s ochrannym vodi¢em PE

Ridte se nasimi navody k pouziti pro fetézovy kladkostroj, viz tiskopis = Tab. 3, Strana 7.

NEBEZPECI

jud o

Konstrukéni dily pod napétim
Ohrozeni zdravi a zivota

Pro spolehlivé dosazeni pfedepsané ochrany proti dotykovému napéti musi byt ochranny vodi¢ vZdy zapojen a
az k bodu zapojeni zkontrolovan na vodivost.

Uvédomte si prosim, Ze délka privodniho kabelu u pfisluSného prifezu nesmi byt prekro¢ena, protoze v opacném
pripadé by byl Ubytek napéti pfili§ vysoky a pfi rozbéhu motoru zdvihu by se vyskytly problémy zplisobené nedo-
state€nym napétim. Zapojeni je nutné provadét pouze v souladu se schématem el. zapojeni.

e Nejdfive zkontrolujte, zda udaje o napéti a kmito¢tu na typovém Stitku stroje souhlasi s parametry vasi elektric-
ké sité. Zajistéte, aby vedeni sitové pfipojky bylo vypnuto (bez napéti) a zabezpeleno proti opétnému zapnuti.

® V zavislosti na typu kabelu (kulaty nebo plochy) nasadte Sroubovy spoj M25 kulaty (4a) = Obr. 38, Strana 52 z
vyménéné zasuvné jednotky (3) nebo samostatné dodany plochy Sroubovy spo;.

Pripojeni sitového vedeni = strana fetézového kladkostroje

e Sitové vedeni pojezdu ((2) konektor s pouzdrem), které se nachazi na zasuvné jednotce (4), se pfipojuje na
fetézovém kladkostroji na konektorové pfipojeni sité (X1) na svorky L1, L2, L3 a PE, viz také Navod k pouziti
fetézového kladkostroje = Tab. 3, Strana 7 oddil ,Pfipojeni sité€“. V pfipadé potfeby je mozno pouzit dodana
koncova pouzdra zil.

Pfipojeni sitového vedeni => strana pojezdu

® Zasufite zastrCku sitového vedeni pojezdu (2) na pozici X2.

® Pevné utahnéte Sroubovy spoj tak, aby sitové vedeni pojezdu (2) bylo utésnéné a odlehéené od tahu.

Sit'ova zastréka se nesmi vytahovat pod napétim!
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5.5.6.2

Retézovy kladkostroj DC 16/25 s EU22 / EU34

[ 42723447_xml.eps |
Obr. 39
Pol. Nazev Pol. Nazev
1 Odlehéeni od tahu 7 Sada kabelu 720 369 45
2 Zasuvna jednotka 8 Konektor signalniho kabelu ovladaée zdvihani X5
3 Sroubovy spoj M20 9 Spojovaci paska
4 Konektor energetického kabelu ovladace zdvihani X27 10 Signalni kabel
5 Dérovana pfichytka napajeciho/sitového kabelu 11 Sitovy kabel
6 Dérovana pfichytka signalniho kabelu 12 Kabelovy zasobnik
Tab. 36

Zasunte zasuvnou jednotku napajeciho kabelu do pfipravené pozice na skfini pfevodovky a pfipevnéte kabel po-
moci odlehceni od tahu. Uchopte kabel pod dérovanou pfichytkou napdjecich/sitovych kabell a nasadte zastrcku

kabelu na X27 ovladace zdvihu.

Signalni kabel zavedte do dolniho Sroubového spoje M20. Vedte kabel pod dérovanou pfichytkou signalnich ka-
bell a nasadte zastréku kabelu na X5 ovladacée zdvihu.
Signalni kabel a napajeci kabel pfipevnéte vné na kabelovy zasobnik nebo servisni kryt pomoci spojovaci pasky.
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5.5.7
5.5.71

Instalace jefabového zarizeni

Pripojeni ko¢ky

NEBEZPECI

jud o

Konstrukéni dily pod napétim

Provadéjte zapojeni zafizeni pouze v souladu se schématem elektrického zapojeni! Dbejte znaceni zil!

Pohon poje{du kocky je spojen s Fetézovym kladkostrojem, jak popisuje = ,Retézovy kladkostroj DC 1-15, Stra-
na 52 a = ,Retézovy kladkostroj DC 16/25 s EU22 / EU34", Strana 54:

® Pfipojeni ovladaciho kabelu pojezdu,
® Pfipojeni sitového vedeni pojezdu.

PFipojeni sitového pfivodu probiha s nasledujicim rozdilem:

® Na misté 4pdlového plochého kabelu se nasazuje 13pdlovy plochy kabel, ktery se ma zapojovat v souladu se
schématem el. zapojeni. Na zasuvné jednotce je nutné nasadit ploché Sroubeni pro 13polovy kabel pfilozené
ke skfini jefabu.

Nespravné provedena instalace mize vést k zavaznym Skodam na majetku.

e U systému s fetézovym kladkostrojem DC 10-16 a provoznim napétim 220-240 V musi byt misto 13pdlové-
ho vodice polozen vodi¢ 4x2,5 mm? a vodi¢ 8x1,5 mm?2.

® Na ovladani kocky musi byt odstranén dratény muistek z X7.2 na X7.3, protoZe ovladac je napajen napétim z
jefabové skfiné. Neodstranénim draténého mustku vede jinak k poSkozeni elektroinstalace. U pohont pojez-
du jefabu neni nutné mustek odstrafiovat.

Polozeni napajeciho kabelu

1 2 Pol. |Nazev

! L 1 Sroubovy spoj M25, napajeci kabel 12pdlovy

3 Prachodka M20 (zaslepka)

4 Sroubovy spoj M20, nahradit uzavienou prichodkou

Tab. 37

® Napajeci kabel protahnéte Sroubovym spojem M25 (1) a zapojte vo-
di¢e podle schématu zapojeni;

42669944 xmml.eps ® Pevné utahnéte Sroubovy spoj M25 (1), aby byl napajeci kabel utés-
nény a odlehéeny od tahu;

Obr. 40 Zasuvna jednotka
e VVymérite Sroubovy spoj M20 (3) za uzavienou prichodku pfiloZzenou
ke skfini jefabu.
Sitovy pfivod
Pro pfipojeni sité museji byt v zavodé k dispozici vedeni sit'ové pfipojky, sitoveé pojistky a zafizeni k vypnuti a
zapnuti napajeni. Pro pfivod proudu potfebujete Etyizilové vedeni s ochrannym vodi¢em PE

Ridte se nasimi navody k pouziti pro fetézovy kladkostroj, viz tiskopis = Tab. 3, Strana 7.

NEBEZPECI

Konstrukéni dily pod napétim
Ohrozeni zdravi a zivota

Pro spolehlivé dosazeni pfedepsané ochrany proti dotykovému napéti musi byt ochranny vodi¢ vzdy zapojen a
az k bodu zapojeni zkontrolovan na vodivost.
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Uvédomte si prosim, Ze délka privodniho kabelu u pfisluSného prifezu nesmi byt prekro¢ena, protoze v opacném
pripadé by byl Ubytek napéti pfili§ vysoky a pfi rozbéhu motoru zdvihu by se vyskytly problémy zplisobené nedo-
state€nym napétim. Zapojeni je nutné provadét pouze v souladu se schématem el. zapojeni.

e Nejdfive zkontrolujte, zda Udaje o napéti a kmito¢tu na typovém §titku stroje souhlasi s parametry vasi elektric-
ké sité. Zajistéte, aby vedeni sitové pfipojky bylo vypnuto (bez napéti) a zabezpeceno proti opétnému zapnuti.

® Potfebné Sroubové spoje jsou prilozeny ke skfini jefabu.

Konektorova pripojeni u retézového kladkostroje DC 16/25

Konektorové pfipojeni jefabu DC 25, pripojky X40 obj. ¢. 720 365 45 L S .
R A . o Signalni konektor, pfipojky X3, obj. €. 720 356 45
Pfipojeni skfiné jefabového ’mostu kDC 1‘.5./25 s ovladaem na fetézo- Pfipojeni skfiné jefabového mostu k DC 16/25 s pojizdnym ovladaéem
vém kladkostroji
Signal Kolik Signal Signal Kolik Signal
- B4 | B8 Ridici napéti, odbér - B4 | B8 Ridici napéti, odbér
PE B3 | B7 - PE B3 | B7 -
- B2 | B6 - - B2 | B6 -
- B1 B5 Vpravo Zvlastni 2 B1 B5 Vpravo
Vlevo A4 | A8 Spousténi Vlevo A4 | A8 Spousténi
Zdvihani A3 | A7 Ridici napéti (24 V, STS) Zdvihani A3 | A7 -
Nouzové zastaveni A2 | A6 Vzad Nouzové zastaveni A2 | A6 -
Vpred A1 | A5 Zvlastni 1 (F1/F2) - A1 A5 Zvlastni 1 (F1/F2)

Tab. 38

5.5.7.2

Pripojeni jefabu s pohonem pojezdu E11/E22/E34

U dvou nebo vice pohon( pojezdu jefabu nastavte u kazdého parametr €. ,,5.“ pro povolovaci okruh z tovarniho
nastaveni ,n“ na ,y“. V8echny pohony tak v pfipadé poruchy jednoho pohonu obdrzi odpovidajici informaci a rov-
néz se odpoji.

A) B) A) ‘JP6 neni nasazena ‘ B) ‘JPB je nasazena
- Tab. 39
n U vice nez dvou pohont pojezdu se spoleénym povolovacim okruhem
se musi pro tfeti a dalSi pohon pojezdu nasadit JPG6.

42737045_xml.eps

Obr. 41

Pokud jsou dva pohony pojezdu provozovany v opaénych smérech, je tfeba zménit smér otaceni, viz = ,Vybér
sméru otaceni v zavislosti na verzi softwaru“, Strana 66. Zménou fazi na pfivodnim vedeni se smér otaceni
neméni.

Pohony pojezdu jsou z vyroby nastaveny na jmenovitou rychlost. Pokud vSak existuji nezadouci rozdily v otac-
kach mezi pohony pojezdu jefabu nebo pokud jsou jmenovité otacky pfilis vysoké, Ize pohony nastavit v hrubych
krocich pomoci parametr( otacek ,0.“ a ,1.“ a ve velmi malych krocich pomoci ,b.“ a ,C.".
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5.5.7.3 Pripojeni skiiné jefabového mostu KRBG (obj. €. 772 400 45)

=

sasasaceooc@roecoon g

42717448 xml.eps
Obr. 42 (nahrazuje sk¥ift KRBG, obj. €. 772 278 45)

Pouziti jefabu — napf. jefab KBK pohony pojezdu DC

Jefdbovy most KRBG slouZi jako zdroj napajeciho napéti pro jefabové zafizeni v technice DC (signaly Tri-State).

SkFin jefabového mostu ve spojeni s méni¢em signalu DC PWM/3ST Ize pouzit pro instalace s plynulym ovlada-
¢em DSE-10CS pro krokové Fizeni pohonu pojezdu se vstupy signalu Tri-State.

Ve skfini se nachazi jefabovy vypinac, Fidici transformator 24 V AC, pfipojka na rozdéleni energie a signalu na
pohony pojezdu.

Siroké vstupni napéti 230-575 V, 50/60 Hz

Propojeni vodicl viz schéma el. zapojeni.
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5.5.74 Pripojeni skfiné jefabového mostu KRBG2 (obj. €. 772 410 45 od 4/2019)
42717548_xml.eps
Obr. 43
Pol. Nazev Pol. Nazev
1 Stykac jefabového vypinace 3 Pripojeni energie / distribuce signall
2 Ridici transformator 4 Karta Polu
Tab. 40
Pouziti jefabu napf. jefab KBK s DRF 200 jako pohonem jerabu, sloupovy otocny jefab s tfifazovym moto-
rem jako otoénym pohonem
SkFin jefabového mostu KRBG2 se pouziva jako napajeci zdroj pro jefabové zafizeni s ko¢kou v technologii DC
(signaly Tri-State) a pro pfipojeni motor( s pfepinanim poéla prostfednictvim karty Polu (napf. pohony hlavovych
nosnikd s max. 2 x 750 W).
Ve skfini se nachazi jefabovy vypinac, Fidici transformator 24 V AC, karta Polu, pfipojka na rozdéleni energie a
signalu na pohony pojezdu.
Siroké vstupni napéti 230-575 V, 50/60 Hz
Skfin KRBG2 nahrazuje skfih KRBG2, obj. €. 772 378 45.
5.6 Navrat poctu otacek
° PFi pouziti navratu poctu ota€ek pomoci konektorového
1 pfipojeni X11 na fidici karté pohonu pojezdu je tfeba dbat
nasledujicich skute¢nosti:
® Nos (1) zastréky musi byt spravné provlecen do otvoru
v platinég, jinak neni zaru€ena spravna funkce. Rovnéz
mUze byt poSkozeno konektorové pfipojeni.
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5.7

Zasuvné mustky, jumpery a DIP prepinace

Je nutné zkontrolovat nastaveni DIP prepinace, vybaveni spojek vodi¢ a nastaveni parametr(.

Zasuvné mustky a jumpery

Pohon pojez- Propojka Oznaceni Vychozi nasta- | Vyznam Viz oddil
du (zasuvny mu- veni
stek)
Od verze 2.00
E22-C/E...WD Mustek 1-2: Napajeni pfes provoz nouzo-
E11/E34 od JP3 Napajeni povolovaciho okruhu vého zastaveni, Master / Slave
Verze 2.0 Mustek 2-3: Napajeni pfes povolovaci
okruh X9.1
U vice nez dvou pohon(l pojezdu se spo-
E11/E22/E34 JP6 Premosténi regulatoru proudu po- otevieno le€nym povolovacim okruhem se musi = ,Instalace jefabového
E22-C/E...WD volovaciho okruhu pro tfeti a dal§i pohon pojezdu nasadit zafizeni“, Strana 55
spojka.
Odpada od SW verze 1.70 — Koncowy vbinad iiz-
JP8 Koncovy vypina¢ vpravo uzavieno PFi pouziti jednoho koncového vypinace e Y vyP )
. . X X dy“, Strana 46
je nutné propojku odstranit.
E11/E22/E34 JP9 Tepelny spina& motoru uzavieno | Odpadd od SW verze 1.70
Musi byt vzdy zasunuto.
Odpada od SW verze 1.70 — Koncowy vypinad iiz-
JP10 Koncovy vypina¢ vievo uzavfeno PFi pouziti jednoho koncového vypinace o Yy vyP )
. . h . dy“, Strana 46
je nutné propojku odstranit.
E11/E22/E34 Dratény md- | Napajeni oviadade u pohond kogky N V jerabovych zafizenich pri pripojeni fidi- | _ |00 6 ieraboveého
uzavieno ciho napéti bezpodmine&né odstranite, ji- AR
E22-C stek X7 Solo (pouze DC 1-15) - ) zarizeni*, Strana 55
nak se poskodi elektroinstalace.
Povolovaci okruh:
fexoo o V solo provozu se musi zastrcit dra- V solo provozu rovnéz probiha vyména
E22-C/E..WD | Draténymd- |, . "¢ - . . . "
E11/E34 od 2.0 stek X9 tény mustek X9.2 na X9.3. V provo- uzavieno dat mezi hlavni a pozorovaci CPU pfes

zu Master-Slave je povolovaci
okruh propojen.

povolovaci okruh.

Tab. 41
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Spinac S1

Funkce u pohonu pojezdu E11/E22/E34 DIP piepina¢ Funkce u pohonu pojezdu E22-C / E...WD DIP piepinac
4 3 2 1 6 5 4 3 2 1
. VYP L] VYP L] L]
Pojezdovy provoz Pohon E11-2WD
ZAP ZAP
. . VYP VYP L]
ReZim nastaveni parametru Pohon E22-C1/2WD
ZAP L] ZAP n
VYP L] VYP n
Pohon E11 (100 W) Pohon E34-2WD
ZAP ZAP =
VYP Solo bez monitorovani otagek VYP .|| =
Pohon E22 (200 W) ZAP [ (pouze E11-2WD / E34-2WD) ZAP
Tlumeni kyvani bfemene pro pojezd VYP Slave 1 s monitorovanim otagek VYP ==
kocky ZAP n (pouze E22-C1/2WD) ZAP n
80 % koncova rvchlost VYP - Slave 2 s monitorovanim otacek VYP - -
° ry ZAP (pouze E22-C1/2WD) ZAP .
100% koncova rychlost VYP Slave 1 bez monitorovani otacek VYP -
(E11/E22 pouze s dil¢im zatiZenim) ZAP L (pouze E11-2WD / E34-2WD) ZAP L] u
VYP n . P - x VYP n ™
Pohon E34 (150 W) Solo s monitorovanim otacek
ZAP ] (pouze E22-C1/2WD) ZAP ]
Master s 1 Slave VYP u
monitorovanim otacek ZAP - -
(pouze E22-C1/2WD)
Master s 2 Slave VYP u
s monitorovanim otacek ZAP - -
(pouze E22-C1/2WD)
Master s 1 Slave VYP
bez monitorovani otacek ZAP - - -
(pouze E11-2WD / E34-2WD)
Tab. 42
VAROVANI

Konstrukéni dily pod napétim
Ohrozeni zdravi a zivota
DIP prepinac se nikdy nesmi prenastavit pod napéti!

Na DIP pfepinadi je nastaven rezim parametrizace, prednastaven typ motoru, zapnuto tlumeni kyvani bfemene a
v provozu s ¢asteCnym bfemenem (< polovi¢ni bfemeno) se mlze zvysit rychlost.

Pfi zapnutém tlumeni kyvani bfemene pohon pojezdu zrychluje, pokud bfemeno pfedbiha, a zpomaluje, pokud
bfemeno zaostava. To umoziuje pojizdéni bez kyvani. Tlumeni kyvani bfemene se miize pouzivat pouze pro po-
hon pojezdu kocky.
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5.8

5.8.1

i @

5.8.2

POZOR

Nastavovani parametru

Vseobecné informace k nastavovani parametru
Tovarni nastaveni parametr( je zvoleno takovym zplisobem, aby bylo optimalni pro vétsinu pfipadd pouziti. K in-
dividualnimu pfizpGsobeni pohonu pojezdu pro uréité pouziti existuji dvé moznosti nastaveni parametr(:

® Pomoci ovladaciho pfistroje se daji zménit rizné parametry, jako napfiklad maximaini rychlost, zrychleni,
zpozdéni aj. Nastaveni parametrt probiha pomoci ovladaciho pfistroje ve spojeni se 7segmentovym displejem
na spodni strané pohonu pojezdu.

e Pomoci volitelnych sad nastavovani parametr(i ve spojeni s laptopem nebo pres ovladaci terminal Ize ménit
dalSi parametry, pfip. ziskat systémové stavy a provozni data.

U pohonu pojezdu se nemohou nastavit parametry, pokud se nachazi v oblasti koncového vypinace, protoze
jakykoliv pokyn k jizdé je vyrazen.

Prehled parametri
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Obr. 45 Zobrazené ¢. parametru
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Obr. 46 Zobrazena hodnota parametru

Dale je tabulka parametri zobrazena s moznymi hodnotami nastaveni.

[Hodnoty v polickach| jsou vychozi hodnoty nastavené vyrobcem. Vychozi hodnoty se mohou nacist v parametru
¢. ,A“ pomoci vybéru moznosti ,.y* (yes).

Urcita nastaveni parametrd se mohou liit podle verze softwaru.

Od verze softwaru 1.30 je u chybného nastaveni parametrt zobrazen
symbol blesku.

" 43226544 .eps

Obr. 47

Ohrozeni provozni bezpeénosti

Pfi chybném nastaveni parametrii 7segmentovy displej pomoci symbolu blesku ukazuje na pohonu Ma-
ster v rezimu parametrizace, ze minimalné u jednoho pohonu nemohly byt nastaveny parametry.

PFic¢inou maze byt chybné nastaveni DIP prepinace.

—  Zobrazeni se mize potvrdit stisknutim tlacitka.

—  Zkontrolujte nastaveni DIP pfepinace na vSech pohonech, které jsou zapojeny do tandemu.
—  Zopakujte nastaveni parametra.
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Pohon pojezdu E11, E22, E34

Zobraze- | Parametr Poznamka / Verze softwaru
né ¢. pa-
rametru
Nazev Maximalni rychlost 0 Pfednastaveni = 8
0. Hodnota 0 1 2 3 4 5 6 7 |§| = ,Parametry ,0.%, ,b.“, ,C.“ Maximalni rychlost“, Stra-
Vyznam  [%]| 60 | 65 | 70 | 75 | 80 | 85 | 90 | 95 | 100 na 63
Nazev Minimalni rychlost 0
Hodnota o123 4[5 @] 7] e Prednastaveni = 4 - )
1. Vyjimka pohon pojezdu E11 (kompletni) Pfednastaveni
stupriové [%]| 10 | 125 | 15 | 175| 20 225 | 25 |275| 30 =6
plynulé [%]| 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Nazev Doba zrychleni
2. Hodnota 0 1 2 El 4 5 6 7 8 9 |Prednastaveni =3
Vyznam [s] | 60 | 55 | 50 | 45 | 40 | 35 | 30 | 25 | 20 | 15
Nazev Doba zpozdéni
3. Hodnota 0 1 2 Bl 4 5 Prednastaveni = 3
Vyznam [s] | 43 | 38 | 33| 28 | 22| 17
Néazev Limit stalého proudu Piednastaveni = 9
4. Hodnota 0 1 2 3 4 5 6 7 8 E Omezeni to¢ivého momentu motoru
Vyznam A | 10 | 11 | 12| 13 | 1.4 | 15| 16 | 1,7 | 1,8 | 1,0 |°dpadaod SW1.80
Nazev Povolovaci okruh aktivni
Prednastaveni = n
5. Hodnota El y = ,Parametr 5. Povolovaci okruh®, Strana 64
Vyznam ne | ano
Nazev Funkce predifazeného vypinace aktivni Piednastaveni = n
6. Hodnota |E| y = ,Parametr 6. Pfedfazené vypinani“, Strana 64
Vyznam ne ano odpada od SW 1.80
Nazev stupiiova jizda pfi bezstupiiovém spinaéi 1) Prednastaveni = n
7. Hodnota [n] y = ,Parametr ,7.“ Dvoustupriova jizda pfi bezstuprfiové
VY kocce”, Strana 65
yznam ne | ano
Nazev UStart, motorové napéti pri rozjezdu z klidového stavu; nastaveni | Prednastaveni = 5
8. chovani pfi rozjezdu od 0 = velmi mékké az 9 = velmi nahlé odpada od SW 1.80
(stary) Parametr ¢. ,8.“ a ,,9.“ spojeny do parametru €. ,8.“ ,Pa-
Hodnota 0 1 2 3 4 ‘ Bl 6 7 ‘ 8 ‘ 9 rametry rozjezdu®
8. Nazev Parametry rozjezdu Pfednastaveni =7
(nové)  [Hodnota o [ 1 ]2]3]4][5]6] | 8 | 9 |odswiso
Nazev Faktor startovni rampy, dopliikovy faktor na zrychlovaci rampé Prednastaveni = 1
9 pfi rozjezdu z klidového stavu; Podobné jako parametr €. ,,8.“ odpada od SW 1.80
’ Parametr ¢. ,8. (stary) a,9.“ spojeny do parametru &.
Hodnota 0 ] 2 3 4 5 ,8.“ (novy) ,Parametry rozjezdu*
Nazev Nacteni standardnich hodnot (tovarni nastaveni)
A. Hodnota [n] y Prednastaveni = n
Vyznam zadna akce Nacist hodnoty
Nazev Omezeni maximalni rychlosti pro smér jizdy ,,Doprava“ (koc¢ka) resp. ,,Vpred“
(jefab) od SW 1.62
b. Hodnota 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A p |Hodnota parametru' ,0“ se pFednastav’uje
pouze u pohonu pojezdu E11 nebo na-
Vyznam [%]| 0 |-041|-0,83|-125|-1,66]|-2,08|-2,50|-291|-3,33 |-3,75 | -4,16 | -4,58 | hradni fidici karty.
) Omezeni maximalni rychlosti pro smér jizdy ,,doleva® (koéka) resp. ,,Zpét* (je- |U E22/E34 zavisi pfednastaveni na to-
Nazev fab) varnim nastaveni simultanniho chodu.
C. = ,Parametry ,0.%, ,b.%, ,C.“ Maximalni ry-
Hodnota 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A b chlost*, Strana 63
Vyznam [%]| O |-0,41|-0,83|-1,25|-1,66|-2,08|-2,50 |-2,91|-3,33 |-3,75|-4,16 | -4,58
Nazev Vybér sméru otaceni
d. Hodnota [n] y Pfednastaveni = n
) = Tab. 47, Strana 66od SW 1.72 do SW
Vyznam ne ano 1.83
Tab. 43

62

10) Procentni hodnoty se vztahuji k maximalni rychlosti kombinace pohonu a pojezdu, viz = ,Tabulka volby zafizeni*, Strana 14. Od verze softwa-

ru 1.54 je parametr ¢. ,0.“ a 1. nastaveni parametrd rychlosti pfenastaven ze 4 na 8 stupril a stupfiovani je ziemnéno (snizeno o polovinu).
1) Pouze pro pojezd koéky. Pfi pouziti 2 pohonl pojezdu pro pojezd jefabu je nutné pouzit prevodnik signalu PWM/tFistavovy. Pfitom musi byt
vystupni signal pfevodniku zapojen do obou pohont pojezdu.
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Pohon pojezdu E22-C / E...WD

Zobraze- | Parametr Poznamka / Verze softwaru
né ¢.
parame-
tru
Nazev Maximalni rychlost 12) Pfednastaveni = 5
0. Hodnota 0 1 2 3 4 B 6 7 8 60 %, 65 %, ..., 95 %, 100 % Z Vyyy
Vyznam (%] | 60 65 70 75 80 85 90 95 100 Maximalni rychlost (V2) se stupfiovym ovladacem.
Nazev Minimalni rychlost stupiiova 2 Pfednastaveni = 4
1. Hodnota 0 1 2 3 EI 5 6 7 8 9 2,0 %, 4,0 %, ..., 25,0 %, 30,0 % Z Vax
Vyznam %] > 2 6 8 10 12 15 20 25 30 Minimalni rychlost (V1) se stupfiovym ovladacem.
Nazev Minimalni rychlost bezstupiiova 12) Pfednastaveni = 0
2. Hodnota o] 1 2 3 4 5 6 7 8 2%, 3%, .., 9 %, 10 % Z Vi
Vyznam %] 2 3 4 5 6 7 8 9 10 Minimalni rychlost s bezstupfiovym ovladacem.
Nazev Doba zrychleni Prednastaveni = 3
3. Hodnota 0 1 2 Bl 4 5 6 7 8 9 50s,40s,...,125s,10s
Vyznam is] | 5.0 4.0 35 3.0 25 2.0 175 | 15 | 1.25 10 Zadejte dobu zrychleni do dosazeni V.
Nazev Doba zpozdéni Prednastaveni = 3
4. Hodnota 0 1 2 Bl 4 5 6 7 8 9 50s,40s,...,125s,10s
Vyznam 5] 50 4.0 35 3.0 25 20 175 | 15 | 125 1.0 Zadejte dobu zpozdéni od v,,,, do klidového stavu.
Nazev Snizeni trvalého proudu Piednastaveni = 0
5. Hodnota |E| 1 2 3 4 5 = ,Parametr ,5.“ Snizeni proudu motoru®, Stra-
Vyznam %] | 100 | 90 | 80 | 70 | 60 | 50 na 65
Nazev Deaktivovat DRC zpozdéni zapinani po nouzovém zastaveni Pfednastaveni = n
6. Hodnota |E| y = ,Parametr 6. Deaktivovat DRC zpozdéni zapi-
Vyznam ne ano nani po nouzovém zastaveni“, Strana 65
Nazev stupiiova jizda pfi bezstupiiovém spinaéi 13 Prednastaveni = n
7. Hodnota |E| y = ,Parametr ,7.“ Dvoustupriova jizda pfi bezstup-
Vyznam ne ano flové kocce®, Strana 65
Nazev Vymazat cestu pojezdového kola Piednastaveni = n
8. Hodnota |E| y = ,Parametr 8. Vymazat cestu pojezdového kola*,
Vyznam ne ano Strana 65
Nazev Vychozi parametr
Prednastaveni = n
8. Hodnota ("] y = ,Parametr ,9.“ Vychozi parametry*, Strana 65
Vyznam ne ano
Nazev Potvrzeni pro parametr €. ,,8.“ a ,,9.“
A. Hodnota |E| y Prednastaveni = n
Vyznam ne ano
Nazev Primeér pojezdového kola > 125 mm u E22 / E34 Pfednastaveni = n
b. Hodnota |E| y = ,Parametr ,b.“ Primér pojezdového kola >
Vyznam ne ano 125 mm u E22 / E34*, Strana 65
Nazev Predfazeny vypina¢ jako koncovy vypinaé Prednastaveni = n
Parametr ,C." Uspofadani jefabového mostu v
Hodnot: = »” p J
c. odnota [n] ¥ oblasti koncového vypinace s pohonem pojezdu
Vyznam ne ano E22-C*, Strana 65
Tab. 44
Zvlastnost pfi nastaveni parametri tandemového zarizeni s pohony pojezdu E22-C / E22-C1/2WD
Nastaveni parametr( se prenasi na vSechny pohony (jeden Master a max. 2 Slave), které jsou propojeny v tande-
mu.
5.8.3 Popis funkce parametri u pohonu pojezdu E11/E22/E34
5.8.3.1 Parametry ,,0.%, ,,b.“, ,,C.“ Maximalni rychlost

Pro pohon pojezdu jefabu byly vytvoreny 2 parametry, aby bylo mozné Iépe koordinovat pohony pojezdu.

12) Procentni hodnoty se vztahuji k maximalni rychlosti kombinace pohonu a pojezdu, viz = ,Tabulka volby zafizeni*, Strana 14. Od verze softwa-
ru 1.54 je parametr ¢. ,0.“ a ,1.“ nastaveni parametrd rychlosti pfenastaven ze 4 na 8 stupnil a stupfiovani je ziemnéno (snizeno o polovinu).

13) Pouze pro pojezd koéky. Pfi pouziti 2 pohonl pojezdu pro pojezd jefabu je nutné pouzit prevodnik signalu PWM/tFistavovy. Pitom musi byt
vystupni signal pfevodniku zapojen do obou pohont pojezdu.



64

5.8.3.2

5.8.3.3

Pohony jefabu Ize parametrizovat pouze jeden po druhém. Soucasné nastavovani parametrd vice pohont neni
mozne.

Maximalni rychlost Ize jemné nastavit pomoci parametrd ,b.“ a ,C.“ v zavislosti na sméru. Tyto parametry — nazy-
vané V.. @ Vi — Umoziuji nasledujici nastaveni rychlosti v %:

Nastaveni rychlosti
vV, =60 + 5 * V,_,, Hodnota parametru — 0,416 x V,,,, Hodnota parametru
Vg =60 + 5 * V,, Hodnota parametru — 0,416 x V.. Hodnota parametru

Vyznam zkratek:

Vinax Maximalni rychlost Parametr ¢. ,0.“
Vimaxr Omezeni maximalni rychlosti ,Vpravo® Parametr €. ,b."
Vmaxt Omezeni maximalni rychlosti ,Vlevo* Parametr ¢. ,C.”
V. Nastavena maximalni rychlost ,Vlevo® v %

Vg Nastavena maximalni rychlost ,Vpravo® v %

Tab. 45

Prizplisobeni rychlosti pohoni pojezdu jefabu

Vyrovneijte rychlosti obou pohon( snizenim maximalni rychlosti rychlejSiho pohonu. K tomu je tfeba zménit para-
metry v ovladani.

Nastaveni rychlosti je tak jemné, Ze se mize stat, Ze zména o jeden stuper nepovede k zadné viditelné zméné
rychlosti. V takovém pfipadé snizte rychlost o dalsi stuper.

Snizte rychlost v kroku V2 pro rychlej$i z obou pohon(i zvy$enim hodnoty smérové zavislych parametrd V.., /
Viar (parametr €. ,b.“ a ,,C.“). Ktery smér jizdy (vpravo / vpfed nebo vievo / zpét) parametry V, .. @ Vimar Skutec-
né ovlivAuiji, je tfeba urcit metodou pokusu a omylu, protoze smér jizdy zavisi na montazni poloze pohonu a polo-
ze uzivatele.

Pokud rozsah nastaveni parametrl V, .. / Viaxr NEUMOZNUje dostatecné pfizplsobeni, nastavte parametry V, ., a
Viaxr ZPEt na 0 a snizte hodnotu parametru V,,,, (parametr €. ,0.) o jeden stupefi. Parametr €. ,0.“ -V, — je
nezavisly na sméru jizdy, snizuje tedy maximalni rychlost pro oba sméry jizdy.

Pokud tato parametrizace jeSté nepfinesla pozadované vyrovnani rychlosti, snizte rychlost rychlejSiho pohonu
zvySenim parametrd V., resp. Viag-

Parametr ,,5.“ Povolovaci okruh

Pfi pouziti povolovaciho okruhu je nutné aktivovat parametr €. ,5.“ To ma za nasledek, Zze napf. pfi provozu jefabu
se v pfipadé poruchy jednoho pohonu vypne i protilehly pohon, aby se zabranilo Sikmému tazeni mostu.
Koncové vypinace nemaji vliv na povolovaci okruh.

Parametr ,,6.“ Pfedrazené vypinani

PFi pouziti predbézného vypinani musi byt aktivovan parametr ¢. ,6.“. To zpUsobi, Ze pojezd pojede smérem ke
koncovému narazniku snizenou rychlosti.

(Od verze softwaru 1.70 je pFedFavzené vypinani aktivni jiz z vyroby. Na svorce X10 jsou za timto u¢elem umisté-
ny &tyfi draténé muistky - viz = ,Ridici karty”, Strana 48. Postup parametrizace odpada.)
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5.8.34

5.8.4

5.8.4.1

5.8.4.2

5.8.4.3

5.8.4.4

5.8.4.5

5.8.4.6

jud o

Parametr ,,7.“ Dvoustupnova jizda pfi bezstuprniové kocce

U bezstupriového jefabového zatizeni se 2 nebo vice pohony dochazi k problémim se simultannim chodem po-
hon( pojezdu jefabu i pres aktivovany povolovaci okruh, spravné nastaveni sméru otaceni a nastaveni rychlosti
pomoci parametrti ,0.%, ,b.“a ,C."

Aktivaci parametru ,,7.“ je mozny dvoustupnovy provoz bez pfevodniku signalu, ale protoze je kazdy pohon pojez-
stém tak ziskava Sikmy tah. Parametr ,7.“ neumoznuje chovani Master-Slave.

Aby se zabranilo Sikmému tahu jefabového zafizeni, musi se pouzit pfevodnik signalu DC PWM/3ST.

Vystupni signal prevodniku signalu DC PWM/3ST je pfipojen k obéma pohonim pojezdu, a tak jsou pohony po-
jezdu jefabu fizeny dvoustupnoveé.

Popis funkce parametri u pohonu pojezdu E22-C / E..WD

Parametr ,,5.“ Snizeni proudu motoru

Pokud se musi zmenSit maximalni bfemeno, se kterym se smi manipulovat, napf. z divodu nosnosti stfeSni kon-
strukce, muze byt zaroven snizen proud motoru (100 %, 90 %, ..., 60 %, 50 % maximalni zatéze) pomoci para-
metru ,5.“. Pokud dojde k pfekroceni nastavené procentualni hodnoty, s bremenem nem(ze byt nadale manipulo-
vano.

Parametr ,,6.“ Deaktivovat DRC zpozdéni zapinani po nouzovém zastaveni

Standardné po kazdém zapnuti napéti nebo spusténi nouzového zastaveni nastava 3sekundova prodleva za uce-
lem umoznéni nastaveni parametrd pomoci radiového ovladani.
Pfi pouziti ovladace vedeného napajecim kabelem se toto zpozdéni da vypnout.

Parametr ,,8.“ Vymazat cestu pojezdového kola

Pokud byla pojezdova kola obnovena, mize se tim namérena vzdalenost pojezdovych kol smazat.
Toto musi byt potvrzeno parametrem ¢&. ,A.“

Parametr ,,9.“ Vychozi parametry

Pomoci parametru ,9.“ Ize obnovit tovarni nastaveni parametr(.
Toto musi byt potvrzeno parametrem ¢. ,A.*
Zaznamenana monitorovana data (provozni hodiny, chyby apod.) zlstavaji beze zmén.

Parametr ,,b.“ Pramér pojezdového kola > 125 mm u E22 / E34

Ujistéte se, zda byla nasazena pojezdova kola z pojezdu RF, ktery ma jiny primér. Zaznamenavana pojezdova
draha se pocita na zakladé tohoto predpokladu.

,N“ = pramér pojezdového kola 112 mm

L,y = pramér pojezdového kola 125 mm

Parametr ,,C.“ Usporadani jefabového mostu v oblasti koncového vypinace s pohonem
pojezdu E22-C

Pokud je poZzadovana funkce ,Uspofadani jefdbového mostu v oblasti koncového vypinace®, je tfeba dbat nésle-
dujicich skute¢nosti:
® V daném provoznim rezimu jiz neni mozné snizeni rychlosti v koncovém vypinaci!

® Pozadované pfizplsobeni kabelaze, viz ,Navod k montazi pohonu pojezdu E11-E34 DC (Il) (schémata zapo-
jeni)* = Tab. 3, Strana 7.

® Budou zapotrebi dalSi jednotlivé dily: napf¥. souprava koncového vypinace, vedeni.
® Nastavte parametr ,C* na ,y", viz také = ,Parametrizace ovladacem®, Strana 66.

Tento provozni rezim umoznuje korigovat pfipadné Sikmé nastaveni jefabového mostu v tandemovém provozu.
K tomu musi pracovnik obsluhy zajistit najeti do oblasti koncového vypinace. Pohon zastavi, jakmile dosahne
koncového vypinace. Jiny pohon muze jet dale tak dlouho, dokud rovnéz nenajede do oblasti koncového vypina-
cCe.

Jefabovy most je pak znovu vyrovnany.
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5.8.5

5.8.6

5.8.6.1

66

Vybér sméru otaceni v zavislosti na verzi softwaru

A)I /@

42751344 _xml.eps

Obr. 48 Dva pohony pojezdu na dvou pojezdech jefabu

Pol. Nazev Pol. Nazev Pol. Nazev
A) Stejny smér otaceni 1 Pohon pojezdu 1 3 Osa pohonu pojezdu
B) Opacny smér otaceni 2 Pohon pojezdu 2 4 Jefabovy most
Tab. 46

V zavislosti na konfiguraci zafizeni mize byt nutné zménit smér otaceni pohont pojezdu. V zavislosti na verzi
softwaru k tomu existuje vic moznosti:

Pohony pojezdu

Verze softwaru

Vybér sméru otaceni zameé-
nou pfipojek motoru (Cerve-

Vybér sméru otaceni pomo-
ci parametru €. d

na/ernd)
_ E11/E22/E34 ]
Jeden pohon pojezdu vS§echny X —
E22-C / E11—2WD / E34-2WD
E11/E22/E34 do1.70 X —
Dva pohony pojezdu s 17222183 — X14)
opaénym smérem otadeni
E22-C / E11-2WD / E34—2WD véechny X14) —

Tab. 47
Parametrizace ovladacem

Vyznam tlacitek

Obr. 49

42742846_xml.eps

14) na jednom z pohont
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1 ,Vpravo“ - prevzit vybér 2

,Vlevo" — pfepnout parametr nebo vy- 3 ,Nouzové zastaveni“ — ukonceni nasta-
branou hodnotu vovani parametrd (zmény se ulozi)

Tab. 48

Na tomto misté je zobrazeno nastaveni parametr(i oviadani pojezdu kocky. Pfi ovladani jefabu je tfeba pouzivat

tlacitka ,Vpred®, popF. ,Vzad".

5.8.6.2 Spusténi rezimu parametrizace pohonu pojezdu E11/E22/E34

43227244 .eps

Obr. 50
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2. M

Obr. 53

Obsluzny krok 1

® \/ypnéte pohon pojezdu (tmavy displej) a zajistéte jej proti opétovne-
mu zapnuti.

® Otevrete viko skfiné.

VAROVANI

Konstrukéni dily pod napétim
Ohrozeni zdravi a zivota

DIP prepinac¢ se nikdy nesmi prenastavit pod napéti!

Obsluzny krok 2

® Posufite DIP prepina¢ S1 &. 1 na ,ZAP* (viz oddil = ,Ridici karty*,
Strana 48).

4 3 2 1 4 3 2 1

VYP ] ] [} ] - VYP [} [ ] [ ]

ZAP ZAP L]

Tab. 49

Obsluzny krok 3
® Zapnéte napéti.
Ovladani je nyni v reZzimu ,nastavovani parametrd*.

Na 7segmentovém displeji D1 se nyni zobrazuje verze SW (pouze u
verze SW. 1.70) a pak postupné Cislice 0. - 1. - 2. -3. - 4. - 5. >
6.-7.-8.-9.-A ->b.-C.>d.»0.->1. > 2. atak dale.

Cisla s teGkou oznaduii isla jednotlivych parametrd. Jednotliva &isla
parametr( se zobrazuji postupné po dobu 2 sekund. Stiskem levého
tlaCitka pojezdu Ize také prejit na dalSi Eislo parametru a vybrat tak
konkrétni parametr.

Obsluzny krok 4

® Chcete-li zménit parametr, musi byt na displeji viditelné pfislusné ci-
slo parametru.

Pozadovany parametr je tfeba zvolit pravym tlaCitkem pojezdu (napf.
parametr €. ,2.“ = zrychleni).

Aktualné nastavena hodnota je oznacena Cislici bez nasledné tecky
(napf. pfednastavena hodnota [4)).

Vyznam této Cislice je uveden v tabulce parametru.
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Obr. 55
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42744046_xml.eps

Obr. 56

43227244 .eps

Obr. 57
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Obsluzny krok 5

® Zvoleny parametr Ize nyni zvySit o 1 tisknutim levého tlacitka pojez-
du jednou nebo vicekrat, dokud neni nastavena pozadovana hodno-
ta podle tabulky parametrd (napf. stisknéte levé tlacitko dvakrat -
zrychleni se zvySi o 2 stupné).

Po dosazeni maximalni hodnoty se displej vrati zpét na 0. U hodnot
Ano/Ne se displej pfepina mezi ,n“ (Ne) a ,y* (Ano).

Obsluzny krok 6

e Stisknutim pravého tlacitka pojezdu se zvolena hodnota pfijme a dis-
plej pfejde zpét na vybér parametru.

Obsluzny krok 7

e Vsechny parametry se ulozi, teprve az skocite z parametru ¢.
,»d.“ na parametr €. ,,0.“!

Cekejte, anebo muzete postup urychlit vicenasobnym stisknutim le-
vého tlagitka.
Obsluzny krok 8

® \/ypnéte pohon pojezdu (tmavy displej) a zajistéte jej proti opétovne-
mu zapnuti.

Obsluzny krok 9
e Posunte DIP pfepina¢ S1 ¢. 1 znovu na ,VYP*.

4 3 2 1 4 3 2 1

VYP [ ] [ ] [ ] - VYP [ ] ] n [ ]

ZAP u ZAP

Tab. 50

® Zavrete viko skfiné.
e Zapnéte napéti.
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5.8.6.3

Spusténi rezimu parametrizace pohonu pojezdu E22-C / E...WD

" 43466444_xml.eps

Obr. 59

1. Obsluzny krok:
Spustit nouzové zastaveni a vyckat cca 5 se-
kund.

2. Obsluzny krok:

Stisknéte a drzte tlacitko ,Vpravo* a odblokujte
tlagitko nouzového zastaveni. Vyckejte cca 10
sekund.

Od verze softwaru také = ,Nastavovani para-

metrd pomoci radiového ovladani“, Strana 70.

3. Obsluzny krok:
Objevi se pismeno ,P.“, uvolnéte tlagitko
,Vpravo"“.

7segmentovy displej: 8.

7segmentovy displej: (zobrazen bod)

7segmentovy displej: P.

Tab. 51

O
LI

43466445_xml.eps

Obr. 60

4. Obsluzny krok:

,Zobrazeni P.“ zhruba po 2 sekundach zhasne.
Znovu stisknéte a podrzte tlacitko ,Vpravo®,
nez se objevi pismeno ,0.” (jako O.K.).

5. Obsluzny krok:

Uvolnéte tlacitko. Rezim nastaveni parametri
je ted aktivni.

Jestlize byl rezim parametrizace aktivovan, zo-
brazi se vzdy po 2 sekundach postupné &islice
,0.“az ,9.“. zména

6. Obsluzny krok:

Stisknutim tlacitka ,Vlevo" muzete rychleji
preskakovat mezi body menu.

Kazda ¢islice pfedstavuje jeden parametr, viz
= ,Pfehled parametr(i, Strana 61.

7segmentovy displej: o.

7segmentovy displej: 0. > 1. -+ 9.

7segmentovy displej:

Tab. 52
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43466446_xml.eps

Obr. 61

7. Obsluzny krok:

Stisknutim tlacitka ,Vpravo“ se zvoli aktualné
zobrazovany parametr. Soucasné dojde k pre-
pnuti do nabidky vybéru hodnot parametru. Ak-
tualné nastavena hodnota se nyni symbolicky
zobrazi jako znak ,,A*, ,,B*, ,,C", atd.
Vyznam znakU viz = ,Pfehled parametrd“,
Strana 61.

8. Obsluzny krok:

Pokud se ma nastavit jina hodnota, musi se
tlacitko ,Vlevo" stisknout tolikrat, az se na dis-
pleji objevi poZzadovana hodnota.

9. Obsluzny krok:

Vybér se provede opét tlacitkem ,Vpravo®, pfi-
¢emz dojde opét k navratu do rezimu vybéru
parametru.

7segmentovy displej: A. b. C.

7segmentovy displej:

7segmentovy displej:

Tab. 53

DEMAG

43466447 _xml.eps

Obr. 62

10. Obsluzny krok:

Stisknutim tlacitka ,Nouzového zastaveni” dojde k pfepnuti pfistroje do normalniho provo-

zu. V8echny zmény se pfedtim ulozi.

7segmentovy displej:

Tab. 54

Nastavovani parametri pomoci radiového ovladani

U pohonu pojezdu E22-C / E...WD je mozné nastavit parametry také pomoci naseho radiového ovladani DRC-
DC. Pokud je do 2 sekund po uvolnéni nouzového zastaveni vydan pfikaz ke sméru jizdy, pfejde se do rezimu
nastavovani parametrd. VSechny dalsi kroky parametrizace jsou stejné jako u ovladace.
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5.8.7 Nastaveni parametrti pomoci laptopu nebo ovladaciho terminalu

5.8.7.1 Predpoklady k nastavovani parametru

Nastaveni parametrl pfes notebook nebo ovladaci terminal smi byt provadéno pouze obeznamenym odbornym
personalem!

jud o

Kromé parametrizaéni sady (obj. €. 720 905 45) potfebujete také pocitaé/notebook nebo nas ovladaci terminal
UPBT2-A00 (obj. ¢. 537 414 84) a tiskopis ,Nastavovani parametr(i DCS + E22-C*, viz = Tab. 3, Strana 7.

5.8.7.2 Souprava pro nastaveni parametrt

42738447A_xml.eps

Obr. 63 Pohon pojezdu E22-C / E...WD s parametrizacni sadou pol. 2-5, 7, 8

Pol. Nazev Pol. Nazev
1 Ridici karta 5 Datové ulozisté se softwarem ,Softterm*
2 Vedeni RJ12, 6polové, 5 m 6 Ovladaci terminal UPBT2-A00
3 Adaptér RJ12 / DSUB9 pro PC (modry bod) 7 Adaptér RJ12 / DSUB9 pro ovladaci terminal (Cerveny bod)
4 Sériovy USB adaptér 8 Gender Changer
Tab. 55

° U pohonu pojezdu E22-C / E...WD Ize pomoci parametrizaéni sady a notebooku ulozit a zkopirovat nastaveni
1 parametr(i jednoho pohonu do jiného pohonu. Pro Master / Slave miiZze byt nutné upravit nastaveni pfepinace
DIP S1 (= Tab. 42, Strana 60).
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6 Prvni uvedeni do provozu

6.1 Bezpecénostni pokyny pro prvni uvedeni do provozu

° Jestlize bude jednotka pohonu pojezdu provozovana spole¢né s retézovym kladkostrojem Demag, mu-
1 seji byt dodrzovany prislusné navody k montazi a obsluze fetézovych kladkostrojli. Zejména je nutné re-
spektovat a dodrzovat bezpeénostni pokyny. = Tab. 3, Strana 7

Zafizeni smi byt pfedano teprve tehdy, kdyz byla pfisluSnou zkouSkou prokazana jeho bezpecnost = ,Kontroly
pfi uvedeni do provozu, pfedani“, Strana 73.

VAROVANI

PFi prvnim uvedeni zarizeni do provozu jesté neni zajiSténa jeho provozni bezpecnost.
A Pohony pojezdu sméji byt do provozu uvedeny teprve tehdy, kdyz jsou namontovany v souladu s navodem k

montazi.

Uvedeni do provozu smi provést pouze odbornik.
Pfred uvedenim do provozu zkontrolujte montaz/funkci bezpecnostnich zafizeni.
Zkontrolujte soulad sitového napéti a sitové frekvence s Udaji na typovém stitku.

Ruéné pojizdéjte s pojezdy a zkontrolujte, zda je jejich chod po celé délce kolejnicového profilu lehky a ne-
zasekava se (je-li to mozné).

6.2 Zkusebni predpisy

VAROVANI

Nedodrzeni provoznich predpisti a predpisti o udrzbé
A Ohrozeni zdravi a zivota

Dodrzeni veskerych zkusebnich predpist je podstatnou soucéasti zajisténi provozni bezpecnosti zarizeni.

Je bezpodmineéné nutné provést predepsané zkousky.

VSechny zkousky musi provozovatel provést v uvedenych ¢asovych intervalech / okamzicich a zdokumentovat

je.

Kontrola podle pfedpist platnych v dané zemi provozu, napf. podle pravidel némeckého zakonného Urazo-
vého pojisténi DGUV.

Provozovatel je povinen dbat na to, aby se tyto zkouSky provadély kompetentni osobou pfi pouziti pohonu
pojezdu s mechanicky pohanénym fetézovym kladkostrojem s nosnosti pfes 1000 kg a/nebo pfi pouziti me-
chanicky pohanéného fetézového kladkostroje s elektrickym pohonem pojezdu, jako je kolejnicova kocka
nebo jerfab.

Dodrzujte v8echny sefizovaci, udrzbarské a kontrolni postupy a terminy véetné pokynu tykajicich se vymé-
ny dila &i pFisluSenstvi, které jsou uvedeny v navodu k montazi!
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6.3

Kontroly pred prvnim uvedenim do provozu

Provozovatel je pfed prvnim uvedenim do provozu povinen provést nasledujici zkousky:

Cinnost Pfed prvnim uvedenim do provozu
Kontrola priichodnosti pfipojeni ochranného vodice X
Kontrola funkce koncového vypinace (volitelné) X
Kontrola neposkozenosti kabelu a dilu skiiné X
Tab. 56
6.4 Kontroly pfi uvedeni do provozu, predani
VAROVANI

Zakazany provoz
Ohrozeni zdravi a zivota, pokud se zafizeni provozuje bez predchazejici zkousky.

Pohony pojezdu sméji byt do uvedeny provozu teprve tehdy, kdyz jsou zkontrolovany v souladu s predpisy o
prevenci nehod.

Provozovatel pfi prvnim uvedeni do provozu vhodnymi opatfenimi, které sam ucini nebo zafidi jejich u¢inéni, zjis-
ti, zda prostredky k uchopeni bfemene a zafizeni mohou bez omezeni bezpec¢né pracovat. Uvedena opatfeni mu-
si vyhovovat statickym a dynamickym charakteristikam zafizeni.

PFi uvedeni do provozu je nutné zkontrolovat:

e Radny stav nosné konstrukce a dostateénou nosnost.

® Bezpecnostni zafizeni museji byt pIné k dispozici a u¢inné.

® Musi byt dodrzeny volné rozméry a bezpeéné vzdalenosti.

® Zafizeni nouzového vypnuti musi byt zkontrolovano stisknutim nouzového zastaveni.
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1

Obsluha

Bezpeénostni pokyny pro obsluhu

Jestlize bude jednotka pohonu pojezdu provozovana spole¢né s retézovym kladkostrojem Demag, mu-
seji byt dodrzovany prislusné navody k montazi a obsluze fetézovych kladkostrojli. Zejména je nutné re-
spektovat a dodrzovat bezpeénostni pokyny. = Tab. 3, Strana 7

VAROVANI

A

7.2

7.21

7.2.2

7.3

Nedodrzeni provoznich predpistl / predpisti k bezpeénosti prace
Pri nerespektovani platnych predpist je ohrozeno zdravi a zivot.

PFi provozu zafizeni je nutné respektovat provozni predpisy platné v pfislusné zemi, napriklad pravidla némec-
kého zakonného uUrazového pojisténi DGUV.

— Jeden vytisk provoznich predpis(i, objednaci Cislo 206 093 44, umistéte tak, aby do né&j mohla obsluhujici
osoba vzdy nahlédnout (napfiklad na sitovy vypinac).

Zapnuti

Kontroly pred zahajenim prace

Pracovnik obsluhy se musi pfed zahajenim prace presvédcit o fadném a provozné bezpecném stavu zafizeni.
Pred zapnutim / uvedenim zafizeni do chodu je tfeba zkontrolovat, zda nemuze byt provozem nikdo ohrozen! Po-
kud pracovnik obsluhy zpozoruje pfitomnost osob, které by mohly byt provozem ohrozeny, musi provoz ihned
prerusit a nesmi jej obnovit dfive, nez tyto osoby opusti nebezpecnou oblast.

Pfi nedostatcich, které ohrozuji provozni bezpecnost a spolehlivost, musi byt zafizeni neprodlené uvedeno do kli-
dového stavu. Nedostatky bezpecnostniho charakteru jsou v tomto smyslu napr.:

® poskozeni elektrickych zafizeni, vedeni anebo izolaci,

® opozdéna funkce anebo selhani brzd a bezpeénostnich zafizeni,

® chybéjici kryty nebo Casti plasté nebo

® poskozeni nosnych ¢asti.

Kontroly funkce

Pokyn pro uzivatele v pisobnosti Spolkové republiky Némecko podle pravidel némeckého zakonného
urazového pojisténi DGUV:

Pfed zahajenim prace je nutné zkontrolovat zasadni funkce stroje:

® kontrola zafizeni nouzového vypnuti,

® kontrola 7segmentového displeje,

® kontrola funkce koncového vypinace (volitelné).

Bezpecnost provozu

VAROVANI

74

Pretizeni

Ohrozeni zdravi a zivota

Zatizeni, ktera pfesahuji hodnoty na Stitku s nosnosti, jsou zasadné zakazana!
—  Respektujte maximalni pfipustnou nosnost.
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7.4

7.41

7.4.2

jud o

743

Dulezité pokyny k provozu
Béhem provozu respektujte nasledujici pokyny:

-  Zjistite-li nedostatky nebo nesrovnalosti tykajici se funkce zafizeni, zafizeni okamzité odstavte z provozu.

—  Provozovatel je povinen alespon jednou za sménu zkontrolovat, zda zafizeni nevykazuje viditelna poSkoze-
ni, a pfipadna poskozeni neprodlené nahlasit.

—  Bezpecnostni zafizeni nevyfazujte z ¢innosti.

—  Bézné provozni najizdéni na dorazy neni dovoleno, napfiklad: Nouzova koncova zastavovaci zafizeni (nou-
zovy mezni vypinac), nouzovy doraz (prokluzova spojka nebo nouzovy koncovy vypinac), naraznik kolejnice
nebo koncovy naraznik jako zplsob zastaveni pohybu ko¢ky nebo jefabu, spodni blok haku, pfipadné spod-
ni kladnice, proti koncovym dorazim. Neustalé najizdéni na tyto dorazy mize mit za nasledek vazné skody.

— V zadném pfipadé se nedotykejte otacejicich se dilt a udrzujte od nich dostate¢né bezpeénou vzdalenost,
aby nedoslo k zachyceni zadné ¢asti téla, vlasl nebo ¢asti odévu.

Odstaveni stroje z provozu

Odstaveni stroje z provozu pfi poruchach

Zafizeni je nutné okamzité vypnout pfi nasledujicich poruchéach:

e v pfipadé poskozeni elektrickych zafizeni a kabeld, jakoz i ¢asti izolace,
® pfi vypadku brzd a bezpecnostnich zafizeni.

Odstaveni stroje z provozu pfi ukoncéeni prace

Na konci prace nebo pfi opusténi pracovni oblasti museji byt pfijata nasledujici opatreni:

® Umistéte pohon pojezdu mimo provozni prostor.

® Uvedte nezatizeny pohon pojezdu do klidové polohy.

e Stisknéte tlacitko nouzového zastaveni.

Na konci prace nebo pfi opusténi pracovni oblasti odpojte pohon pojezdu od sité. Je-li vSak pohon pojezdu trva-
le pfipojeny k siti, dbejte na nasleduijici:

® zajistéte pohon pojezdu proti neopravnénému nebo mylnému zapnuti, tj. proti neplanovanym pohybm.

® Pri uderu blesku mohou vzniknout $kody v dusledku prepéti.

® Provadéjte peclivou kontrolu pfivodniho vedeni a elektroinstalace v kratSich intervalech.

Odstaveni stroje z provozu za Gc¢elem udrzby
1. Pred zahajenim udrzbarskych praci provedte vypnuti pomoci sitového vypinace nebo odpojovace.

2. Zajistéte sitovy vypinac pfed neopravnénym nebo mylnym opétovnym zapnutim. Spina¢ uzamknéte visacim
zamkem.

3. Udrzbarské prace provadéjte, pouze neni-li zafizeni zatizeno.

4. Otocné dily uvedte do klidového stavu a zajistéte, aby se tyto dily nemohly béhem udrzbarskych praci uvést
znovu do pohybu.

5. Priobsluze a provadéni udrzby respektujte smérodatné predpisy UVV o prevenci nehod, pokyny tykajici se
pouziti dle ucelu ur€eni a ufedni ustanoveni.

6. Pri provadéni udrzby elektrického vybaveni dodrzujte predpisy VDE.
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8.1

Udrzbalopravy

Bezpecénostni pokyny pro udrzbu/servis

Jestlize bude jednotka pohonu pojezdu provozovana spole¢né s retézovym kladkostrojem Demag, mu-
seji byt dodrzovany prislusné navody k montazi a obsluze fetézovych kladkostrojli. Zejména je nutné re-
spektovat a dodrzovat bezpeénostni pokyny. = Tab. 3, Strana 7

V nasledujicich ¢astech jsou popsany udrzbarské ukony, které jsou vyzadovany k optimalnimu a bezporuchoveé-
mu provozu stroje.

NEBEZPECI

A

Konstrukéni dily pod napétim
Ohrozeni zdravi a zivota

Prace na elektrickych zafizenich sméji byt provedeny pouze kvalifikovanym odbornym personalem, ktery musi
dodrzet bezpecnostni predpisy.

Pred zahajenim praci odpojte pfivod elektrické energie. Sitovy vypina¢ nebo odpojovac s visacim zamkem zaji-
stéte proti neopravnénému nebo mylnému zapnuti.

Kryci deska elektroinstalace slouzi jako ochrana proti nebezpe¢nému dotykovému napéti a smi se odstranit po-
uze pfi vypnutém napajeni.

VAROVANI

A

POZOR

Neodborné provedena udrzba
Ohrozeni zdravi a zivota Nebezpeci poSkozeni majetku.

Udrzbarské prace sméji byt provedeny pouze kvalifikovanym a pougenym odbornym personalem, ktery musi do-
drzet bezpecnostni predpisy.

— V pripadé pouziti pracovni ploSiny k udrzbé pouzijte pouze takovy systém pro pfepravu osob, ktery je k to-
mu urcen, a ktery zajisti bezpecné stanovisté a bezpecnou praci.

—  Kudrzbé sméji byt pouzity pouze vhodné, zkontrolované a kalibrované nastroje a pomocné prostredky.
—  Pouzivejte pouze schvalené nahradni dily, viz také = ,Pouziti nahradnich dilG“, Strana 9.

—  Konstrukéni dily odborné namontujte. Dodrzte pfedepsané utahovaci momenty Sroubl. Neodborné pripev-
néné konstrukéni dily mohou spadnout a zpUsobit vazné poranéni.

—  SvareCské prace sméji byt provedeny pouze osobami se zvlastni kvalifikaci, které se pfitom museji Fidit po-
zadavky na svarecCské prace podle DIN. PFi svare¢skych pracich pfilozte svareci kle$té a uzemnéni vzdy ke
stejnému konstrukénimu dilu, protoze jinak mize dojit k vaznému poskozeni pojezdu. Na pojezdech nesmi
byt provadéno svareni, ani vrtani.

Uvolnéné spoje
Uvolnéné spoje znamenaji riziko pro télesné zdravi a zivot, ale také riziko poskozeni stroje.
Celokovové matice s upinacim dilem (samojistici matice) nesméji byt nahrazeny normalnimi maticemi.
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8.2 Podklady k udrzbé
VSeobecné pokyny k udrzbé
Uvedené intervaly zkousek a terminy pro udrzbu (= ,Plan udrzby“, Strana 77) jsou uzplUsobeny normalnim pro-
voznim podminkam pohonu pojezdu. V ramci ro¢ni inspekéni prohlidky se kontroluji veSkeré dily podléhajici opo-
tfrebeni.
Pokud se pfi prabézné udrzbé ukaze, Ze intervaly jsou pfili§ dlouhé, musi se pfizplsobit skute¢nym provoznim
podminkam.
Elektrické komponenty
V elektrickych obvodech se smi pouzivat pouze pojistky pfedepsanych hodnot a vypinaci charakteristiky! Vadné
pojistky nesméji byt premostény.
8.3 Plan udrzby
Cinnost Pfed prvnim uve- Pred zahajenim | V ramci rocni pro-
denim do provozu prace hlidky
Kontrola prichodnosti pfipojeni ochranného vodice X
Kontrola zafizeni nouzového vypnuti X X
Kontrola funkce koncového vypinace (volitelné) X X X
Kontrola nepo$kozenosti kabelu a dilt skiiné ovladace X X X
Kontrola elektrickych spinacich zafizeni a instalace X
Zkontrolujte drazkované spoje htidell mezi vystupnimi hfideli a hnacimi koly. X
Hnaci femen je bezudrzbovy. - - -
Kontrola hnaciho kola a tfeciho kola X
Kontrola pevnosti uchyceni upinacich prvkd (klipsy, Srouby atd.) a koroze X
Kontrola ochrany proti korozi a v pfipadé potieby jeji oprava nebo doplnéni X
Zkontrolovat tésnost prostoru elektrického zafizeni a pfevodovky X
Zkontrolovat pojezdové Ustroji, traverzu a stav dorazd X
Kontrola vodicich kladek pojezdu X
Kontrola sk¥iné, zda neobsahuje prach a zbytky po vyrobé X

Tab. 57

8.4

8.4.1

i @

8.4.2

Udrzbarské prace

Ridici karta
Pfed montazi nové Fidici karty je nutné zkontrolovat, zda motor nevykazuje zadné zemni spojeni. Vznika-li ze-

mni spojeni, pfed nasazenim nové fidici karty je potfeba motor vyménit, nebot’ v opacném pfipadé hrozi jeji zni-
ceni.

U nahradni fidici karty je nutné provést odpovidajici nastaveni za u€elem uvedeni zafizeni do dosavadniho stavu,
viz tiskopis ,Navod k montazi ovliadani E11 - E34 DC* = Tab. 3, Strana 7.

Je nutné zkontrolovat a pfipadné pfizpUsobit nastaveni DIP pfepinace, vybaveni spojek vodicli a nastaveni para-
metra.

Pohony pojezdu

V pfipadé vymény jednoho pohonu v jefabovém zafizeni s pohony pojezdu E22-C / E...WD, je potfeba znovu
provést nastaveni Master / Slave u obou pohonu.

Na jedné ose pojezdu nelze kombinovat pohony pojezdu E22 a E22-C / E...WD.

Dbejte, aby Master a Slave nemély rizné verze softwaru. V pfipadé potreby je ale mGzete pomoci elektroniky
kocek a pfisluSnym nastavenim pfepinacu zrusit. Pokud to neni mozné, mél by mit Master starsi verzi softwaru,
aby pfi pfenosu parametrl z Master do Slave nedochazelo k chybam.
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Poruchy/vystrahy

9.1 Bezpeénostni pokyny k porucham/vystraham
° Jestlize bude jednotka pohonu pojezdu provozovana spole¢né s retézovym kladkostrojem Demag, mu-
1 seji byt dodrzovany prislusné navody k montazi a obsluze fetézovych kladkostrojli. Zejména je nutné re-
spektovat a dodrzovat bezpeénostni pokyny. = Tab. 3, Strana 7
VAROVANI

A

Nespravné odstranéni poruchy
Ohrozeni zdravi a zivota Nebezpeci posSkozeni stroje.

Poruchy sméji byt odstranény pouze kvalifikovanym a pou¢enym odbornym personalem, ktery musi dodrzet
bezpecnostni predpisy.

NEBEZPECI

A

9.2

Konstrukéni dily pod napétim
Ohrozeni zdravi a zivota

Prace na elektrickych zafizenich sméji byt provedeny pouze kvalifikovanym odbornym personalem, ktery musi
dodrzet bezpecnostni predpisy.

Pfed zahajenim praci odpojte pfivod elektrické energie. Sitovy vypina¢ nebo odpojovac s visacim zamkem zaji-
stéte proti neopravnénému nebo mylnému zapnuti.

7segmentovy displej

Pohon pojezdu E11, E22, E34

Pro odecet 7segmentového displeje D21 je nutné odSroubovat viko pohonu pojezdu.
Pohon pojezdu E22-C / E..WD

7segmentovy displej D24 je vidét zvenku.

Znéazornéni plati pouze pro fetézovy kladkostroj s prepinanim pola.
PFi zvysSeni rychlosti bezstuprfiového fetézového kladkostroje se rovnéz zvysuje pocet sviticich segment displeje.

Varovna hlaseni jsou uvadéna znakem blesku.
Mozny je pohyb v protisméru, varovné hlaseni nemusi byt potvrzeno
pomoci tladitka nouzového zastaveni.

" 43226544 .eps

Obr. 64
Chybova hlaseni jsou uvadéna znakem chyby E (error).
Nez bude mozné provést novy pohyb, musi byt chybové hlaseni po-
tvrzeno pomoci tlac¢itka nouzového zastaveni.
" 43226644.eps
Obr. 65

Vypadek bezpeénostnich funkci
Pokud dojde k vypadku bezpecénostni funkce, je dalSi provoz mozny az po oprave.

Poruchy

Funkce pohonu pojezdu je mozna jenom pfi bezvadném pfipojeni na napajeni elektrickym proudem. Pfi selhani
funkce proto nejdfive zkontrolujte vedeni, odleh&eni tahu u kabell a pfipojeni k siti. Pfi¢inou poruchy funkci mize
také byt chybny pfenos pokynt z ovladace. Zkontrolujte proto ovladac¢ a ovladaci kabel na poSkozeni a konektory
v ovladacdi a v servisnim misté na spravné usazeni.

Symboly se zobrazuji jeden po druhém.
e Jestlize uvedenymi opatfenimi neni mozné pfiCinu odstranit, obratte se prosim na nas zakaznicky servis.
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9.3

Provozni stavy / VSeobecna hlaseni
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432160A20_xml.eps
Obr. 66 Priklady zobrazeni na displeji
Pol. |Zobraze- | Pohon Porucha/udalost Mozna pfricina Poznamka
ni pojezdu
1 [ | E11 (Displej tmavy) Bez napéti. Zkontrolujte pfipojeni sité a pojistku. Zkontrolujte
E22 Pohon pojezdu nejede neporu$enost napajeciho kabelu. Zkontrolujte sit'o-
E34 vou zastréku X1 v pfipojovacim prostoru fizeni po-
E22-C/ jezdu.
E..WD Obé tlacitka (doprava/doleva, pfip. dopfedu/ Pustte tlacitka a stisknéte je znovu.
dozadu) byla stisknuta sou¢asné.
Byla prekro€ena horni hranice proudu.
(Tmavy displej) a blika Cast sité je poskozena. Je zapotfebi vyménit ovladaci sadu.
Servena LED kontrolka
2 8 E11 Stisknuto nouzové zastaveni. Otocenim odblokujte tlacitko nouzového zastave-
E22 ni.
Egg c Propojovaci kabely nejsou zastréené nebo jsou | Zkontrolujte pfipojky, pfipadné je vymérite.
E...V_VD/ vadné.
Konektorova pfipojeni nejsou zastréena nebo Zkontrolujte konektorové pfipojeni, pfipadné je vy-
jsou vadna. mérite.
E11 JP7 / mustek neni zasunuty. Zasufite dratény mistek z X7.2do X7.3.
E22 Pozor: To plati pouze u ko¢ek Solo (viz = ,Ridici
E34 karty“, Strana 48)
3 - E11 (Displej blika) PRIPRAVENO K PROVOZU
Egi Zadny pohyb pFi stisknuti | Pfejety koncovy vypinad. Opustit koncovy vypina¢ stisknutim jiného tlacitka.
E22-C / Llamtka v l,e"“‘?m smeru (s Defektni koncovy vypinac. Zkontrolujte, zda koncovy vypina¢ spind, neni-li
E..WD oncovymi vypinaci). uveden do provozu mechanicky.
Defektni pfipojovaci kabel koncového vypinace. | Zkontrolujte elektricka spojeni koncového vypina-
ce.
Koncovy vypinac je preti- | Chybné toceni motoru. Vymeénit motorové vedeni.
zzggtznnemuze bytznovu [7:mena pfipojeni koncového spinace. Prepojit koncovy vypinaé.
E11 Zadny pohyb pfi stisknuti | Chybi propojka JP8 nebo JP10. Odpadéa od SW verze 1.70
E22 tlacitka v jednom sméru Zkontrolujte mustek. Propojky musi byt zasunuté.
E34 (bez koncového vypinace).
Zadny pohyb pfi stisknuti | JP9 chybi. Odpada od SW verze 1.70
tlagitka v obou smérech. Zasuiite JP9.
Zadny pohyb pfi stisknuti | Zastréka X10 neni zasunuta. Zasunte zastrcku X10 nebo zkontrolujte svorkové
tlagitka v obou smérech (s pfipojeni.
koncovymi vypinadi).
Zadny pohyb pfi stisknuti | Chybi propojka JP8 a JP10. Odpada od SW verze 1.70
tladitka v obou smérech Zasunte propojku JP8 a JP10.
(bez koncovych vypinacu).
4 . E11 - - Provozni stav: VLEVO/ZPET V1
5 . Egi - - Provozni stav: VPRAVO/VPRED V1
6 i E22-C/ |- - Provozni stav: VLEVO/ZPET V2
7 h] E.WD |. - Provozni stav: VPRAVO/VPRED V2
6 il Zadny pohyb pfi stisknuti | Motorové vedeni nebo konektorové pfipojeni ne- | Zkontrolujte konektorova pipojeni.
7 d tlacitka v obou smérech. | ni v poradku nebo je defektni motor. Zmérte odpor na svorkach motoru,
musi byt > 10 Q a zaroven < 100 Q
V pfipadé odchylek zkontrolujte spojeni kabelu a
konektoru nebo vymérite motor.
Defektni Fidici karta (sméfovani PWM). Zméfte stejnosmérné napéti na svorce X3 pomoci
voltmetru pfi stisknutém ovladagi.
Napéti se ma pohybovat v rozmezi 0 a 180 V.
Tab. 58
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Obr. 67 Priklady zobrazeni na displeji
Pol. |Zobraze- |Pohon Porucha/udalost Mozna pfri¢ina Poznamka
ni pojezdu
1 U E22-C/ Cislo verze pfistroje Solo nebo Master. Nasleduiji
E..WD 3 Cislice
2 u Cislo verze Slave. Plati pro pfistroje Solo/Master
a Slave.
d Cislo verze Debug.
. Dosazena hranice proudu (= omezeni rychlosti)
5 H E22-C/ Tlacitkova zavora
E..WD
E11 Nejede Tlacitka ,Vlevo* a ,Vpravo® byla stisknuta sou- Uvolnéte tlacitka a stisknéte pouze jedno.
E22 casné
E34 Neplatné signaly ovladace. Elektricky silné ruSené prostredi.
6 B E22-C/ Koncovy vypina¢ najety ,vpravo*
7 - E..WD Koncovy vypina¢ najety ,vlevo”
8 S Slave ma pokyn k jizdé
9 i} Slave nema zadny pokyn k jizdé
10 Pokyn k jizdé ,vpravo“ 20 % ... 100 %
11 Pokyn k jizdé ,vlevo“ 20 % ..100 %
12 Provozni hodiny, nasleduje vzdalenost nebo ce-
sta pojezdového kola v km
13 E11 Zédny pohyb pfi stisknuti | Ovladani v rezimu nastaveni parametrd. Nastavte DIP pfepina¢ S1 €. 1 na VYP.
E22 tlacitka v obou smérech.
E34
Bez zobrazeni |E11 Predfazené vypinani pre- |Parametr ¢ ,6.“ neni aktivni. Od verze SW 1.70 je standardné aktivni.
E22 kro€eno, rychlost neklesa. Aktivujte parametr ¢. ,6.“.
E34 U jefabového zafizeni tah- | Parametr €. ,5.“ Povolovaci okruh neni aktivni. Aktivujte parametr &. 5.
ne most Sikmo, kdyz se vy- Povolovaci okruh neni zapojen nebo je zapojen | Zkontrolujte zapojeni povolovaciho okruhu.
pne pohon s nadproudem, nespravné
a protilehly se nevypne. '
Koncovy vypina¢ pretize- | Nejsou zasunuté propojky JP8 a JP10. Odpada od verze SW 1.70.
ny, pohon nezastavuje. Odstrarite propojku JP8 a JP10.

Tab. 59
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9.4

Varovna hlaseni
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Obr. 68 Priklady zobrazeni na displeji
Pol. |Zobraze- |Pohon Porucha/udalost Mozna pfricina Poznamka
ni pojezdu
4 4.4, E22-C/ | Vnitfni pamét’ je vadna EEPROM je vadny. Vymeénite ovladac.
E..WD
6 4.6. E22-C/ |Zadny pohyb nakladu v tan- | Povolovaci okruh je otevien / Proudova smygka | Jeden ugastnik v tandemovém provozu zplso-
E..WD demovém provozu prerusena bil poruchu, byla dosazena koncova zarazka
nebo zaznamenano pretiZzeni. Chovani povolo-
vaciho okruhu je zavislé na nastaveni parame-
tra.
7 L7 E22-C/ |Nejede Pohon pojezdu je prehraty. Nechte vychladnout pohon pojezdu.
E..WD
Tab. 60
9.5 Chybova hlaseni
1 | 2] 3] 4] l I 5]
n I n E n E n n n E n n n n
= = u = = = = = 432160E19_xml.eps
Obr. 69 Priklady zobrazeni na displeji
Pol. |Zobraze- |Pohon pojezdu | Porucha/udalost Mozna pfic¢ina Poznamka
ni
1 E.1. E11/E22/E34 Neobsazeno
E.1. E22-C/E..WD Neplatné nastaveni DIP vypinace Zkontrolujte a opravte nastaveni DIP vypinace.
E.1.0. E22-C 1/2WD v |Porucha vyrovnani tan- | Elektroinstalace vyrovnani tandemu nefun- | Zkontrolujte kontakty a vedeni vyrovnani tandemu.
rezimu Slave demu. guje spravné.
2 E.2. E11/E22/E34 Limit stalého proudu pfi- | P¥ili§ vysoky odpor, napf. pfekazka na ko-
li§ dlouho prekrocen lejnici nebo pfili§ velké stoupani.
E.2. E22-C /E..WD |Chyba v poctu otacek Pocet otacek je prilis vysoky.
3 E.3. E11/E22/E34 Maximalni proud prekro- | Kratkodobé pretizeni, napf. kdyz se bfeme-
éen no kyva.
E.3. E22-C/E..WD |Chyba ¢asti sité pro po- | Nepfipustné napéti v ¢asti sité (fidici elek- | Zkontrolujte sitové napéti a pfipadné vymérite
zorovaci ovladaé tronika) ovladani.
4 E.4. E11/E22/E34 Minimalni meziobvodové | Kratkodobé pretizeni.
napéti nedosazeno
E.4. E22-C / E...WD |Porucha komunikace se |Ovladani je pravdépodobné ruseno radiem
sledovacim Cipem nebo EMI.
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Pol. |Zobraze- |Pohon pojezdu | Porucha/udalost Mozna pfic¢ina Poznamka
ni
5 E.5. E11/E22/E34 Maximalni meziobvodové | Pokud se chyba vyskytuje trvale, i pfi vy- Pfipadné vymérite ovladani.
napéti prekro¢eno pnuti a zapnuti stojiciho pohonu, je vadna
fidici karta.
E.5. E22-C /E..WD | Statické ovladaci signaly | Stejnosmérné Fidici napéti misto stfidavého | Zkontrolujte sitové napéti a pfipadné vymérite
nebo vadné ovladani. ovladani.
E.5.0. Pfenos dat z vykonného | Ovladani je pravdépodobné ruseno radiem | Zkontrolujte propojeni vodicu a pfipadné je propoj-
PIC je rusen nebo EMI nebo je vadné ovladani. te podle EMI. Pfipadné vyménte ovladani.
Upozornéni: Nouzové zastaveni pohonu jefabu
vyzaduje na vstupu 24 V AC!
E.5.1. P¥ili§ vysoky trvaly proud
E.5.2. Vadny snima¢ proudu
E.5.3. Napéti meziobvodu pfili§ nizké
E.5.4. Napéti meziobvodu pfili§ vysoké
E.5.5. P¥ili§ vysoky proud
E.5.6. Chybna konfigurace Ma- |- Cislo Slave na DIP prepinadi Slave je na- | Zkontrolovat DIP pfepinac a pfipadné ho opravit.
ster/Slave nebo porucha |staveno Spatné.
komunikace. - Pocet Slavli na DIP prepinaci Master na-
staveno Spatné.
- Komunikace mezi Master a Slave je ruse-
na.

6 E.6. E11/E22/E34 Béhem pojezdu povoleni zablokovano Pouze u pojezdu jefabu: povolovaci okruh preru-
$en; jeden z pohonu jefabu se odpojil, napf. kvili
pretizeni.

E.6. E22-C/E..WD Slave chybi v tandemovém provozu Zkontrolujte nastaveni DIP pfepinac¢e na Master a
Slave. Zkontrolujte kabelové spojeni mezi Master a
Slave.
E.6.0. Bezpecnostni vypinani Pretizeni pohonu pojezdu.
7 E.7. E11/E22/E34 PFilis vysoka teplota mo- | PfekroCeni pfipustné teploty Pohon pojezdu je pretizen, doba zapnuti (DZ) pre-
E7. E22-C/E..wD |t krocena.
8 E.8. E11/E22/E34 Odpojovani pfi zablokovaném pohonu Najeti na naraznik, pohon mechanicky zablokovan.
E.8.1. E22-C /E..WD |Vypnuti prostfednictvim |Chyba v poctu otacek
E.8.2. Sgﬁlpecnostmho pozoro- neplatna hodnota napéti v ¢asti sité
E.8.3. Jmenovita hodnota v pfedfazeném vypinaci
prili§ vysoka
E.8.4. chybna jmenovita hodnota povolovaciho
okruhu
E.8.5. Rozpoznani PWM ovladace / tfistavové lo-
giky
E.8.6. Jmenovité hodnoty ovladace nejsou srozu-
mitelné
E.8.7. Zadné zpozdéni pfi otevieném povolovacim
okruhu
E.8.8. Rozpoznani predfazeného vypinace
E.8.9. Udaje z Mastera jsou neliplné/rusené
9 E.9. E11/E22/E34 Vadny okruh méfeni proudu Je nutné vyménit ovladani.
E.9.0. E22-C/E..WD |Zadna komunikace ze
strany Mastera
E.9.1. Zkouska hardwaru ne- Ruseni kvuli EMI Pfepojte podle EMI.
mobhla byt provedena. Pfipadné vymérite ovladani.
E.9.5. Staticky signal nouzové-
ho zastaveni
E.9.6. interni chyba
E.9.9. Staticky signal nouzové- | Stejnosmérné napéti v obvodu nouzového | Obvod nouzového zastaveni je zasobovan stejnos-
ho zastaveni zastaveni. mérnym napétim nebo je vadné ovladani.
Tab. 61
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10

10.1

Demontaz/likvidace

VSeobecné

VAROVANI

jud @

Pred demontazi si preététe bezpeénostni pokyny v = ,,Udrzbal/opravy“, Strana 76 tomto navodu k mon-
tazi.

Demontaz ostatnich dild se provadi v opa¢ném sledu nez montaz.

Jestlize nebyla u€inéna zadna dohoda o zpétném odbéru nebo zpracovani odpadu, je nutné rozebrané dily po
spravné provedené demontazi dorucit k opétovnému pouziti:

e seSrotovani zbytk( kovovych materiald,

e predani plastu k recyklaci,

e druhova likvidaci ostatnich komponent podle parametrd materialu.

Elektricky odpad, elektronické komponenty, maziva a dal$i vyrobni material podléhaji pfedpistim o nakladani se
zvlastnim odpadem a sméji byt likvidovany pouze specializovanymi firmami, které k tomu maiji povoleni.

S ohledem na ekologickou likvidaci je bezpodminecné je nutné dodrzovat narodni pfedpisy tykajici se likvidace.
Dalsi informace vam poda pfislusny komunalni ufad.
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11

Nahradni dily

1.1 Pohon pojezdu E11/E22/E34 do 10/2018 (bez snimace otacek)
1]
42671051_xml.eps
Obr. 70
C. pol. Objednaci ¢ Oznaéeni
Cislo
1 716 570 45 1 Pohon pojezdu E11 komplet (Cislo dilu 2-4)
1 716 590 45 1 Pohon pojezdu E22 komplet (islo dilu 2-4)
1 716 740 45 1 Pohon pojezdu E34 komplet (Gislo dilu 2—4)
2 716 572 33 1 Sada krytu s motorem pro E-pohon 9,0 Nm /9,5 Nm
3 716 571 33 1 Motor E11 100 W; 9,5 Nm
3 716 951 33 1 Motor E22 200 W; 9,5 Nm
3 716 741 33 1 Motor E34 150 W; 9,5 Nm
4 752 700 33 1 Ovladaci sada E11/22/3415) 4,5Nm
4 752 701 33 1 Ovladaci sada E11/22/349) (pouze pro CSA) 4,5Nm
Tab. 62

19) viz = ,Ridici karty*, Strana 48, = ,Vybér sméru otaceni v zavislosti na verzi softwaru*, Strana 66, = ,Parametry ,0.%, ,b.%, ,C.“ Maximalni

rychlost®, Strana 63.
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11.2 Pohon pojezdu E11-2WD / E34-2WD od 10/2018 (bez snimace otacek)
ﬂ
2 2 2
2
Obr. 71
¢. pol. Objednaci Ks Oznaéeni
Cislo
1 716 900 45 1 Pohon pojezdu E11-2WD komplet (Cislo dilu 2-6)
1 716 965 45 1 Pohon pojezdu E11-2WD .CSA komplet (Cislo dilu 2-6)
1 716 902 45 1 Pohon pojezdu E34-2WD komplet (Cislo dilu 2-6)
1 716 967 45 1 Pohon pojezdu E34-2WD CSA, komplet (Cislo dilu 2-6)
2 71692133 1 Sada kotoute ozubeného femenu E11/22/34-2WD ozubeny femen, 2 x ozubeny kotout, 2 x pojist-
ny krouzek, 2 x tésnici krouzek
3 716 892 33 1 Sada krytu E11/22/34-2WD 9,0 Nm /9,5 Nm
4 100 293 33 1 Ozubeny femen E11/22/34-2WD (SFX) 16 /420
5 716 926 33 1 Motor E11-WD 100 W; 9,5 Nm
5 716 928 33 1 Motor E34-WD 150 W; 9,5 Nm
6 716 596 33 1 Ovladaci sada E11/22-C/34...WD 6) 4,5Nm
Tab. 63

16) viz = ,Ridici karty“, Strana 48, = ,Vybér sméru otaceni v zavislosti na verzi softwaru®, Strana 66, = ,Parametry ,0.%, ,b.“, ,C.“ Maximalni

rychlost®, Strana 63.
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11.3

Pohon pojezdu E22—-C do 10/2018
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42671052_xml.eps
Obr. 72
¢. pol. Objednaci Ks Oznaéeni
Cislo
1 716 950 45 1 Pohon pojezdu E22-C komplet (&islo dilu 2-5)
2 752 690 33 1 Otocny generator impulsti E22-C
3 716 572 33 Sada krytu E-22-C 9,0 Nm /9,5 Nm
4 716 951 33 1 Motor E22-C 200 W; 9,5 Nm 17)
5 716 596 33 1 Ovladaci sada E22-C 4,5Nm 18)

Tab. 64

17) Pi vyméné motoru E22-C je tfeba pouzit otodny snimad ze starého motoru. Viz také tiskopis ,Navod k montazi snimade otadek E22-C*
= Tab. 3, Strana 7.

18) viz = ,Ridici karty“, Strana 48, = ,Vybér sméru otaceni v zavislosti na verzi softwaru*, Strana 66, = ,Parametry ,0.%, ,b.%, ,C.“ Maximalni
rychlost®, Strana 63.
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1.4 Pohon pojezdu E22-C...WD od 10/2018
1] 2
2 2 2
42671054_xml.eps
Obr. 73 (vyobrazeni ukazky E22-C2WD)
C. pol. Objednaci Ks Oznaéeni
Cislo
1 716 901 45 1 Pohon pojezdu E22-C1WD komplet (Gislo dilu 2-7)
1 716 968 45 1 Pohon pojezdu E22-C1WD .CSA, komplet (Cislo dilu 2-7)
1 716 903 45 1 Pohon pojezdu E22-C2WD komplet (Gislo dilu 2-7)
1 716 966 45 1 Pohon pojezdu E22-C2WD .CSA, komplet (Cislo dilu 2-7)
2 71692133 1 Sada kotoute ozubeného femenu E11/22/34-2wp  0ZUbeny femen, 2 x ozubeny kotoud, 2 x pojistny
krouzek, 2 x tésnici krouzek
3 716 894 33 1 Sada krytu E22-C1WD 9,0 Nm /9,5 Nm
3 716 892 33 1 Sada krytu E22-C2WD 9,0 Nm /9,5 Nm
4 100 293 33 1 Ozubeny femen E11/22/34-2WD (SFX) 16 /420
5 752 690 33 1 Otocny generator impulsti E22-C
6 716 927 33 1 Motor E22-C 200 W; 9,5 Nm 19
7 716 596 33 1 Ovladaci sada E22-C 4,5 Nm 20)
Tab. 65

19) Pi vyméné motoru E22-C je tfeba pouzit otodny snimad ze starého motoru. Viz také tiskopis ,Navod k montaZi snimade otadek E22-C*

= Tab. 3, Strana 7.

20) viz = ,Ridici karty*, Strana 48, = ,Vybér sméru otadeni v zavislosti na verzi softwaru®, Strana 66, = ,Parametry ,0.%, ,b., ,C.“ Maximalni

rychlost®, Strana 63.
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11.5 Pohon pojezdu E22-1WD od 10/2018 (bez snimace otacek)
1]
42671051_xml.eps
Obr. 74
¢. pol. Objednaci Ks Oznadeni
Cislo
1 716 910 45 1 Pohon pojezdu E22-1WD komplet (Cislo dilu 2-4)
2 716 894 33 1 Sada krytu E22-C1WD (bez femenu) 9,0 Nm /9,5 Nm
3 716 927 33 1 Motor E22-C 100 W; 9,5 Nm
4 752 700 33 1 Ovladaci sada E11/22/34 4,5 Nm 21
4 752 701 33 1 Ovladaci sada E11/22/34 (pouze pro CSA) 4,5 Nm 21
Tab. 66

21) viz = ,Ridici karty*, Strana 48, = ,Vybé&r sméru otadeni v zavislosti na verzi softwaru®, Strana 66, = ,Parametry ,0.%, ,b., ,C.“ Maximalni

rychlost®, Strana 63.
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Originalni Identifikagni &islo / jazyk
DEMAG Prohla3eni k montazi neupiného stroje 19961844/ CS

I I podle smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES, pfiloha 1B Vydani Strana

0919 1/ 1

Timto prohlaSujeme my,

Demag Cranes & Components GmbH
Forststrasse 16, 40597 Disseldorf, Germany

Ze elektricky pohon pojezdu k pohanéni pojezd(i znatky Demag

Pohon pojezdu Demag E 11/22/22-C/ 34

je v provedeni jako neuplny stroj urCen k zabudovani do stroje a Ze jeho uvedeni do provozu je
zakazano do té doby, dokud nebude zjisténo, Ze stroj*, do néhoz ma byt tento neuplny stroj

zabudovan, odpovida vSem pfislusSnym ustanovenim

smeérnice ES o strojnich zafizenich 2006/42/ES
. (* jestlize takovy stroj spada do dané oblasti pouZiti)

Zakladni pozadavky smérnice ES o strojich tykajici se prislusné oblasti byly dodrzeny na zakladé
aplikace nasledujicich harmonizovanych smérnice nebo navrh(i smérnice C:

EN 14492-2 Jeraby - Vratky a kladkostroje se strojnim pohonem -
Cast 2: Kladkostroje se strojnim pohonem
EN 60204-32 Bezpecénost stroju - Elektrické

Vybaveni strojti - Cast 32:
Pozadavky na zvedaci zafizeni

Byly dodrzeny pozadavky na ochranu smeérnice o nizkém napéti 2014/35/EU.

Vyrobek dale odpovida nasledujicim prisluSnym smérnicim a ustanovenim:
Smeérnice EU o elektromagnetické kompatibilité 2014/30/EU

Podle prilohy VII, ¢asti B smérnice 2006/42/ES byla vypracovana specialni technicka dokumentace,
ktera bude na zakladé oddvodnéné zadosti prostiednictvim jmenovanych odpovédnych zastupct
prfedana opravnénym institucim v jednotlivych zemich.

Osoba odpovédna za technickou dokumentaci

Hans-Jorg Bottcher, Demag Cranes & Components GmbH, Forststrasse 16, 40597 Dusseldorf,
Germany

Diisseldorf, 12.01.2022
I,.Z‘,J Ct. 7/4})%3 ?j/vé" P 'J——‘, g /{;/L e
ppa. Thomas Wiesmann i.V. Oliver Moll

Senior Director Director
Supply CTO Wetter Hoist Platforms

Industrial Equipment

u04281

Tiskové chyby, omyly a zmény vyhrazeny




€26090/5% 200 102
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Aktualni adresy odbytovych mist, stejné jako spolec¢nosti a zastoupeni po celém svéteé,
naleznete na domovské strance

www.demagcranes.com

Demag Cranes & Components GmbH
Postfach 67 - 58286 Wetter (Némecko)
Telefon +49 (0)2335 92-0

Telefax +49 (0)2335 92-7676
www.demagcranes.com

Pretisk, i jen ¢astecny, je mozny pouze se souhlasem spolecnosti Demag Cranes & Components GmbH, 58286 Wetter (Némecko) Tiskové chyby, omyly a zmény vyhrazeny

Printed in Germany
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